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1. Введение с Луной

На нашей планете Земля человеческие мечты иногда связаны с ее уникальной естественной спутниковой луной: это чистая фикция, которая иногда может быть хорошо коррелирована. Луна видна («День», я смеюсь или обвиняю в ядерной энергии, или местное накопление электричеством ... очень большое и) ночью в виде диска более или менее скрытого диаметра 0,49 см до 0,8 метр визуального расстояния, который дает отношение подобия к земле или другой точке около 160, которая может быть хорошо измерена в США, Европе или России и в других местах.
Среднее расстояние от Земли до Луны оценивается в 353 680 000 м x 160/102. Его радиус составляет около 1736 км. Связанный с массой 7,23 10 22 кг, его плотность равна 3,3 кг / дм 3 и его вес составляет 1,60 м / с 2 . Именно из этой звезды, в частности, следует, что Новая Теория Притяжения Ньютона, которую мы увидим позже, исходит. Я думаю, что вращение, наблюдаемое с Земли, длится 29 дней 12 часов и 44 минуты в теории. В зависимости от его положения он более или менее освещен Солнцем в визуальном виде и поэтому мы будем наблюдать отражение Солнца на его поверхности в соответствии с полным диском, полумесяцем, нисходящим или вообще ничего. В настоящее время оценка вращения Луны не производится
Схематический чертеж не для масштабирования
Схематическое объяснение:
Я рассматриваю набор цветных сфер, представленных проекцией оси, которые явно не определены
II для размещения в центре в «излучаемом шариковом колесе», который является землей
III Солнце представлено далеко слева от экрана, и мы видим только его желтые лучи
IV. Внутренний круг представляет то, что мы видим желтым от центра, и воспринимается воображаемым тем, что мы видим черным на внешнем круге без цвета с его наиболее распространенной хронологией
Простое мнемоническое средство видеть почти всегда или часто положение Земли в ее вращении - это помнить, что цикл увеличивается (видение части Луны будет увеличиваться или уменьшается C // (видение части Луны идет уменьшение) или D.
Основное влияние Луны на Землю заключается в том, что она освещает ночь (освещение 
5 Вт / м2) сильнее, чем сами звезды (см. Ниже).
Второе значительное влияние на Землю лежит в законе Луны Ньютона, который взаимодействует с водой морей и океанов. Это может быть применено и смоделировано сложным образом следующим образом: моря и океаны являются несжимаемыми флюидами, которые подвержены вращению Земли. Поскольку жидкости и свойство механики жидкости передают только слабый сдвиг, эти массы жидкостей оказываются немного неустойчивыми, и можно вывести морские течения и приливы (в том числе эффекты масок). локализованные группы молекул воды). Что касается приливов, мы можем заметить, что они должны находиться в фазе с Луной, и это связано с привлечением Ньютона. Таким образом, приливы, выведенные (в зависимости от Луны), являются лунным эффектом, но основной причиной механики жидкости является вращение Земли.
Чтобы закончить это введение, мы сначала скажем, что яркость «истинной» самой луны неразличима, и тогда мы можем придумать корреляцию, чтобы заметить, что мы можем сказать, что человеческие мечты любви между мужчиной и женщиной, более вероятно, будут реализованы в полнолуние (поэтическая поговорка).
  
2. Наше солнце, обычная звезда

Небо наполнено звездами всех видов. В средь бела дня только один из них гораздо более заметен и согревает нас, это солнце. В зависимости от его положения температура меняется: мы изучим это явление, которое может быть очень сложным для моделирования всей атмосферы.
Главным свойством звезд является установление температуры окружающей среды во всем космосе. Ниже мы увидим, что хорошее знание, но очень трудное для исправления в правильных масштабах, учитывая наши средства измерения, позволяет фиксировать звезды по отношению к эмиссии путем свечения из приближений законами Планка и Вина.
Глядя далее на теорию магм элементарных частиц, Герцшпрунг и Рассел сумели установить звездную диаграмму для астрономов, которая оказалась бы справедливой или даже фальшивой для будущего без оригинального Большого Взрыва, но с оригинальными облаками. из 3 элементарных частиц с плотностью, еще не зашифрованной Вселенной, но кто мог, если бы мы загадочно познакомили в будущем более 500 лет еще одну Вселенную, к которой мы были бы побратимы, если это возможно и в великом астрономическом мире , 
1) Цвет спектрального максимума звезд
Физически и энергетически изучая инфракрасный спектр, спектр видимого света и ультрафиолетовый спектр, мы можем заметить, что спектр частоты или длины волны аппроксимируется законом Планка, определенным ниже:
      
E ( () d (= 8 (2 h (3 / c 3 (e h (/ kT -1) -1 d (      c = λν
             
С E: плотность плотности энергии
          h = 6,6 10 -34 J сек: постоянная Планка
               k = 1,4 10 -23 JK -1  : постоянная Больцмана
               T (K): абсолютная температура атомов и молекул 
          c = 3,0 10 8 м / с: скорость, определенная для света
          ν = fr уравнение для энергии          
           h (= вклад инфракрасной, световой и ультрафиолетовой энергии
           kT = вклад энергии движения материалов

Для температуры испускания солнца в дальнейшем приводится график и снова принимает видимые цвета (радуга и стандартная призма), а также ультрафиолетовая и инфракрасная полосы. 
[image: image2]
Ординаты этого графа должны быть умножены на 2.
Можно отметить, что максимальная плотность плотности достигается согласно закону Вина, приведенному ниже (для желтого цвета, видимого с Солнца):
                                               
ν max  = 2,81 (k T / h)                        
Однако, как естественный наблюдатель, трудно отличить цвет, и мы видим только среднее значение, которое выглядит как цвет белый (желтоватый).
Можно сделать вывод, что полная энергия, излучаемая светом в сторону открытого телесного угла, поэтому для материалов:
Е общ  =  0(  Е ( () из (= (Qr / 15) (кТ / Нс) 3 0( (ч (/ кТ) 3 / (е ч (/ кТ -1) д (ч (/ кТ ) [Вт / м 2 ]
                                   Q или 15q   
С практикой 
       Q = 9,67 10 -6 Джм / К / с для идеального тела (звезды, ...)
                 8,0 10 -6 Дж / К / с для земли в целом                  
       Q ( = Q / (2  ()
В теории
          Q / 15 = h 8 (2 k / h
          q = h 8 (2 k / h
Яркость (световой поток) можно рассчитать следующим образом:
L (W / m 2 ) = E tot S body / D body-> measure 2
На световых волнах есть более полные возможные уравнения будущего:
Р = (Dw = (Е (С) (С) = ( (дл (г) / л (Т)) (4 (  2 () (1 / ((2 () (е -1/2 ((С -C0) / Cref) 2  d (C) / Cref)
                                                          (E: W / m 2 , dC = d (Surf / Surf): J / J m 2 / m 2 , C: J , c: J)
От наименьшего масштаба
                              C0: справочная работа, например, граница между
                                      желтый цвет и зеленый цвет
                              C: часть световой полосы (Ir, видимая и / или UV в J и / или J / m 2 )
                              Cref = (кТ звезда     ( (любой, Const к Больцмана температура Т)
                              T: температура Кельвина
В самом крупном масштабе
                              (dL (T) / L (T) = ???
                                                    = постоянная = 18,9977 Вт / м 2   с маслом Ts = 3156 К     
                                                                                                    и константа% T 4
Параметры сходства между эмиссией электромагнитных волн и испусканием световых волн, подобных звездам, могут указывать, возможно, на частоту: необходимо, однако, быть осторожным с неповторяемостью таких формул во всех если поиск не является полным. Основа для испускания этих волн объясняется далее в этой книге и ясно показывает, что эти два типа волн являются наилучшей, совершенно другой моделью.
Что касается передачи этих двух волн, то можно найти небольшую корреляцию в отношении электромагнитной длины волны и видимой физической длины для отражения (и поглощения во всех, следовательно,) на окрашенных поверхностях. по химии. В физической базе передача осуществляется на основе наилучшей совершенно другой модели моделирования между электромагнитными и световыми волнами: наиболее ярким примером является полная передача электромагнитных волн через лист сухого картона цвета, имеющего тот же самый свойства воздуха ( (0 , (0 ) и полное поглощение любого падающего светового луча.
Что касается приема или измерения, то также можно определить фундаментальное различие между глазом и его биологически-химическим светом приема и камерой с ее химико-электрическим приемом. Более того, электромагнитные волны вообще не ощущаются человеческим телом, могут быть выдвинуты только телепатические способности.
2) Визуальный размер и поток, полученный от звезд
Чтобы знать звезду, сначала поместить ее в ее фактическое относительное положение. Для этого карты существуют в зависимости от различных параметров, включая относительное положение земного солнца, полушарие, где мы находимся, и т. Д. Базовый маркер, таким образом, центрируется на солнце с двумя осями, позиционирующими сезоны, и третьим перпендикуляром к орбите Земли. Специалисты знают, где яркие звезды.
Оттуда мы можем оценить, а затем оптически измерить относительное расстояние до звезды. Определим R = радиус звезды
                             D = расстояние между звездами
Отношение R / D измеряется оптически. Произвольно оценивая его радиус, можно определить приблизительное значение его расстояния, которое отделяет его от земли. Не делая этого приближения,
поток, принимаемый звездой, можно измерить, указав детектор светового потока.
Полученное измерение стоит (= 4 (R 2 звезда (T 4 / D 2
( : Световой поток, измеренный перпендикулярно его ориентации (Вт / м 2 )
R- звезда  : радиус звезды в метрах
( : постоянная излучения черного тела (Вт / м 2 / К 4 ) = 5,67 10 -8
T: Рассматриваемая температура звезды (° K)
D: Расстояние от земли до этой звезды
(( = (/ (2 ()
L (= () = 2 (4 (R 2 звезда (( T 4 / D 2 
Это измерение позволяет получить приблизительное значение температуры звезды (если она находится в основной последовательности: см. Следующую главу). Направляя спектрометр (измерение относительных интенсивностей (радужное зрение) на основе светового излучения призмой с общим измерением света или чувствительными химическими соединениями в соответствии с частотами света или другой системой) к звезде максимальная относительная сила света может быть оценена и выведена по закону Вина его точная температура. Этот расчет является точным и дает то же значение, что и приблизительное значение, если компоненты звезды следуют закону Планка (в центре главной последовательности). Все остальные случаи обсуждаются в следующей главе.
3) Астрономическая классификация по Герцшпрунг-Расселу
Посредством произвольной фиксации относительной яркости log L / L e, пропорциональной локальной яркости звезды (sun = reference = 0) (внутренняя яркость) и абсолютной величине (32,6 световых лет расстояния для измерения абсолютной четкости) , и оценивая температуру log 1 / T для звезды, находим диаграмму Герцшпрунга-Рассела. Закон Планка представлен на этой диаграмме линией наклона -4, проходящей через Солнце. Вокруг этой линии определяется область, называемая основной последовательностью, которая содержит более 90% звезд. Другие виды звезд - белые карлики, красные гиганты и сверхгиганты. Диапазон температур может варьироваться от -3,0 (холодные звезды)
до -4,4 (горячие звезды) с последующим соответствием букв M, K, G, F, A, B и O.
Мне кажется, и я сознательно уверен, что я современный ученый, что эта глава попытки научного объяснения прошлого и текущей истории звезд является ложью и неверна, потому что звезды будут и будут, конечно, вне гипотезы первого закона равновесной термодинамики всех энергий со стабильным излучением и почти полностью постоянным (без систематического дрейфа) потока фотонов и, очевидно, в здоровом источнике этой световой энергии, которая, вероятно, есть дальний экстерьер Вселенной (7500 миллионов километров) и CE, с неизмеримой и реальной скоростью.
4) Солнце и некоторые его характеристики
Солнце является звездой, которая позволяет Земле поддерживать среднюю температуру 30 ° C (без атмосферы, которая охлаждает эту среднюю температуру) в пространстве в зависимости от его места и положения в солнечной системе. Масса Солнца может быть оценена в 330000 х массы Земли. Радиус солнца составляет около 109 (NB: 157 раз, измеренное лично по сходству между радиусом солнца и его расстоянием до земли 149600000000 м, будет видно 1,496 E 11/157: 952866 км) x радиус земли. Оставаясь верным с формулой Ньютона, приблизительная (сезонно изменяющаяся) скорость Земли, с которой наблюдается солнце, составляет 29409 м / с. Радиус земного эклиптика вокруг Солнца составляет около 149 600 000 000 м.
Температура, связанная с фотосферой, составляет около 6000 ° К. Температура, которая оценивается по световому потоку, полученному на земле в соответствии с изложенными выше правилами (хромосфера), составляет 3156 ° К, что соответствует перпендикулярному солнечному потоку без облаков около 1500 Вт / м 2 ,
5) Продолжительность жизни, теоретический Большой взрыв и общая потребность человека
Классически, в прогностической надежности, всегда используется номинальный ресурс оборудования, организации. Это позволяет мысленно идентифицировать реальность, которую мы хотим как можно лучше. По этой причине и для того, чтобы мозг знал все, ученые определили или, скорее, правдоподобно зафиксировали, но, как мне кажется, масштабы жизни звезд, планет, рельефов и даже доисторических животных. Поэтому мы должны думать, что это может быть неправильно, что можно сказать что-то неправильное, что ложно в полной реальности, что можно предсказать, что что-то ложно, пока оно истинно в соответствии с современный научный дух, короче говоря, эта глава не очень интересна для науки, потому что она выходит за пределы проверяемой.
Реалистичная точка зрения может сказать, что можно понять истинную реальность до 4000 лет стажа, связавшись с историками и другими людьми гуманитарных наук. Ибо то, что идет дальше, мне кажется, что они являются лишь экстраполяцией правдоподобных теоретических продолжительностей, но которые могут быть без действительно научной основы. Я не возьму в качестве примера избытка, чем у углерода 14. Он излучает высокой энергии (- (электроны) в зависимости от периода полураспада 5730 лет. Эта дата, таким образом, ставится с учетом того, что вначале была однородность частиц (- в телах, включая углерод. На практике это всего лишь гипотеза, в которой нет оснований быть правдой. Далее, в технике обнаружения и практической реализации этих датчиков измерения излучения (и (, мы можем заметить, что это почти что-либо в измерении даты, но что это только один правдоподобное приближение, поскольку ничего не остается.
Идя дальше и глядя на «Большого взрыва», физики должны создавать с нуля, мы можем заметить, что интеллектуально есть желание знать целое, целое. На мой взгляд, нужно сказать, что нужно остановиться и признать, что нельзя, и что никто не знает, как узнать эту прошлую реальность. Я не буду критиковаться по существу, я скажу с научной точки зрения, что другие гипотезы столь же правдоподобны и что мы должны их слушать и критиковать без них. В результате звезды - это место, где они есть, и их можно считать источниками чистой энергии без времени и без конечного времени окончания жизни. «Большой взрыв» является лишь отправной точкой, но точкой прибытия является не более, чем полная Вселенная, охлажденная и замороженная при 0 ° К.
Что касается Эйнштейна, СМИ подтолкнули его, и его квантовая модель кристалла мало известна. Только его интуиция остается в том, что между каждой элементарной сущностью должна быть общая связь. Он зашел так далеко, что написал, что масса должна быть преобразована в энергию по ее формуле (m = (U / c 2 . Однако эта формула не имеет прямого применения и должна быть возвращена на место: интересная теоретическая модель в физике, но которая не является общностью, которую это хотят теоретические физики. На мой взгляд, очень оправданна гипотеза о том, что вселенная звезд - это огромный кристалл с внутренним размером (между узлами сети), который не является уникальным, но фиксированным (не переменным во времени). Все, что требуется, - это иметь карту звезд и видеть, что именно Земля включает себя (вокруг Северного полюса, который мы связываем с полярной звездой, которую мы всегда видим неподвижно) и вокруг от солнца через его эклиптику, чтобы понять, что звезды образуют неподвижную сеть, которая неизменна и что астрономы окончательно идентифицировали, наблюдая за ночным небом сотни лет подряд. Однако, по моим последним рекурсивным и хронологическим наблюдениям, мне кажется, что вызывает интеллектуальное удивление и внимание, а не дислокалистский пессимизм, что Полярная звезда действительно перешла в другую систему созвездий и поэтому никогда больше видимый.
6) Характеристики, связанные с тем, что можно измерить как звезду
Из личного опыта я скажу, что мы можем классифицировать 3 типа звезд:
Солнце, звезда желтоватого цвета, характеристики которого были определены выше.
- все остальные белые звезды, перечисленные в течение нескольких столетий астрономами прошлого, которые мы не знали, и которые были бы хорошо известны и угловато локализованы вплоть до Галилея и Кеплера, и что мощными обобщенными уравнениями Ньютона были бы чтобы вызвать явный хаос, который мы наблюдаем, мы разумные человеческие существа, все из которых должны быть освещены для звезд с солнцем, как один из них.
сверкающие звезды, обнаруживаемые в поле зрения, связанные с летательными аппаратами (наземными для инопланетян или инвазивными землями), излучающими этот тип непостоянного излучения.
7) Удалить неоднозначность R / D
По несинхронизированным записям доступ доступен только для параметра R / D. Чтобы устранить эту двусмысленность, речь идет о выполнении синхронизированных угловых измерений (очки скорректированы угловым образом очень точно) в двух разных точках земного шара и, таким образом, нахождение расстояния от Земли до звезды, выбранной по разрешению треугольника очень очень острое знание 2-х углов и одной стороны.
Насколько мне известно, это не систематически делается в астрономии, и это определенный эмпиризм. В какой-то момент это должно быть реализовано новым оборудованием: пространственным (как географическим) дальномером.
8) Возможность воображения от малого до большого
Наблюдая за звездами, например с маленьким или большим медведем, мы можем заметить, что звезды расположены ближе друг к другу с углом около 0,3 углового радиана или 17 °.
Общее доступное пространство составляет 4 π в радии 2  : мы видим звезды как на дальнем поле, видимом изнутри. Это видно на медведях:
Смело экстраполируя все пространство, мы получаем:
            
            N (0,3 × 0,3) = 4π
С N = 140 видны важные звезды. Точной камерой и хорошим естественным глазом было бы около тысячи.
9) И если мы попытались количественно определить полную Вселенную
Вселенная будет в 50 раз больше расстояния Земли-Солнца (диаметр = 2 X радиус звезд будет стоить невооруженным глазом диаметром 0,1 мм) составляет 7500 миллионов километров. Он был бы полностью окружен вакуумом, который придавал бы ему соседнюю среду, составленную примерно на 0 градусов по Кельвину (или 0,01 К для точности этого измерения и определения этого значения - 273,15 ° с или -273,16 ° с). Звезды, общие для Солнца для их температуры и излучения на единицу площади (черное тело общей физики), были бы на 10 X меньше самого Солнца (от гипотезы, которая кажется мне верной гелиоцентризма, его будущие и прошлые дебаты) и, следовательно, примерно в 10 раз больше, чем Земля, как планета Сатурн (около 69520 км), а расстояние до Солнца также в 10 раз больше. Измерения с пространственным дальномером (неоднозначность R / D) позволят решить эту точность определения в будущем.
Применяя точный закон Кеплера приближенно к группам из 25 звезд (деление Вселенной в 8 на относительную важность неявной силы, зависящей от 1 на квадрате R), мы приходим к формуле R 3 / 2  / Period = Cste («периода» звезд), и можно вывести константу Вселенной путем вычисления V x sqrt R = sqrt (25) x 1,9 10 8 (Скорость скорости звезды ) . Сделав явный расчет примера, мы получим скорость звезд чуть более чем в десять раз меньше Земли (около 1000 м / с в виде молекулы воды) и эквивалентный период обращения тридцать раз ( т.е. 30 земных лет как оригинальная человеческая жизнь животных).
Реальность звездного кластера или объявленного созвездия
Звезды, учитывая их гравитацию и центр Солнца, стремятся сформировать группы звезд, которые называются постоянными созвездиями. Их 7, и их называют следующим: Маленькая Медведица (7), Большая Медведица (7), Кассиопея (6), Дракон (6), Цефей (5) (или лев), Жираф (4) (или гидра) или хамелеон) и Кит (6). Их соответствующая диаграмма воспроизводится ниже, чтобы закрыть эту важную главу, чтобы обсудить ее в будущем.
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3. Планеты солнечной системы и световой энергии 

1. Список планет солнечной системы

В солнечной системе, начиная с Солнца, мы последовательно встречаем следующие планеты: Меркурий, Венера, Земля, Марс, Юпитер, Сатурн, Уран, Нептун и Плутон. Между Марсом и Юпитером мы замечаем пояс астероидов. Эти 9 планет солнечной системы вращаются вокруг Солнца со своей собственной динамикой. Они описывают эллипсы вокруг солнца. Эти эллипсы практически похожи на круги, кроме Плутона, который имеет большую эксцентриситет и, таким образом, пересекает эллипс Нептуна.
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Список планет солнечной системы с некоторыми из их признанных характеристик и выведенный из их теплового равновесия приведен ниже:
 
	планеты
	ртутный
	Венера
	земля
	Марс
	Юпитер
	Сатурн
	Уран
	Нептун
	Плутон

	Размер (км)

масса

(От 10 до 21 кг)

Радиус орбиты (Mios km)

температура

Ассоциированные (° К)

Солнечный поток

(Вт / м 2 )
	2439

330

58

492

10316
	6052

4877

108

369

2973
	6378

5974

152,1

303

1500
	3397

642

228

248

668
	71492

1899000

+779

134

57,2
	60268

568500

1427

99

17
	25559

86840

2871

70

4,2
	24760

102440

4497

56

1,7
	1150

13

5913

49

0,99


Согласно ESA U-, N- и P- как мнимые планеты, учитывая стерические препятствия, доступные полной Вселенной, где мы живем и которые мы всегда наблюдаем ночью в ясную метеорологическую погоду
 
	планеты
	ртутный
	Венера
	Марс
	Юпитер
	Сатурн
	Уран
	Нептун
	Плутон
	Sedna

	Размер (км)

масса

(От 10 до 21 кг)

Орбита (Миос км)

температура

Ассоциированные (° К)

Солнечный поток

(Вт / м 2 )
	2439

330

58

492

10316
	6052

4877

108

369

2973
	3397

642

228

248

668
	71492

189900

+779

134

57,2
	60268

56850

1427

99

17
	25559

86840

2871

70

4,2
	24760

104440

4497

56

1,7
	1150

13

5913

49

0,99
	???

???

24000

26

0,06


Согласно NASA: Планеты, кроме Земли и ее спутника, Луна, которую посетили только до настоящего времени американцы и с теми же экзистенциальными ограничениями для 4 самых отдаленных планет, которые представлены в обобщенных литературных исходных U-, N-, P-то S-
Из-за риска, связанного с определенным визуальным уникальным набором, включенным и уникальным для всех нас, оценкой размера полной Вселенной, можно заметить, что этот размер имеет размерность, равную 7500 млн. Км, примерно потому, что наименьшие звезды, которые мы видим (диаметр 0,1 мм с эквивалентом солнца от 0,49 см до 1 м точно от центра зрения, который является точкой), составляют 50 (или 49) раз больше, чем солнце, которое обычно находится на расстоянии часто измеряемый, опытный и рассчитанный около 150 миллионов км от нашей базовой единицы, который является стандартным метром в Sèvres во Франции в историческом центре Европы. 
Если вы хотите использовать одну из 3 наиболее доступных планет, Марс, Юпитер и Сатурн, с помощью классического астрономического телескопа, вы можете сделать следующую процедуру из базы вокруг Северная или Южная широта:
1: Найдите северный или южный вектор, представляющий инвариантную ось во времени и пространстве для земной орбитали вокруг Солнца, независимо от времени позиционирования или сезона, который считался для вас фиксированной почвой наблюдателя. От горизонтального до Северного полюса или Южного полюса возьмите точный угол широты, а вектор - тот, который указывает от вас астрономический наблюдатель в этом направлении.
2: Предлагается позиционировать вектор солнечной эклиптики, который указывает на солнце от дня до полудня солнечного часа и его противоположности, который в полночь «солнечный» указывает примерно на орбиту планеты, которую мы хотим наблюдайте (больше зимой). В солнечный полдень мы указываем в ясную погоду на центр Солнца, и мы получаем угол в градусе (северная астрономическая зима (21 декабря): 23 ° выше горизонтального юга для северного полушария / астрономическое лето Юг (21 декабря) 67 ° над горизонтом из-за севера для южного полушария /// астрономическое лето Юг (21 июня): 67 ° над горизонтом из-за юга для северного полушария / зима астрономический Юг (21 июня) на 23 ° выше горизонтального Севера для Южного полушария). Мы находим дневной вектор в полдень. Чтобы получить путем вычисления вектора над горизонтом, расчет производится в соответствии с ночным углом в полночь = 90 ° - дневным углом в полдень, это дополнительные углы. Ночью мы заменяем телескоп на рассчитанный угол ночи, а телескоп затем указывает на ось орбиты, приближенную к любой из планет, которую мы хотим наблюдать (немного ниже, потому что их орбитали близки к земная эклитика).
3: В выбранное время, которое является солнечной полночью, мы можем заметить, что вторая ось, перпендикулярная мгновенной оси Солнца (которая точно представляет вектор скорости планеты Земля около 29000 м / с), ориентирована точно Восток-Запад, который можно увидеть с помощью компаса с магнитной точностью (21 декабря и 21 июня).
 

2. Физическая энергия света

Энергия, излучаемая всем Солнцем, является однородной и обратно пропорциональна квадрату расстояния до его центра. Направление, принимаемое фотонами, вписывается в конус, угол открытия которого пропорционален (соответствует дуге) диаметру солнца, разделенному расстоянием между землей и солнцем. Поверхность Солнца математически представлена, поэтому мы можем объяснить солнечную корону с относительным распределением интенсивности путем равноповерхностного раздавливания полусферы на его базовом диске.
На практике мы можем считать, что на земле перпендикулярный (сферический) солнечный поток на расстоянии 1 м 2 составляет около 1500 Вт.
С другой стороны, вещество, как правило, на Земле излучает энергию в виде инфракрасного излучения. Это очень трудно изучить с точки зрения глобального потока, учитывая физические, химические и термодинамические взаимодействия на уровне самих датчиков. Тем не менее, существует много применений этого излучения: приблизительное измерение температуры расстояния с возможной визуализацией (камерой), исполнительными механизмами и соответствующими датчиками для измерения прохождения тела (в основном сплошного и, возможно, жидкого или газообразного), дистанционное действие, выполняемое на расстоянии. используя предпочтительные полосы инфракрасной частоты.
Чтобы более точно рассчитать полученный теоретический поток, можно использовать формулу полной энергии, излучаемой в свете, определенном выше. В случае Земли или планеты Солнечной системы нет проблем с использованием этого уравнения. Однако, приближаясь к Солнцу более тесно, возникает проблема сохранения энергии излучения (энергия, вычисленная по этой формуле, представляет проблему солнечной поверхности принятого излучения (2 (4 (R 2 солнца, уменьшенное на близость и влияние касательных) и оставаться верными по сохранению излучаемой энергии, необходимо учитывать глобальный солнечный баланс с потоком энергии, меняющимся с обратным квадратом расстояния). На практике это, вероятно, объяснение яркого видения светящейся сферы, намного большего, чем само солнце, с быстрым взглядом. В заключение, для Земли применяется следующая полная выводная формула:
((Вт / м 2 ) = Q (k T / hc) 4 c 2 (4 (R 2 Солнце
                           0,0046 (/ 2 соз ( (+0.0046) D (/ ( (CD солнце Sin ( (0,0046)) 2 + (R солнце сов ( (+0.0046)) 2 )
Интеграл является более правильным значением 1 / D 2 .
D: расстояние от Земли до Солнца
( : Математически аппроксимированное значение обратного квадрата расстояния от точки земли до каждой точки поверхности Солнца
  
3. Парадокс цветового смешения

1. Чистые цвета в соответствии с радугой и стандартной призмой

Чистые цвета: 6: красный, оранжевый, желтый, зеленый, синий, фиолетовый. Мы можем заметить в основном эти цвета, наблюдая за радугой или реже сквозь режущие очки в хорошей форме. Ниже приведена стандартная диаграмма с полосами той же толщины.
            
[image: image5]

  

2. Цвета, видимые в соответствии с рисунками и пикселями экранов

Основные цвета художников 3: желтый синий красный. Для того, чтобы иметь полную простую палитру, есть 6 основных цветов смешивания: синий фиолетовый красный оранжевый желтый и зеленый. Для уточнения оттенков холста также используются черные и белые. Ниже приводится сводная схема:
[image: image6]
                                     Белый Черный
Контрольные цвета для электронного дисплея (экран с электронными лучами, оживляющий цветной экран, цифровые экраны и т. Д.) - красный, зеленый и синий. Нет ничего более реалистичного, чтобы думать, что эволюция потребует новых ссылок.
Ниже приводится пояснительная диаграмма:
            [image: image7]

3. Равнобедренные направления

Моделируя на уровне света, мы можем определить 3 оси, масштабированные в Вт / м 2 . Эти оси не являются отражением наших знаний о 3D, но имеют более высокий порядок. Эти оси можно назвать световыми осями DI на их реальность и их кажущуюся двусмысленность.
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4. Небо со всего мира

Где бы ни находилось на поверхности земли, это одно и то же солнце с теми же характеристиками, которые были определены выше, которые можно наблюдать.
1) Световой поток, получаемый без облаков
Температура, которая оценивается по световому потоку, полученному на земле в соответствии с изложенными выше правилами (хромосфера), составляет 3156 ° К, что соответствует перпендикулярному солнечному потоку без облаков около 1500 Вт / м 2 что соответствует характеристикам солнца, определенным выше. Этот световой поток примерно соответствует цветовым характеристикам радуги и стандартной призмы. Относительная интенсивность этих разных спектров может быть аппроксимирована принятием планковского приближения, определенного выше.
Полученный поток зависит от времени суток и сезона. Эти два параметра влияют на угловой коэффициент падения солнечных лучей на точку Земли. Это можно определить как минус, когда скалярное произведение между вектором, идущим от центра Солнца к земле, и вертикалью, исходящей из центра Земли. Таким образом, мы найдем следующую формулу для потока чистого потока:
(net = (* CA.
с ((1500 Вт / м 2 
         0 (ночь) (CA (1 (Зениты, день)
2) Влияние эффектов рельефа, широты и близости (ветров)
Широта влияет на угловой коэффициент, определенный выше. Это то, что дает карту земного шара безоблачных температур. Фиктивно слегка изменяя угол ориентации Земли на солнечной эклиптике от 23 ° 26 (до 4 ° 1 (, мы можем реализовать подход к сезонной климатической карте. Эти параметры не учитывают охлаждающий эффект испарения озера, как он существует в Северной Америке.
Вторым влиятельным параметром является рельеф, который больше, чем репрезентативная высота равновесного излучения. Обратный излучаемый поток инфракрасный, который пропорционален относительному наклону, т. (ext = Q * ( ((1 2 + (0,01 * наклон (%)) 2 ))
Мы можем подойти к параметру Q, рассмотрев планковское приближение для его частотного распределения в частности. Таким образом, параметр Q определяет локальную температуру по следующей формуле:
T (K) = 4(Q / (
с (земли = 4,4 10 -8 Вт / м 2 К 4
        (древесина = 4.4 10 -8 Вт / м 2 К 4
        (мороженое = 3,6 10 -8 Вт / м 2 К 4
        (матовая сталь = 5,4 10 -8 Вт / м 2 К 4
        (черный корпус = 5,67 10 -8 Вт / м 2 К 4
        (поверхностная чистая вода = 5,67 10 -8 х 1/250 Вт / м 2 К / м
        (поверхностная морская вода с водорослями = 5,67 10 -8 х 1/1 Вт / м 2 К / м
        (площадь поверхности стекла = ~ = 4 x (поверхностная чистая вода 
        (сажа = 5,3 10 -8 Вт / м 2 К 4
Однако все эти аппроксимации смягчаются тем фактом, что есть еще два важных параметра: облака и ветры. Влияние облаков будет изучено ниже. Что касается ветров, они также будут зафиксированы ниже, но мы уже можем заметить, что они реализуют смесь температуры на расстоянии.
5. Верхняя атмосфера экологически

1) Снижение температуры за счет атомного эффекта
Измеряя температуру в верхней атмосфере, в истории воздухообмена наблюдалось, что эти температуры варьировались от -30 ° С до -50 ° С на высоте 10000 м и выше для почву от 15 ° С до 0 ° С. Это то, что определяет Международная стандартная атмосфера, линейно интерполируя между этими температурами и определяя площадь между этими пределами как средство.
Отмечая, что верхняя атмосфера состоит в основном из молекул 
кислорода и азота, мы можем рассматривать атомную модель поглощения и инфракрасного излучения, которая берет за основу размеры ядра. Оценивая количество присутствующих ядер, мы находим приблизительно поглощение 1%, оцененное для солнечных лучей для верхней атмосферы.
Эта модель дает очень хорошие результаты, аппроксимированные научной оценкой в ​​соответствии с приблизительной формулой Эдди Гейдена:
Т высота (К) = Т моря (К) / 4(2
Желая увидеть, видят ли ядра Солнце спереди, мы получаем неточность, которая может быть коррелирована только с солнечной короной и ее неточностями.
            Кстати применяя эту формулу для тонкой верхней атмосферы планеты Венеры красивой, мы приходим к T (K) = 369/ 4(2 = 310 или 37 ° С Принимая во внимание очень вероятное присутствие воды на это на большой высоте можно сделать вывод, что, вероятно, есть настоящие маленькие инопланетяне, которые на самом деле являются маленькими элементарными клетками, которые живут на высоте в очень нарушенной среде с горячей водой.
            В последнем оцененном первом посещении человека в его желаемом небольшом здоровом пространстве и реальной термодинамике Сатурна, по этой простой формуле ниже можно найти наиболее вероятный состав колец, который есть и останется от кислорода и Азот, сублимированный льдом: T (K) = 99√√2 = 83 K (Слияние азота = 63 K и слияние кислорода = 54 K)
2) Пренебрежительный парниковый эффект
Этот способ моделирования позволяет довольно реалистично приближаться к явлениям, обычно называемым парниковым эффектом. Достаточно отметить, что поток 1% в одном направлении, а другой в инфракрасном диапазоне не является существенным для изменения климата на 1 ° в течение столетия.
3) Земное температурное равновесие, достигаемое через облака и конвекцией воздуха
Самая лучшая модель, которую я предполагаю, будет заключаться в том, чтобы правильно имитировать охлаждение Земли из-за переменных облаков с течением времени. Для этого мы можем рассматривать облако как пол. Приходящий поток видимого света поглощается (и отражается немного) пропорционально размеру капель и толщине облака в основном. Количество переизлученного инфракрасного излучения зависит от температуры облака и плотности влажности в основном в обоих направлениях: от места до земли и обратно. Наконец, мы должны также рассмотреть конвективный поток внутри облака, а также вне его вверх и вниз. Потоки по проводимости, вероятно, незначительны, но их лучше оценить.
          4) Полюсы и дырка в атмосфере
Температуры на полюсе значительно ниже 0 ° C в зависимости от сезона, приближаясь к расчетной формуле излучения, предложенной Эдди Гейденом или лучше благодаря временному теплотворному калорическому излучению с учетом существующего оттенка, вероятно, температура сжижения азота (-160 ° С), что, вероятно, вызывает явление полярных сияний. Однако местный коллапс атмосферы достаточно короткий (несколько месяцев), чтобы вызвать проблемы только локально в районе полюсов. Не наблюдая локально, но оценивая до университетов, мы можем считать, что очень высокая атмосфера (> 500 км ...) состоит из свободных протонов, называемых Н + (защищенных атомным радиусом нулевой энергии в химической термодинамике, которая составляет около 1 ангстрем), которая развиваются свободно и почти независимо при примерно или более или менее орбитальной средней равновесной скорости на этой высоте составляет чуть больше 7777 м / с и 28000 км / ч.
          5) Экватор, его периодические муссоны и его циклоны
На экваторе и в прилегающих районах температура выше 15 ° С. Верхняя атмосфера имеет более теплую температуру -30 ° С. Предел не испарения, который является термодинамически более холодным, чем около -15 ° C, не пересекается, и водяной пар может подниматься настолько высоко, насколько он хочет (выше 10000 м). периодический период сезонов и, следовательно, генерирует муссоны в течение периода охлаждения верхней атмосферы. Поэтому водяной пар, содержащийся в верхней атмосфере, падает на Землю. Циклоны, в свою очередь, вероятно, также поступают из этого объема верхней атмосферы, доступной или недоступной для пара в зависимости от времени года.

 
6. Облака, водяной двигатель почти всех

1) Испарение, генератор потока молекул воды
Любая поверхность жидкой воды имеет тенденцию испаряться более или менее быстро, в основном в зависимости от входящего и улавливаемого теплового потока (в соответствии с энтальпией H) и в соответствии с термодинамическим локальным равновесием (мне кажется, согласно энергии Гиббса G = H - TS), который зависит главным образом от вертикального и горизонтального ветра. Что касается энергии, необходимой на 1 бар, чтобы испарить 1 кг чистой воды, это около 2250 кджулей. Эту энергию обычно всегда тщательно обменивают. Что касается кинетики, то это, пожалуй, случайным образом управляется энергией G.
На практике мы можем заметить, что основное испарение происходит на уровне морей и океанов и что этот влажный пар превращается на большую высоту в мелкие частицы льда (или, возможно, воды: чтобы увидеть баланс T, P вода в трех состояниях - пара, жидкость и твердое вещество). Полученные таким образом облака перемещаются на континенты (см. Ниже), а затем уплотняются и падают при нагревании в виде дождя, снега или града.
Что касается озер, если они близки и расширены, они также составляют источник облаков, но, как мне кажется, соответствуют охлаждению температуры.
          2) Термодинамика как основа для передовых исследований крупным планом
Термодинамику можно определить как науку, которая изучает эволюцию, динамику элементарных тел в целом (против ядерного) или совокупность целых тел с макроскопической точки зрения путем экстраполяции простой квантовой физики статистической физикой с основным параметром определение температуры (Кельвин (ссылка на целые тела с нулевой энергией при 0 ° К), Цельсия (эталонная вода: от затвердевания до испарения: 100) или другое).
Термодинамика в основном связана с энергией, связанной с группами тела.
Основное наблюдение состоит в том, что в большинстве случаев энергия равнораспределяется пропорционально различным движениям, допускаемым (путем квантовых переходов), переводу, вращению, вибрации, колебаниям и т. Д. Из этого принципа следует тип статистико-квантовой формулы у основания: вероятность% e -E / kT
              с E: энергия всего рассматриваемого
                      k: 1,38 10 -23 J / K постоянная Больцмана
                      T: температура, сообщаемая при нулевой энергии (без ядерной энергии): 0 ° К
Это статистическое определение температуры по постоянной Больцмана, которая связывает ее с внутренней энергией движения. Число молекул (или атомов) на грамм-молекулу (или грамм-атом) эквивалентно 6 023 10 23 молекулам на моль (число Авогадро).
Более подробно изучая уравнения и реальность, была определена энтропия. Этот характер представляет собой беспорядок, который без внешней реорганизационной силы только растет (второй принцип, первый говорит, что энергия сохраняется). Контрпример, который я осмеливаюсь продвигать, - это организация атмосферы с N 2  , O 2 , H 2 O, которая организована подъемом воды в облако, где она ограничена по высоте термодинамика не создает энтропии, но она варьируется в зависимости от метеорологии и климатологии.
На практике термодинамика определяется четырьмя основными величинами энергии:
Теоретическая модель 
(основной объем элементарных частиц = постоянный, таблица Менделеева)
E (J / кг) = U (Дж / кг)
F (J / кг) = U - TS
 с U: внутренняя энергия
          T: температура в ° K
          S: энтропия (J / кгK)
Практические модели 
(основное давление = постоянное = реальность чаще всего)
H (J / kg) = U + pV: использование в механике
G (J / kg) = U + pV - TS: использование в химии
с p: давление (Н / м 2 )
        V: массовый объем (м 3 / кг) = 1 / ((плотность в кг / м 3 )
          3) Статистические распределения и их использование в квантовой физике
Существует 3 основных распределения: распределение Максвелла-Больцмана для энергий целых атомов, распределение Бозе-Эйнштейна для электронного взаимодействия и последующее создание света и распределение Ферми-Дирака для электронов в их движения энергии.
Распределение Максвелла-Больцмана характеризуется семейством уравнений:
e -E / kT с E: энергия рассматриваемого ансамбля
                  k: 1,38 10 -23 J / K постоянная Больцмана
                  T: температура, сообщаемая при нулевой энергии (без ядерной энергии): 0 ° К
Чтобы прийти к реальности, человек замечает и налагает постулат о равновероятности, как только пороги пересекаются.
Распределение Бозе-Эйнштейна характеризуется семейством уравнений:
1 / (e h (/ kT -1) с h ( : вклад инфракрасной, световой и ультрафиолетовой энергии
                            kT: вклад энергии движения атомов и молекул
Реальность хорошо показана вероятностью связи между такой и такой ценностью.
Распределения Ферми-Дирака в эту книгу не включены.
4) Энтропия и ее эволюция к ней
Энтропия является показателем наибольшего числа торговых возможностей. В большинстве случаев термодинамика по второму принципу накладывает нарастающий беспорядок.
Его можно охарактеризовать следующим уравнением: (S = (Q / T + (S i
                                                                                    S: Энтропия
                                                                                    (Q: тепла
                                     T: Рассматриваемая температура         (S i  : Увеличение возможностей
смесь и так энтропия
Можно отметить, что существуют исключения из-за сил реорганизации:
1) в механике плавучесть Архимеда для атмосферы: у зажигалки более вероятно 
смола: пар (H2O: 18 = X)), азот (N2: 28 = X), кислород (O2: 32 = X) и двуокись углерода (CO2: 44 = X). Число Авогадро, число атомов / грамм-атом, число молекул / моль, число молекул / Х грамм молекул составляет 6,02474 10 23 .
2) в электричестве кулоновской силой: электромагнитная сила дается выражением 
F = QE + Ж магн с F НАМАГН.ПТ = (/ (в W MAGN . Магнитная сила минимизирует энергию, придерживаясь принципа равнораспределения энергии и минимизируя общую работу, но сила электрического поля реорганизует и упорядочивает электроны.
3) в химии можно, например, заметить, что, когда энергетика и их сцепление позволяют это, существует очень жидкая декантация, которая является одной из всех возможных и очень очень очень редких, организаций (нт).
5) Скорость ветра по объему балансировки, приводящая к локальному давлению
На местном уровне воздух можно разделить на его основные элементы: кислород, азот, воду в любой форме и двуокись углерода. В этот момент мы можем определить изменение плотности и давления в зависимости от высоты:
Идеальное уравнение газа: P (h) / ((h) = ((i (h) * R i (h) * T (h) 
с P (h): измеренное локальное абсолютное давление (Па)
        ((h): Локальная плотность (кг / м 3 )
        (i (h): Процент компонента: кислород, азот, вода или диоксид углерода
        R i (h): постоянная газа (Дж / кг K)
        T (h): Температура (K)
Равновесие вертикального давления (Архимед): (P (h) = ((h) * g (h) * h
с (P (h): Абсолютное давление, измеренное локально (Па)
        ((h): Локальная плотность (кг / м 3 )
        g (h): сила тяжести (постоянная = 9,81 м / с 2
         h: высота (м)
Интеграция этих уравнений должна выполняться вертикально, чтобы локально увидеть состояние неба.
Дифференциальное давление, существующее между различными местами атмосферы, приносит ветры, уравнения Навье-Стокса, где можно вообще пренебречь вязкими эффектами, приближает научное определение ветров. Если быть более точным, необходимо также учитывать локальные колебания температуры, дающие локальные вариации плотности. Выполняя моделирование с помощью этого метода (включая эффекты

вращательной инерции Кориолиса, и мы приходим к стабильной модели с прогрессивным дождем. Только реальность метеорологии гораздо важнее ассимилировать поведение дикого животного в сумме точного научного моделирования, приходящего здесь на предел. Точная модель правильная и стабильная, тогда как реальность довольно случайна, например, для облачных или сильных ветров.
Однако теоретическая модель приближается к реальности в целом без учета быстрых изменений. Таким образом, мы можем заметить стабильную модель воды, схематизированную ниже:
           ветер
облако   (  облако
   ((                
 вода      (   вода
        река
Например, осадки можно сравнить вблизи Средиземного моря (прозрачное синее море), которое мало, а осадки вблизи Северного моря (зеленое море почти непрозрачное), которое довольно сильное.
6) Дождь как эвакуация облаков
Как объяснялось выше, когда концентрация влаги, связанная с размером капель и триггеров, вызывает образование капель, относительная естественная скорость которых выше относительной скорости возвышения и броуновского движения:
v lim = ((2 * g * S * R eq * (вода / (1 + c x ) / (воздух / S)
v elevation =% =(2 * ( (hg -RT)
v Броуновский определяется как функция температуры (молекулярное перемешивание при переводе с Больцманом) и коэффициенты диффузии
Таким образом, облака рассеиваются понемногу или внезапно одним ударом, а синее небо ударяет облачным небом, уменьшая влажность атмосферы.
Из самолета видно, что облака обычно не превышают определенного потолка (обычно 8000 м), что соответствует завершению при 0,25 бар разделения между стабильным твердым телом и составом пара ниже 10 ° С. Термодинамические кривые могут меняться в зависимости от широты, и я смог получить только подходы, которые в Европе относительно хорошо коррелированы с первого взгляда. Следовательно, за термодинамическим пределом пары Н2О не поднимаются выше, а для верхней атмосферы остаются только кислород и азот.
7) Области быстрого поглощения воды пустынями
В районах, где существует пустыня, большая часть почвы - песок. В результате, когда дождь падает на землю, он быстро поглощается почвой и больше не используется. Именно тогда возникает вопрос о восстановлении этой воды, когда она падает, а затем жить вблизи оазисов, где эта концентрация концентрируется. В этих местах жизнь затруднена, потому что мало зелени, которая перерабатывает CO2 (см. Ниже). Из-за ветра нет никаких трудностей с проживанием с CO2 для всех животных и животных. мужчины, которые дышат легко, но для некоторых существует небольшая проблема гидратации, которая также включает в себя растения.
8) Приливы и луна
Ньютоновское влияние Луны на моря и океаны вызывает приливы, которые достигают экстремумов до равноденствий, то есть в марте и сентябре. Приливы являются очень устойчивым гармоническим явлением. Частота луны составляет 1 день, а частота полных приливов - 2 раза в день. Попытка объяснения в квантовой физике больших множеств состоит в том, чтобы считать, что частичная маскировка ньютоновской гравитационной силы соседними водными массами является захватом этих сил силы тяжести. Логически, самый низкий прилив наблюдается тогда, когда луна на 45 ° выше выбранного эталонного горизонта, и наибольший прилив наблюдается, когда луна 45 ° от горизонта точно противоположна к ссылке.
9) альбедо и отраженный солнечный световой поток
Рассматриваемые со стороны, облака планеты Земля, как и другие, которые включают непрозрачную атмосферу, отражают падающую солнечную радиацию.
Показано, что этот поток уникален и всегда стремится к вычисленному ниже значению, которое является постоянной отражения. Капли воды или ледники ведут себя как зеркала, а облако можно моделировать как сферу, которая равномерно излучает во всех направлениях.
Падающий поток стоит: π r 2 (интеграл от диска)
Исходящий поток: 4 π r 2 (интеграл сферы)
Итак, мы имеем для простого облака Φ альбедо = ¼ солнечного потока
Если имеется более одного облака, мы можем заметить, что они исчезают и могут быть смоделированы как сходящаяся серия отражений:
Последовательность стоит Σ i = 1 n (1/4) n Φ падающий = Σ i = 1 n (0,25) n Φ падающий  = 0,25 (1/1 + 0,25) = 0,33333333
Это планетарное альбедо с атмосферой во Вселенной.
Мы можем определить и проверить экспериментально планетарное альбедо без атмосферы во Вселенной, было бы априори между 0,03 и 0,04 для каждой планеты, луны или астероида и должно быть измерено, проверено и сертифицировано и считаться окончательным после. 
7. Подход к коммуникации через атмосферу

1) Световые волны
Световые волны - это то, что обычно называют светом, даже если оно имеет естественное происхождение солнца, искусственных ламп происхождения, которые выведены отражением луны, зеркала. Я считаю, что световые волны включают дополнительно ультрафиолетовое излучение и инфракрасное излучение, как невидимые.
Эти волны аппроксимируются описанным выше законом Планка. Эти волны связаны со скоростью 2,997929 10 8 м / с. Земным измерением было замечено и предполагается, что эта скорость является постоянной, из которой возникают очень длинные теории пространства-времени.
В физике эта чистая энергия точно связана с фотонами с нулевой остановкой и частотой ((Гц). Энергично, это связано с потоком в Вт / м 2 . Затем различные полосы распределяются в соответствии со следующим приблизительным распределением (2 10 11(2 10 14(3 10 15 (5 10 16 ) 
                                                                                                          IR VIS UV
Впоследствии мы можем связать кандела с этими формулами, но это необходимо для количественной оценки ее технически.
Мы можем моделировать передачу этих волн через атмосферу, мы определяем следующие различные параметры: 
1. поглощение (в соответствии с глобальными измерениями дифракционных остатков или приближением загрязнения и частицами твердой воды из облаков) (% Вт / м 2 // Вт / м 2 // км)

2. прямая визуальная дифракция (помутнение зрения или туман) (% Вт / м 2 // Вт / м 2 // км)

3. косвенная визуальная дифракция (спутниковый и наземный облачный вид) (% Вт / м 2 // Вт / м 2 // км)

4. инфракрасное излучение с помощью температурного эффекта (измеряемое датчиками) (Вт / м2 / рад / км 3 )

5. специальные видимости в небе) (% Вт / м 2 // Вт / м 2 // км)

Особое внимание было уделено ранее УФ-фильтрации О3, которая остается, однако, по моей интуиции менее рискованной по высоте, чем УФ-лампа, нерегулируемая по отношению к смыслу UVA и UVB, не ограничена.

2) электромагнитные волны Максвелла
Электромагнитные волны являются основными волнами, через которые передаются радио-, микроволновые, радиолокационные и GSM-сообщения. Эти волны представляют собой основные электронные движения электронов в зависимости от их молекулярной среды. Эти уравнения в их применении имеют пределы в очень малом масштабе (молекулы, атомы) в электрических и механических терминах. Эти темы должны быть рассмотрены с помощью уравнений энергии, таких как Гамильтон, которые применимы в квантовой физике.
Основой физико-химии, помимо термодинамики, которая в основном занимается энергией, является равновесие между элементарными ядрами (протонами и неустойчивыми нейтронами (изотопами)) положительного заряда и частицами отрицательного элементарного заряда. : электроны. Закон всемирного тяготения Ньютона применим:
F = G * m 1 * m 2 / r 2
с G = 6,673 10 -11 N м 2 / кг 2
             м 1  : масса тела
             м 2  : масса другого тела
         r: расстояние между двумя телами
Применяются основные кулоновские электромагнитные силы:
F = k * q 1 * q 2 / r 2
с k = 9 10 9 N м 2 / Cb 2
             q 1  : загрузка тела
             q 2  : заряд другого органа
         r: расстояние между двумя телами
Инерционные силы применимы.
Эти уравнения, применяемые к атомам и молекулам, более или менее приближают реальность, установленную Максвелл этими 4 уравнениями
rot H = J + dD / dt
div B = 0
div D = rho
rot E = -dB / dt
с E: электрическое поле (В / м)
        D: поле расходимости (ориентированные материалы) (A sec / m 2 ) = (* E
        H: магнитное поле (A / m)
        B: поле индукции (ориентированное на материал) (V сек / м 2 ) = (* H
        отсюда для стандартных волн: w = (E * D / 2) + (H * B / 2) (J / m 3 , W сек / м 3 )
                                                                       50% 50%
                                                          DW = W * C (Вт / м 2 ) с с = 1 / (( 
Принимая элементарную передачу, мы имеем:
E = E 0 e j ( (t-kr)    с c = (/ k
H = H 0 e j ( (t-kr)
гнили Н = дБ / дт  (jk ХН = J (D (Е / Н (к / (((1 / с ( 
гнили Е = -dB / дт  (к ХЕ = (В (Е / Н (((/ к ((гр 
Следовательно, Н / Е (((/ (соотношения Влияния в зависимости от материала между электрическим и магнитным
         c = 1 / ((( : скорость, связанная с веществом для света
         для вакуума (0 = 8,85 10 -12 A сухой / V m
                              (0 = 1,26 10 -6 В сек / Ам
В действительности передача через воду немного сложнее, и тогда необходимо учитывать внутреннюю проводимость в случае капель или льда.
Тогда фазовый множитель волны становится: e j ( (t-kr) с k = k 0 k в том же направлении
                                                                                             положим jk = (+ j (
                                                                                              с ( : затухание
                                                                                              и ( : волновое число
Мы используем те же уравнения Максвелла 
и, кроме того, уравнение непрерывности: div J + d rho / dt = 0
Найдем: k 2 = ( (/ c) 2 - j (((
Фазовый множитель, который мы находим, становится: e j ( (t - k () e - (k
Тогда достаточно совместить характеристику атмосферы с соответствующими физическими параметрами.
Мы можем моделировать передачу этих волн через атмосферу, мы определяем следующие различные параметры: 
1) скорость передачи, связанная со скоростью света (м / с 2 )
2) параметр затухания для жидкой или твердой воды (% (Вт / м 2 // (Вт / м 2 // км)
4. значение относительно вакуума диэлектрической проницаемости 

5. значение относительно вакуума проницаемости

6. относительная важность электрического и магнитного (H / E)

6) рассмотреть возможную возможность молекулярной дифракции (радарные% облаков)
3) Точки подобия этих волн
Первой точкой подобия является поляризация света (случайная для света и ориентированная после поляризатора) и ориентация электромагнитного поля EH относительно продвижения (фиксированная для нормальной антенны и которая может быть переменной).
Вторая точка сходства состоит в том, что им обычно дают такую ​​же скорость распространения физики Эйнштейна, то есть c = 2,997929 10 8 м / с.
Третьей точкой сходства является их связь физическими параметрами во время вероятной хорошей передачи через вакуум.
4) Точки расходимости этих волн
Первая точка небольшой разницы состоит из твердых металлических поверхностей. Световые волны поглощаются и частично отражаются в соответствии с полировкой. Что касается электромагнитных волн, они передаются и отражаются в соответствии с характеристиками металла и воздуха.
Второй момент небольшой разницы заключается в отсутствии отклонения при прямой передаче вдоль металлической поверхности, в то время как эффект антенны и ее поглощательная способность могут быть замечены. Этот факт наиболее заметен при прохождении угла, где электромагнитные волны частично следуют за краем, а световые волны продолжаются прямо.
Третья мало изученная точка заключается в том, что от газообразной поверхности (воздуха) через поверхность жидкости (вода). Это исследование заслуживает особого внимания в отношении физики океана, если оно детерминировано. Это исследование, применяемое пуантилизмом для облака, также было бы интересным, чтобы быть более тщательным.

  
8. Наша локально зеленая планета, которая заставляет нас дышать

1) поглощение углекислого газа (СО2) путем фотосинтеза
Восстановление СО 2 в компоненте роста или эвакуация с помощью С; или восстанавливаемый с сахаром, например C 6 H 12 O 6, является основой баланса земной жизни в биосинтезе. Мужчины, животные, природные пожары и топливо поглощают кислород и затем выделяют CO 2 .
Чтобы иметь возможность сбалансировать атмосферу, необходимо, чтобы естественное восстановление обратного равновесия производилось растениями в результате восстановления, определенного выше. Этот баланс обычно называют фотосинтезом. Для этих преобразований должны быть выполнены энергетические уравнения H (энтальпия) и химическое равновесие G (Гиббс).
Первый подход к этому равновесию, определяемый 440 мкг (10 мкмоль) СО 2, наконец, восстановился на один метр квадрата листвы, а второй с номинальным солнечным светом. С оптимистической точки зрения можно сказать, что количество зелени, хорошо подвергнутое воздействию x (г / с) CO 2, должно быть S (m 2 оставляет ) = x * 6818. Первый короткий подход позволяет нам сказать, что дерево высотой 10 м может захотеть представить 120 м 2 листьев с солнечным светом. Второй, другой подход позволяет сказать, что довольно короткий дерн  желает представить свою собственную поверхность, ссылку 1 м 2 .
Принимая точку восстановления, мы определяем чистую реакцию следующего фотосинтеза, но у нас есть проблема, почему растения не имеют «медленных сахаров жира» и почему они не являются жирными ... 
6 H 2 O + 6 CO 2 + 4,66 10 -18 джоуль (C 6 H 12 O 6 + 6 O 2 .
Для человека 20 вдохов в минуту соответствуют 10 литрам трансформированного воздуха. Для извлечения этого двуокиси углерода требуется расход 1,1 г / с.
На данный момент немыслимо создать физико-химическое устройство, которое преобразует CO 2  в O 2  и C (пыль или другое) на уровне земли.
2) поглощенная энергия света
Простой расчет потока, поглощаемого на один метр площади зелени на экваторе, может быть выполнен.
К среднему солнечному потоку в течение дня можно приблизиться 0,318 * 1500 Вт / м 2 . Количество энергии, поглощаемой для естественной рециркуляции с полным солнечным светом, составляет 3,96 Вт / м 2, около 4. Это показывает, что его влияние на тепловой баланс совершенно незначительно.
          3) Подземная Земля: магма в центре Земли
В отличие от того, что происходит при комнатной температуре на поверхности, центр Земли состоит из высокотемпературного вещества, называемого магмой. Можно подсчитать, что эта температура не отвечает за температуру поверхности, учитывая толщину границы раздела, которая называется мантией. Этот слой состоит из пластин, которые очень медленно сталкиваются с помощью так называемой тектоники плит. Этот набор очень стабилен, за некоторыми исключениями это вулканы и землетрясения. Насколько мне известно, термодинамика твердых тел очень высокого давления очень мало развита и поэтому не позволяет приблизиться к возможной научной гипотезе о том, что высокая внутренняя температура может быть связана с высоким внутренним энергетическим последствием очень высокого давления из-за на высоте скалы, представляющей собой последовательность полов, которые механически пылают (изоклиналь) под действием верхних слоев.
На практике мы можем считать, что температура почвы остается стабильной и постоянной с 10 метров под землей: характеристики пещеры и пещеры (обычно 10-15 ° в наших широтах 50 °).
          4) Природные энергии
Чтобы жители Земли могли жить с комфортом, идентичным тому, что известно, и это в течение длительного времени (> 1000 лет), необходимо использовать природные энергии (таким образом, возобновляемые природой).
Классификация этих энергий приведена ниже в порядке теоретического значения 
· солнечная энергия (фотоэлектрическим эффектом)

· (древесина: строительство и сжигание, свекла и сахарный тростник: сахар, алкоголь и сжигание для современных автомобилей). Кроме того, существуют биоименованные жирные кислоты, которые следует выращивать, собирать и промышленно развивать из-за их разнообразия.

· энергия ветра (ветровой турбиной)

· приливная энергия (приливные электростанции)

          5) Компасы и магнитные поля Земли
Физики всегда замечали, что магнитная магнитная стрелка притягивается к Северному полюсу как компас. Это происходит от магнитного поля, которое ориентировано на север на уровне земли и в общей атмосфере. Это магнитное поле следует за правилом электрического творения левой руки (большой палец, указывающий в направлении электронов и магнитных полей, идущих в направлении закрытия других пальцев). Глядя на очень высокую атмосферу, появляются избыточные и свободные электроны, они не будут полностью следовать вращению Земли (см. Струйный поток), но будут двигаться в противоположном направлении. Поэтому они создадут своего рода огромную катушку, смысл магнитного поля которой будет от Южного полюса до Северного полюса на уровне земли. Еще одна гипотеза, которая, насколько мне кажется, вероятнее всего, и, скорее всего, заключается в том, что она находится в верхней атмосфере ионов (вероятно, H +), которые тяготеют в направлении вращения Земли. Это поле стоит около 60 А / м, измеряя его по закону Ленца. Классическим объяснением является наличие магнитных полярных масс. Однако, зная более глубоко законы Максвелла, это объяснение больше не сохраняется из-за земной магмы. Наиболее правдоподобным научным объяснением является наличие низкого остаточного заряда полного заряда Земли (часто приравниваемого к 30000 Cb) в очень очень высокой атмосфере: этот находится в быстром относительном вращении с собственным вращением Земля, которая заставляет это остаточное магнитное поле быть почти постоянным.

  
9. Голубое небо, зеркало физики азота

1) Гипотеза отражения световых волн голубой полосы азотом
Небо синее в дневном свете, есть солнечный свет. С другой стороны, в ночное время отсутствует свет, и, таким образом, небо черное (0 Вт / м 2 ). Голубое зрение было предложено в параметрах передачи, определенных выше, как конкретная передача. Насколько мне известно, это частичное отражение молекул азота (N 2 ). Я не знаю скачок естественной энергии, который определяет этот обратимый переход без электронного контакта соседа.
2) Поэтическая гипотеза отражения световых волн оранжевой бахромы двуокисью углерода на малой высоте в зимние закаты
Небо оранжевое утром, а вечером солнечный свет. Оранжевое видение было предложено в параметрах передачи, определенных выше, как конкретная передача. Насколько мне известно, это частичное отражение, с преимущественным падением молекул СО 2 . Я не знаю скачок естественной энергии, который определяет этот обратимый переход без электронного контакта соседа. Однако мне кажется очевидным, что интенсивность оранжевого (или сильного розового) отражает общее количество СО 2 (или СО) во всей атмосфере. Это то, что мы видим для печей Святого Николая 6 декабря в частности. Так как CO 2 , таким образом, циклически изменен, я не понимаю, почему он приписывает ему значение среднего глобального потепления 1 ° C в течение 100 лет с 1900 по 2000 год.
          3) Пояснительные замечания о цветах облаков
Облака существуют в разных цветах. Основной цвет облаков белый: он отражает свет, исходящий от солнца (однородная смесь всех цветов). Ночью нет света, а облака черные. В зависимости от толщины облаков и того, что они поглощают как свет, они идут от белого до серого, а затем черного. Здесь хорошо представлены цвета основных облаков из молекул воды в виде твердых тел по термодинамике. Некоторые облака иногда синие, потому что в тот момент они отражают естественный цвет голубого неба. Оранжевые облака также иногда существуют зимой в соответствии с предыдущим абзацем.
Лед обычно полупрозрачен. Снег естественно белый. Молекулы воды облаков уважают эту реальность своим цветом.

10. Современные искусственные спутники

1) Основной спутниковый интерфейс
Основным интерфейсом для спутника является связь с радиоволнами (электромагнитная). Поэтому использовать антенны, которые будут управляться уравнениями Максвелла.
     2) Международно признанная важность радиации
Согласно моей информации, международно признано, что радиация должна быть изучена для спутника. Основная цель этого подхода - лучше понять теплоту, которая влияет на спутник.
Для выполнения этого расчета необходимо учитывать следующие 3 параметра:
· полученная солнечная радиация

· инфракрасное излучение, получаемое в основном от Земли

инфракрасное излучение, излучаемое для определения равновесной температуры спутника

     3) Хорошая сферическая форма спутника
Сферический спутник имеет 3 преимущества: 
· он видит излучение так же, как планета (почти сферическая)

· его электронные компоненты защищены снаружи (шок, контакты и т. д.)

· он подвергается радиации, подобно молекулам (около сфер)

У спутника может быть температура, находящаяся между температурой далеко от Земли 303 ° К (сфера без проецируемой тени) и самой холодной температурой (гражданская авиация, сферы с проецируемой тенью).
Лучшим материалом для сферической оболочки, который можно использовать, является составной благодаря своим свойствам (и (которые идентичны вакууму.
      4) Хорошая форма блюдца спутника  
Это спутник, который по сути дорог, потому что он должен иметь регулирование в угловом положении, чтобы выбрать поток излучения, который он получает лучше всего. В результате он может частично контролировать свою естественную температуру.
По сути, он более горячий, чем сферический спутник, потому что он получает два потока излучения аналогичным образом (поверхности, видимые сообщаемыми потоками излучения
при (r 2 ). Его эмиссионная поверхность (2 (r 2 ) в 2 раза меньше, чем у сферы (4 (r 2 ). Поскольку площадь излучения меньше, его естественная температура выше.
          5) Закон Кэти для атмосферы с правильной термодинамикой
Для общей земной атмосферы ниже 170 км мы имеем довольно ясную интегрированную формулу: p = p0 e -gh / RT (с T и ее термодинамикой циклонов), которая включена и сбита в почти полном ISA очень приятном стандарте который известен и применяется пилотами и экипажем всех самолетов, которые любят свое прекрасное (им) пространство для них.
          6) Исследования атмосферы Земли, которые должны выполняться обычно с помощью SVSH1
 Полная атмосфера состоит из 5 основных слоев и должна быть изучена более подробно: тропосфера, стратосфера, мезосфера, термосфера, а затем экзосфера. Ионосфера - это, вероятно, переменный слой, который простирается на несколько предыдущих более или менее неподвижных слоев.

11. Особенности: молния и радуга

1) Молния
Молния - это электролюминесцентное событие, которое происходит в небе. Объяснив их приблизительные подробные пособия по погоде. В физике, когда мы хотим приблизиться к ним, это настоящая загадка. Классическая физика Максвелла может только обойти последствия, но не вдаваясь в их внутреннюю тайну. Квантовая физика, приближающаяся к модели облаков (молекулы воздуха и воды) посредством переводов, вращений, воздушно-воздушных, водно-водных и воздушно-водных взаимодействий, происходит только в случайном чистым до моих лучших знаний. Наилучшая модель с гипотезой асимметричного энергетического распределения для самих атомов исходит из луча света (и звука), но не до огромного электрического удара. Отсюда мы можем научно доказать, что это феномен порядка божественной земли, такой как человек, как кольцо, насколько это возможно.
          2) Arc-ан-Ciel
Облака и дождь образуются из капель воды, в определенных обстоятельствах они правильно расположены и отражают Солнце в виде радуги. Все капли отражают свет согласно закону Снелла-Декарта. Угол (2 изменяется в зависимости от цвета (характерного для воды), и поэтому мы видим разные цвета в разных местах (дуги окружности).
c 1  : связанная скорость света c2  : связанная скорость света


sin (1 / sin (2 = c 1 / c 2
Общий результат - красивая радуга.

12. Наука, лучшая человеческая модель вселенной

1) Иерархия моделей
1. квантовая физика: Гейзенберг

0 (1 Статистическая физика: Планк, Вена, Бозе, Эйнштейн, Дирак и Ферми
1. электричество: Максвелл, 1,2 механики: Ньютон и Навье-Стокс,

1.3 химия: Менделеев и Лавуазье
1. Термодинамика (энергия и энтропия): Больцман, Кельвин, Гиббс, Гельмольт
2. биология, электроника

3. медицина: Гиппократ

0 или 4: психология
0, 3 или 4: ИТ
2) Тело человека, смоделированное в системах
1. нервное

2. сердце и кровь

3. респираторный

4. черепно-мозговой и нервной

5. кости и суставы

6. мускулистый

7. внешний и волосатый

8. репродуктивная и внешняя пища

9. пищевые, пищеварительные и мочевые

Примечание. Животные могут быть смоделированы с помощью аналогичного подхода.
3) Как приблизить робота к этим системам
1. нервная система: калькулятор

2. сердечная система: контроль и электрическое или гидравлическое питание

3. дыхательная система: бесполезная

4. Быстрая нервная система: различные датчики

5. костная и суставная система: см. механику

6. мышечная система: поршень, электрический цилиндр

новый для развития 
двигатель: сахар (алкоголь, дизель (механическое движение
химическая мышца: сахар (механическое движение
топливный элемент: химические компоненты (электричество (механический
7. внешняя система: см. покрытие: развитие может происходить со всех сторон

8. сексуальная система: НЕТ

9. пищеварительная система: см. 2. и 6. 

4) Психология и бессознательное
1. Модель Фрейда:

Он разделяет интеллект на 3 части «я», «id» и «суперэго». Объясняя более подробно, мы можем описать:
а) собственно разведка, которая является способностью к анализу, адаптации и запоминанию. Это одно и то же для мужчины и женщины до предела, который заботится о нем прежде всего о функциональности и схемах.
б) бессознательное включает в себя мечту, предчувствие, творчество, искусство изобретательства, искусство создания объектов, ситуаций, персонажей, окружения. Это принципиально отличается для мужчины и женщины: речь идет о функциях и схемах.
c) защита самого себя, чувствительность, защита важности - это безопасность человеческого духа. Поэтично, я бы сравнил его для женщины с восстанавливаемой пористой субстанцией и для человека, чтобы воссоздать обоснование купола.
г) он, вероятно, хорошо коррелирует с группой жителей латинского происхождения.
2. Завершение этой модели Лаканом для коллективного бессознательного:

Группа лиц того же места, одной религии, одной и той же расы, обладает сверхъестественными характеристиками. Лакан позволяет нам найти это коллективное бессознательное. Вероятно, это хорошо коррелирует с группой жителей германского происхождения.
3. Общая психология и религии:

Подход, который немного редуктивен для религий, изучает их как целую психологию
4. Психология бессознательного может, как мне кажется, анализироваться мерой этих трех характеристик: индивидуализм (1), группировка (2) и подчинение (3) или религиозное предсказание (3)

13. Современная психология человека, включая его основные бессознательные аспекты

Психология ниже - психология индивидуальной, а не групповой психологии или групповой психологии.
Эта психология личности никоим образом не противоречит общей психологии.
1) Человеческий интеллект
С моей точки зрения, женщины и мужчины достигли интеллектуального равенства в начале XXI века с точки зрения реальных возможностей практического применения после изучения и идентичных возможностей мозга в течение очень долгого времени.
Полное тело человека контролируется и полностью направлено мозгом, чья самая важная интеллектуальная функция обеспечивается таламусом. Основные функции обеспечиваются таламусом (мыслью), гипоталамусом (смыслом), мозговым стволом (действием), мозжечком (биохимическим) и корой (память).
Есть 14 основных функций современных разведывательных команд, однако можно глубже изучить и перейти к 25 разведывательным функциям. 
Самые высокие функции - личное отражение
                                                        - групповое отражение (обсуждение и т. д.)
                                                        - естественная медитация (интуиция, предчувствие,
                     ясновидение, и т.д ...)
       (по таламусу и эпифизу)
Эти функции тесно связаны с лингвистикой и на другом уровне с текстом и вычислением.
В других кодирующих регистрах мозга можно заметить кодировки изображения и звука. Это приводит к следующим функциям:
- личное наблюдение
            - групповое наблюдение (путешествие, фильм и т. д.)
            - (мечта, дедуктивная мнимая) 
        (по таламусу, гипоталамусу и эпифизу)
Интеллектуальные действия предназначены для звука и изображения в их интегрированной среде:
            - говорить
            - создавать музыку, звуки и т. д. ...
            - показать себя
            - одеться
            - наденьте макияж, поставьте драгоценности
        (по таламусу, гипоталамусу и эпифизу)
Физические и механические действия, которые используют мышцы и, следовательно, полезную человеческую силу, следующие:
            - перемещаться, бегать, плавать
            - износ
            - подниматься, спускаться, перевозиться
       (в основном по стволу мозга)
Таким образом, выше определены 14 основных функций и для достижения 25 функций необходимо добавить 7 действий-реакций чувств и 4 обязательных действия, которые имеют функции существования.
6 реакционных действий, которые фактически включают немного суперэго и которые относятся к типу биохимического связывания, являются
следующее: - чувствовать.
                        - вкус. гипоталамус
                        - прикосновение.
                        - наслаждаться, эякулировать.
                        - крикнул. гипофиз и эпифиз  
                        - смеяться, расстраиваться.
                        - спать.
Основными биологическими функциями являются 4 (или 5) и являются:
            - есть, пить
            - дыхание и сердцебиение
            - пот
            - делает свои потребности (писает, говно)
            и этим органом, который не может контролироваться снаружи тиннитусом: эякулировать
        (мозжечком)
Обратите внимание на спинной мозг: передача команд и нервных мер симпатической системой, парасимпатическая система для органов и добровольная и непроизвольная для мышц.
2) воображение, мечта, творческое искусство и изобретения имеют источник
Бессознательное, обычно называемое «тем» в психологии, исторически было признано Фрейдом, а затем Лаканом в групповых явлениях, таким образом обобщая это понятие с возможностью взаимодействия с ним. Фрейд сравнивал все «это» с озером, из которого лишь небольшая часть была воспринята лодкой на поверхности, на которой мы плавали, если бы я правильно понял. Поэтому Лакан и его теории по группам определили потенциальные части озера, с которыми можно интеллектуально взаимодействовать. Некоторое дополнительное понимание этого
включают понятие суперэго в «том».
В конструктивном фрейдистском анализе «оно» представляет собой изобретения, искусство, воображение и мечты. В медико-биологическом анализе «он» будет помещен в эпифиз или мозолистое тело в середине мозга.
В зависимости от того, насколько глубоко мы смотрим на озеро «этого», мы можем заметить, что образ его мелкой идентификации (или почти бессознательного) предназначен для женщины, связанной с домом (защитой) и для человека связанные с поездкой и / или лошадью (разведка). На большей глубине (или отдаленном подсознании) образ ее идентификации предназначен для женщины, связанной с водой и / или океаном (клеточная жизнь водой: ПРИРОДА), и для человека, связанного с лес деревьев (перед животными были растения: ПРИРОДА).
Изучая «это» и его конструктивные способности, мы приходим к 17 закодированным параметрам, чья стратегия кодирования «этого» самим мозгом через эпифиз будет кодированием в личном
     - группа
     - подчинение, божественность
У мужчин и женщин будет 11 идентичных параметров и 3 разных параметра. Параметры, которые являются основной творческой базой художников и изобретателей:
            - музыка
            - сон
            - интуиция
            - красота
            - природа
            - человечество
            - детство
            - божественность
            - гигиена, чистота
            - значение
            - нагота
Настройки, которые отличаются для женщин, - это вода
                                                                                                    - кровь
                                                                                                    - быть защищенным
                                                            для мужчин - выглядит
                                                                                                - спорт
                                                                                                - сила
Из чистой интуиции мне кажется, что во Вселенной существует 7 или 8 жизнеспособных экзопланет. Я вывел его вместе с Джамалом Эль-Хаджами. Из абсурдной интуиции мне кажется, что первая из этих планет будет исследована человеком в течение 6000 года, наблюдая за первым животным черепаху.
3) Я, что и суперэго в скоординированном применении
Чтобы изучить сознание, прямое и полное бессознательное чрезвычайно сложное и обширное. По этой причине мой подход, который является только хорошим и интересным исследованием среди тысяч возможных исследований, должен был наблюдать, чтобы наблюдать за предельным поведением, представляющим общее отношение.
Мальчик или человек рассматриваются в следующих пределах:
быть естественным и животным и современным ученым,
мачо 
или педиатр и / или небольшой подделка и / или священник
[image: image9]
Девочка, девица или женщина рассматриваются в следующих пределах:
быть естественным и животным и современным ученым,
девчурка 
или шлюха, и / или желая права над всеми и / или судьей
[image: image10]
Поскольку эти предельные ситуации определены, психолог может задавать вопросы о том, что человек является представителем этого поведения или частично относится к нескольким из этих категорий.
Мне кажется, что исторически для человечества мы можем заметить следующие наблюдения:
- во время предыстории мужчины были в основном естественными или мачо, женщины были в основном естественными или шлюхами. 
- в современной истории, с появлением письменной скважины
до Британской Колумбии до 1968 года, предшественник вступления в XXI век, мужчины были в основном мачо и женщины в основном молодыми. 
- в настоящее время мне кажется, что 3 категории, которые я выбрал для мужчин и женщин, определенных на приведенных выше диаграммах, представляют собой общее отношение и личные решения поведения нынешнего человека в эволюции
этих последних нескольких десятилетий. С моей точки зрения, было бы интереснее вернуться для мужчин, чтобы женщины стали более естественными, продолжая рационально использовать технологические инновации, которые значительно изменились за последние 100 лет.

4) Суперэго Фрейда, совместимое со всеми возможными лакановыми группами
Фрейдистский суперэго является менеджером эмоций, естественной защиты и ограничения интуиции.
1. Положительное исследование
В нормальном состоянии функционирования мозг не использует суперэго. Это, однако, обнаружено. Мужчины и женщины имеют сходное, но не идентичное суперэго.
Сенсации и психологические состояния управляются суперэго. Он включает в себя конструктивные состояния: телесное наслаждение, радость, улыбку и смех. Он также включает в себя состояние защиты: плач, грусть, раздражение и нервозность. Волнение - промежуточная фаза защиты, но, возможно, также в преувеличении.
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2. Современное человеческое исследование, которое может выявлять противоречия
Он состоит из двух триангулированных моделей: первичного и вторичного.
Первичная триангулированная модель включает в себя: жизнь
                                                                 - воспроизведение и секс
                                                                 - деньги
Вторичная триангулированная модель включает в себя - интуицию и интеллектуальный естественный набор
                                                                     - замороженный заказ и фиксированная организация
                                                                     - права и ремонт
Эта модель изучается для ситуаций, когда мужчины и женщины разные, что является реальностью. Сложная модель объясняется в дальнейшем диаграммами, в которых рассматриваются ситуации определения модели, жизни пары, жизни одинокого мужчины или женщины.
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5) Телепатия и ее интеллектуальные новинки
Телепатия - это передача мысли без речи. Он является новым и довольно обобщенным с 2000 года и был предсказан как чудо Нострадамусом раньше. По ясновидению, я говорю сегодня, что первая экзопланета будет достигнута человеком около 6000 года.
Телепатия может принести сюрпризы в научные эксперименты, всегда закончить трогательную новую неврологию волн без электрического тока в виде вектора.
Некоторое поведение лжецов можно услышать между разными и противоречивыми, выступления одного и того же человека между устным и телепатическим.
Примечание. У животных, вероятно, есть психология, которая подобна и 
это, скорее всего, только по некоторым темам, разработанным выше.
6) MESMER и его стандартизированные животные
Народные персонажи могут быть определены из важности, которую ближнее и дальнее бессознательное дает МЕНЯМ, ВАМ, ВСЕ, ВСЕ, ВСЕ или ПРИРОДУ. Таким образом, мы приходим к определению 6 животных для мужчин и 6 животных без сознания для женщин. Для мужчин в порядке: жеребец, лиса, волк, сова, медведь и кошка. Для женщин в порядке: газель, ласка, волк или лютня, сова, медведь и кошачий. С обычным, это хорошо видно.
  

7. Современная сексуальность, понятная Фрейду

а) ПАР
            общий и взаимный расслоение
            возведение человека его пенисом
            проникновение пениса у входа в влагалище с внутренним клитором (раннее наслаждение 
бас)
            продвинутый пенис в матку через шейку матки (продолжительное низкое наслаждение
полный)
            назад и вперед между пенисом и влагалищем (полное низкое удовольствие) до
                        высокое женское наслаждение шейкой (несколько секунд)
                        мужское высокое удовольствие от эякуляции спермы мужчин (некоторые
 секунд), инициированных в лучшем случае головками
            Конец оргазма путем удаления пениса из влагалища и мужского дискомфорта довольно часто
            Примечание. Дополнительное женское возведение с удовольствием может произойти через
 сиськи и ее прикладом.
б) МУЖСКАЯ БРАНЕТКА
            голый пол мужчины
            возведение человека его пенисом
            назад и вперед пенис вручную (низкое мужское наслаждение) (несколько минут)
            Мужской сперма эякуляция (мужское удовольствие) (несколько секунд)
            Конец оргазма и мужской дискомфорт
c) БРАНКЕТЕТ ЖЕНЩИНЫ
            обнажение груди и лобка
            прикосновение к кончикам груди с женской эрекцией желаемое время
            назад и вперед женского пальца на клиторе у входа в влагалище (низкое наслаждение
 женский) (несколько минут)
            конец оргазма и женский дискомфорт сундука
7) Личная медицина или естественная биология человека: FIIATRIE
Естественная забота о себе зависит от самого себя, и я даю здесь 12 правил ежедневного или еженедельного поведения, чтобы иметь здоровую и сбалансированную жизнь.
            1) Потребляйте так пить природную воду (от 0,5 л / день до 3 л / день)
            2) Ешьте много шоколада, чтобы выбраться из маленькой депрессии
            3) Регулярно гуляйте по природе
            4) Принимайте гигиенический душ каждый день, чтобы мыть
5) возможно, принять расслабляющую ванну с теплой водой (36 ° C), слегка соленой (31 г / л морской воды), чтобы это было похоже на экзотическую ванну
 расслабляющий
6) Возьмите чашку кофе или чая утром
7) слегка алкоголизировать хотя бы один день из 3 (пиво, вино, алкоголь, ...)
8) Делайте небольшое растяжение суставов и небольших сил мышц
 еженедельно
            9) Делайте небольшие движения тела еженедельно в расслабляющей телепатии
 (90 мВ измеряемых в контактной воде)
            10) Заниматься любовью в слепой телепатии с мужчиной регулярно
            11) Сделайте 3 (законно принятым таким сдержанным и секретным) снифферы эфира, чтобы успокоиться
Мужская агрессивность усугубляется различными причинами, и это СЛУЧАЙНО
            12) Исключительно курите немного табака или гашиша, если они приняты
  
8. Полный психоанализ, хорошо понятый миссис ДОЛТО

 Дольто экстраполируется на всю жизнь и на смерть человека 
                        Путешествие в стадии человеческой жизни:
1. Оплодотворение в женской матке (-9 месяцев)

2. Нелепое рождение с дыханием (0 месяцев)

3. Конец грудного вскармливания

4. Конец структурного построения фрейдистского супер-меня ребенка (фаза пу: 4 года)

5. Путешествие детства (нужен отец и мать)

6. Подростковый курс с первым докладом почти полной девушки-мальчика

7. Создание пары и полного взрослого

8. Выбор наличия потомства, биологическая ответственность ребенка (оплодотворение, беременная женщина и рождение)

9. Эволюция ребенка и пары 

10. Прохождение ребенка в состояние взрослого (законченный цикл репродукции) и начало состояния частичной старческой

11. Человеческая физическая смерть и воскресение в форме чистого телепатического духа (сохранившийся психологический характер) (происхождение около 2008 года), которые идентичны человеческой способности, которая иногда существует на полной добровольной телепатии на расстоянии.

  
9. Полный анализ личности в психологии

Этапы психологического анализа: психоз, невроз, забота о фобии и гипнозе и предложения
Условия психологического анализа:
1. шизофрения

2. mythomane

3. эгоцентричный

4. Маниакальный, дотошный

5. Садистическая (=> болезненная совесть)

6. Мазохист (=> болезненная совесть)

7. экстроверт

8. интровертированный

9. Алкогольная или наркотическая зависимость

10. Сексуальный маньяк

11. властный

12. тема

13. Тенденция парии, художник

14. аутистический

15. клаустрофобии

16. страдающий агорафобией

паранойя

14.Механическая инженерия
Общее  : Механика - это часть науки, которая занимается взаимодействием между множествами, системами, телами, кристаллическими решетками или молекулами в виде сил и / или положений. Механическая наука иногда идет дальше к атомам или частям атомов, таких как анионы или катионы или даже ядра, это исследование не будет идти в этих пределах и приглашает читателя, стремящегося к этому бесконечно малым, проконсультироваться другие литературы по этой теме.
1) Механические узлы: твердые тела, жидкости, ...
1) Закон твердых тел Ньютона
Для каждого твердого тела может быть применен первый закон Ньютона:
F = ma с
             - F (N) = сумма сил, приложенных к твердому телу
 - м (кг) = масса (инерции) твердого тела 
 - a (m / s 2 ) = ускорение или изменение твердого тела, смещение
    a = d 2 p / dt 2 с p как положение твердого тела
Поэтому эта формула является механической, как я сказал выше, поскольку описывает взаимодействие между силой и смещением. Смещение представлено второй производной в математике перемещения. Это можно понять, усвояя, что первая вариация или первая производная во времени положения - это скорость. Изменение скорости во времени - это ускорение. Изменение вариации называется второй производной в математике. Для позиции вторая производная становится ускорением.
Расширение закона Ньютона на вращательные движения сложнее понять, но в той же форме: 
C = I d 2 θ / dt 2 с
                        - C (N m) = сумма пар, применяемых на твердом теле с
крутящий момент равен произведению силы на расстояние между направлением силы и центром массы твердого тела 
                        - I (кг м 2 или N мс 2 ) = ∫ r 2 дм
                        - Ө (рад) = угол позиционирования твердого тела
Для правильного позиционирования твердого тела необходимо определить 3 положения (оси X, Y и Z) и 3 оборота (углы Ө x , Ө y и Ө z ). Это то же самое для сил F x , F y и F z   и для пар C x , C y и C z . Благодаря этому полному моделированию мы можем изучать тонкое взаимодействие между твердым телом и его средой. Тогда это полный подход с 6 дифференциальными уравнениями второго порядка. Это фактически свободное тело в его окружающей среде, такое как ракета, самолет или лодка. В случае, когда имеются механические опорные звенья (см. Раздел «Интерфейсы твердотельных механических узлов»), должна быть смоделирована только часть положений, углов, сил или пар, и именно эти уравнения дают решение. Чтобы выполнить хорошее моделирование, вы должны иметь опыт.

Иногда существует несколько репозиториев (оси X, Y и Z). Классически мы берем в качестве базового репозитория хранилище позиции. Затем следует заметить выведенную силу, которая представляет собой центробежную силу для полного твердого тела, которая относится к самому себе. Затем мы имеем:
 
F = ma 1 позиция  + mv 2 / r кривизна  1 перпендикулярная 
Второй закон ньютоновской механики состоит из механической силы притяжения между двумя телами, имеющими соответствующую гравитационную массу. Опыт показывает, что гравитационная масса всегда эквивалентна массе инерции (см. Выше)
F = G m 1 м 2 / г 2
С - F (N): масса притяжения
          - м 1 (кг): масса тела 1
          - м2 (кг): масса тела 2
          - r: расстояние между центрами тяжести
          - G = 6,673 10 -11 N м 2 / кг 2
2) Закон о жидкости Навье-Стокса с его экстраполяциями, которые охватывают динамику жидкостей
Закон Навье-Стокса применим для динамики жидкости (жидкость: несжимаемая или газовая: сжимаемая) в большинстве случаев. После этого будут изучены очень мелкие случаи, когда это будет только частично применимо.
Закон Навье-Стокса, основное уравнение механики жидкости:
            ρ dv particle / dt = -grad (p) + ρ Force (s) - grad (2/3 μ div v) + div (2 μ 'Δ' v) 
                        с v частиц (м / с)  : скорость частиц жидкости, следуя за ними при их смещении
                                                            p (N / m 2 ): давление
                                    ρ (кг / м 3 ): плотность
                                    g (м / с 2 ): гравитационная сила
                                    Δh (m): изменение высоты гравитации
                                    Вязкость: см. Ниже Пуазейль
Для решения полных и конкретных задач необходимо добавить к этому основному уравнению другие уравнения и, при необходимости, решить все уравнения с фиксированными граничными условиями.
Вот наиболее распространенные уравнения:
            Уравнение непрерывности: S ρ v = Константа
                        С S (m 2 ): поверхность (ы) потока жидкости, перпендикулярная локальной скорости
                                    ρ (кг / м 3 ): плотность жидкости
                                    v (м / с): локальная скорость
            Уравнение энергии: например: С р Δ Т + V 2 /2 = постоянная
                        С C p (J / (кгK)): массовая теплоемкость (при постоянном давлении)
                                    ΔT (K): изменение температуры в градусах Кельвина (или Цельсия)
                                    v (м / с): скорость           
            Уравнение состояния:
Несжимаемый: ρ = Постоянный
При ρ (кг / м 3 ): плотность (например, чистая вода: 1,0 кг / дм 3 )
Сжимаемое: идеальный газ: p / ρ = RT
При p (Pa или N / m 2 ): давление 
Стандартное атмосферное давление 1.013 10 5 Па = 1013 мбар
            ρ (кг / м 3 ): плотность: например, чистый воздух: 1,3 кг / К
            R (J / (кгK)): постоянная газа: пример 287 для окружающего воздуха
            T (K): абсолютная температура в Кельвине (273,15 К: 0 ° С)
Применение для жидкостей и газов, стабилизированных без эффекта вязкости:
 
Закон Бернулли
            Константа = р / ρ + V 2 /2 + г Δ ч
                        с p (N / m 2 ): давление
                                    ρ (кг / м 3 ): плотность
                                    g (м / с 2 ): гравитационная сила
                                    Δh (m): изменение высоты гравитации
                                    v (м / с): скорость
            В гидравлике это, безусловно, самый используемый закон. В аэродинамике он также используется, но, учитывая сложность сжимаемости, обычно речь идет о добавлении корректирующих факторов.
Применение в гидростатической и возможной экстраполяции в аэростате:
            Закон простых Архимедов говорит, что каждое тело, погруженное в жидкость, получает на нем силу левитации (плавающий и т. Д.), Вертикальный, равный весу смещенного объема жидкости.
            Обобщенный закон Архимеда (в том числе для газов) объявляет любую сборку частиц, которые держатся вместе хорошо, получает вертикальную тягу вверх, равную занимаемому объему (флотации и т. Д.), И нисходящую тягу, равную их весу чистые (например, лучшее применение: молекулы пара и воды в атмосфере Земли).
            Без эффектов скорости изменение давления определяется следующим образом:
                        Δp = ρ g Δh (см. Параметры, определенные выше)
Этот закон фактически является лишь линейной экстраполяцией закона Архимеда, где устанавливается равновесие между уровнем h и уровнем h + Δh
Гидравлическое приложение для большинства размеров
В трубе, которая приблизительно на том же уровне, может быть интегральную поверхность по объему перемещения текучей среды и уравнения гидравлического разрыва  р / ρ = ξ v 2 /2 становится 
Q = K 1 S √ Δp с Q (м 3 / с): поток жидкости
                                    K 1 = √ (2 / ( ρξ )): константа пропорциональности в (м 3 / кг) 1/2
                                    S (м 2 ): площадь потока
                                    Δp (N / m 2 ): изменение давления на гидравлическом элементе
Для топлива г-н Brocard, французский, главный инженер, использовал для авиационных двигателей быструю мнемонику Q (литр / час) = KS (мм 2 ) √Δp (бар)
С K стоит около 40: проверить мой письменный источник
Фактически, желая более точно отрегулировать, необходимо привести форм-фактор потока. Этот появляется, как вы понимаете, коэффициентом формы, выраженным в гидродинамике ξ. Таким образом, он уточняет значение K 1 и соответствует гидравлической турбулентности на участках потока.
Из опыта мы можем сохранить следующие коэффициенты:
Валовой             порт : ξ = 2,0
            Очень прогрессивное отверстие на входе и брутто на выходе: ξ = прибл. 1,30
            Валовой порт на входе и очень прогрессивный на выходе: ξ = 2.0
            Отверстие очень прогрессивно на входе и очень прогрессивно на выходе: ξ = прибл. 1,30
            Локоть: угол колена 90 °: ξ = прибл. 0.6
                        Угол наклона 45 °: ξ = прибл. 0,3
                        угол локтя 30 °: ξ = прибл. 0.2
Шероховатость поверхности по длине: изучается дополнительно 
Применение в отношении силы, вызванной на твердых поверхностях
Аэродинамическая сила зависит от изменения количества, вызванного поверхностью, присутствующей в потоке. Мы обсудим здесь поверхность, получающую импульс. Случаи, когда поверхность дает импульс, будут изучаться ниже в параграфах энергии ветра, компрессора и поршня поршня и сжатия. Выведенная формула силы следующая:
Р S = р v 2 /2 £ ,
С F (N): сила, прикладываемая потоком на поверхности
 (перпендикулярно средней поверхности крыла)
                        S (m 2 ): поверхность, присутствующая в потоке
              (перпендикулярно к нему для объекта, такого как автомобиль)
                        v (м / с): средняя скорость всего потока жидкости
                        ξ (): коэффициент влияния гидро- или динамической динамики
                                    образный объект в потоке, как автомобиль: 
ξ = прибл. 1,30 (1 (диапазон Arri ) +0,30 (лучшая передняя часть))
 образный объект в потоке наподобие грузовика:
ξ = approx.2.0 (1 (turb.Ariri ) +1.0 (передний аэродинамический правый))
Эта формула, которая должна быть хорошо применена заранее, требует опыта, потому что она требует усилий, отличающихся от сопротивления потоку или аэродинамического подъема. В качестве проверки они всегда могут применяться новичком, который будет постепенно приближаться к решению, представляющему собой аэродинамическую реальность, которая очень сложна.
Применение в отношении аэродинамического всасывания Эффект Вентури
            Эффект Вентури происходит в замкнутой среде, то есть в трубе для газа, как для жидкости. Это комбинация уравнения непрерывности и уравнения Бернулли. Это труба, чтобы добиться постепенной усадки и в точке усадки, чтобы сделать небольшое отверстие наружу, и обратите внимание, что существует аэродинамическое всасывание, поскольку давление ниже давления интерьер.
В уравнении это дает: 
S 0 ρ v 0 = S col ρ v col                               с 0: начальные условия
Р 0 / ρ + V 0 2 /2 = Р Col / ρ + V шеи 2 /2 Колонка: условия трубки Вентури
Мы выводим вакуумный отсос на шее: р 0 - р Col = ρ v 0 2 /2 ((S 0 / S шеи ) 2 - 1)
            Именно по этому принципу основывается работа всех старых карбюраторов как системы подачи топлива поршневого двигателя.
Аэродинамическое применение для профилей крыльев
            В открытой среде (атмосфере) для крыла он продвигается силой самолета, являются турбореактивными двигателями. В этом случае жидкость или воздух имеют под крылом поверхность потока, которая уменьшается. Статическое давление (при р 0 ) и динамического давления (термин , ρ об 2 /2) должна быть адаптирована таким образом, что поток идет хорошо, что имеет место. Под крылом мы видим общее увеличение давления за счет избыточного давления полного давления потока, которое мы можем назвать обратным эффектом Вентури (открытая среда). Если мы хотим , чтобы количественно оценить этот эффект, измеряет общее давление: статическое давление р 0 и увеличение динамического давления Лр V 2 /2. Классически фактор α стоил 1, но прогресс аэронавигационной системы делает этот фактор улучшенным и достигает даже до α = 4 (что представляется максимальным для обмена энергией между соседними сетями жидкости) для профили крыла крупных коммерческих самолетов: Boeing, Airbus, Mac Donnel и Antonov.
Что касается верхней части крыла, должна быть депрессия, но турбулентность, исходящая из задней части профиля крыла, поднимается и ставит заднее статическое давление с турбулентностью в верхней части профиля крыла.
            Формула усилий при подъеме выглядит следующим образом:
F = S α ρ v 2 /2
Аэродинамическое применение энергии ветра, первая турбомашина
            В истории мы находим первую машину, которая использовала аэродинамическую силу во вращательной силе в качестве ветровой энергии ветряной мельницы. В настоящее время ветер может использоваться в качестве движущей силы для запуска электрического генератора, который будет обеспечивать электроэнергией.
            Чтобы изучить эти машины, необходимо согласовать фиксированную ссылку и поворотную ссылку на лезвие, лезвие ветряной мельницы или ветряной мельницы. Чтобы просто приблизиться, выбирается средняя плоскость среднего потока, а один определяет треугольник скоростей. Это снова требует абсолютной скорости воздуха, скорости вращения лопасти и их разности относительной скорости воздуха на лезвии, что видит аэродинамика простого лезвия. На диаграмме показан треугольник скоростей ниже. :
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            Как и другие уравнения, нужно или более точно использовать:
Уравнения непрерывности: S i ρ v i = Cst i вдоль сетей жидкости
экстраполяция Бернулли Optimum = р / ρ + & alpha ; об 2 /2 + г Д ч
(с 1 <α <4  ? и Δ h = 0)
Сила на лопасти , то: F = S лезвие   α ρ v 2 /2
Путем оценки крутящего момента достигается на: C = L лезвие / 2 S лезвие   α ρ v 2 /2
Совершенное уравнение состояния газа: p / ρ = RT
Дифференциальное увеличение общего давления, внутридозы и экстрадозы, наблюдаемые в сетях жидкости экспериментами и экспериментами, обусловлено локальной передачей изменения амплитуды жидкой сетки, которая затем передает часть своего динамического давления соседним сетям , 
Применение к турбокомпрессору: 
            Для получения большего давления с определенной скоростью потока создаются турбомашины. Это касается авиационных двигателей или турбовинтовых двигателей или турбореактивных двигателей. Этот режим движения обеспечивает ограниченный вес и пространство для получения машин с очень высокой мощностью (турбовинтовой) или очень большой наведенной силой (турбореактивный двигатель).
            Чтобы их вычислить, сначала нужно выбрать количество ступеней сжатия, которые вы хотите разместить. Каждая ступень сжатия включает в себя вращающуюся ступень, а затем фиксированную ступень силы или мощности и неподвижную ступень для выпрямления потоков текучей среды для ввода следующей ступени или выхода. Треугольник скоростей определяется на каждой важной фазе этого механизма: вход лопастей ротора, затем выходы лопастей ротора, затем вхождение лопастей статора и, наконец, выходы лопастей статора. Треугольники скорости те же, что и для ветровых турбин. Схема компрессорной ступени турбомашина приведена ниже:
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            Как и другие уравнения, нужно или более точно использовать:
Уравнение непрерывности: S ρ V ┴ = Постоянно между 2 лопастями и на высоте рассвета
Бернулли закон Константа = р / ρ + V , я 2 /2 + г Δ ч
(с Δ h = 0)
Локальное уравнение энергии (интегрировать): например: С р & Dgr; T + V 2 /2 = постоянная
Сила на лопасти , то: F = S лезвие   α я ρ v 2 /2 (закрыто => 0 <α я <1)
Путем оценки вращающего момента лопасти достигается с: C = L лезвие / 2 S лезвие   α я р , V 2 /2 (замкнут => 0 < α я <1)
Совершенное уравнение состояния газа: p / ρ = RT
Возможное эволюционное уравнение: p / ρ k = cste (k = 1,4 для изэнтропа)
 
Применение к каучуковой стадии: 
            Для получения большего давления с определенной скоростью потока создаются турбомашины. 
В выходной части этих машин важно принимать механическую энергию от жидкости и возвращать ее в турбокомпрессорную часть турбомашины механическим валом вращения. 
            Чтобы их вычислить, нужно сначала выбрать количество ступеней турбины, которые расположены. Классически это число менее важно, чем количество ступеней сжатия: это кажется априорным логическим, учитывая, что легче брать энергию и силу сетей жидкости, чем давать их. Каждая ступень турбины включает в себя вращающуюся ступень, а затем неподвижную ступень силы или мощности и неподвижную ступень для выпрямления потоков текучей среды для ввода следующей ступени или выхода. Треугольник скоростей определяется на каждой важной фазе этого механизма: вход лопастей турбины ротора, а затем выходы лопаток турбины ротора, затем ввод лопастей турбины статора и, наконец, выходы лопастей турбины статора. Треугольники скоростей те же, что указаны выше для лопаток турбокомпрессора. Схема турбомашинной турбины приведена ниже:
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            Как и другие уравнения, нужно или более точно использовать:
Уравнение непрерывности: S ρ V ┴ = Постоянная между двумя турбинами и высотой турбины
Бернулли закон Константа = р / ρ + V , я 2 /2 + г Δ ч
(с Δ h = 0)
Локальное уравнение энергии (интегрировать): например: С р & Dgr; T + V 2 /2 = постоянная
Сила на турбине , то: F = S лезвие   α я ρ v 2 /2 (замкнут => 0 < α я <1)
Путем оценки вращающего момента турбины достигается -C = L лезвия 2 S / лезвие   α я р V 2 /2 (замкнут => 0 < α я <1)
Совершенное уравнение состояния газа: p / ρ = RT
Возможное эволюционное уравнение: p / ρ k = cste (политропный)
 Применение к подъемной силе вертолетов и авиационных гребных винтов
            Для некоторых аэродинамических применений это происходит от вращательного движения
для получения подъемной силы. Это относится к пропеллерам и вертолетным лезвиям. Таким образом, есть сила и крутящий момент, обеспечиваемые поршневым двигателем или турбовинтом, который обеспечивает это на механическом валу. Оттуда мы видим лезвия пропеллера или лопасти вертолета.
            Для изучения этих механических элементов мы выбираем среднюю плоскость среднего потока и определяем треугольник скоростей. Это снова требует абсолютной скорости воздуха, скорости вращения лопасти и их разности относительной скорости воздуха на лезвии, что видит аэродинамика простого лезвия. На диаграмме показан треугольник скоростей ниже. :
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            Как и другие уравнения, нужно или более точно использовать:
Уравнение непрерывности: S ρ v = Constant
Совершенное уравнение состояния газа: p / ρ = RT
экстраполяция Бернулли Optimum = р / ρ + V 2 /2 + г Д ч
(с Δ h = 0)
Сила на лопасти , то: F = S режущего диска   р v 2 /2
При оценке общего крутящего момента, мы приходим: C = N BER лопасти лезвие / 2 S лезвие   ρ v 2 /2
Мощности от у к нему: P = ω N BER лопасти The лезвие / 2 S лезвие   р v 2 /2
Применение к полной турбомашине 
            Наиболее распространенным турбомашином является турбореактивный двигатель, который мы рассмотрим.
            Подходя очень просто, мы видим, что он реагирует как воздушный воздушный шар, который бросает воздух назад, а затем идет вперед.
            Подходя к нему очень просто, можно видеть, что есть воздушный компрессор, камера сгорания и этапы турбин. Компрессор подает воздух и сжимает его, затем камера сгорания подает воздушные потоки с тепловой энергией, которая затем преобразуется в механическую энергию турбинами, которые обеспечивают крутящий момент компрессора через вращающийся вал и воздух с большей механической энергией. Текущая эффективность современных турбореактивных двигателей означает, что они даже имеют несколько валов вращения и оптимизируют эффективность, часть воздуха непосредственно приводится в движение компрессором и лопастями вентилятора (первая ступень ротора турбореактивного компрессора).
Просто глядя на общее давление на входе в турбореактивный двигатель и выход турбореактивного двигателя, можно сделать механический баланс и вывести пропульсивную силу двигателя, которая выражается в силовой части. Уравнение для решения:
Сила = S выход   ρ Выпуск воздуха v воздуха на выходе 2 /2 - S вентилятора   р воздуха на входе v воздуха на входе 2 /2 + р выходной - р ввод
Для правильного изучения турбореактивного двигателя необходимо смоделировать каждую ступень сжатия, камеру сгорания и каждую ступень турбин. Это очень важная работа, и это моделирование, которое не исключается из ошибок во время моделирования, поэтому это эксперимент можно провести несколькими испытаниями и измерениями , Это то, что происходит в больших современных реактивных двигателях. Однако очень полная компьютерная модель доступна на совместимом ПК посредством реализации хорошей математической модели и избежания ассемблера ловушек-компиляторов, который исходит из необходимости огромного терпения.
экстраполяция простой динамики жидкостей: 
сжимаемая жидкость с атмосферой: Мах и ограничение скорости перед динамической блокировкой
Динамика жидкостей встречается в приближении к скорости звука квантовых блокирующих явлений. Давайте сначала определим скорость звука (небольшие изменения давления в воздухе), это для газа, такого как воздух:
c = √ k RT с k = 1,4: изэнтропический коэффициент
                             R = 287 Дж / кг K: газовая постоянная
                             T: температура газа Kelvin 
При комнатной температуре мы находим: c = √ 1,4 287 293 = 343 м / с. 
Эта скорость, которая является скоростью малых возмущений давления, также является квантовым эффектом, предельной скоростью газа. Число Маха при заданной скорости равно M = v / c. В дозвуковом потоке (воздушный транспорт) число Маха меньше 1. В сверхзвуковом потоке это число Маха больше 1. Чтобы понять, почему эта квантовая блокировка, мы оцениваем внутреннюю абсолютную скорость газа, молекулы (который макроскопически снаружи рассматривается как давление). Это на самом деле бесчисленное множество и продолжает небольшие удары: макроскопически эти небольшие удары стоят p (N / m 2 ) / ρ (кг / м 3 ) (= R / T)
                           это микроскопически мал шок v ср 2 /2 (м 2 / с 2 )
Учитывая, что эти два значения находятся в среднем равном времени, находим:
V moy = √1.013 10 5 2 / 1,3 = 395 м / с (= RT 2)
Таким образом, макроскопическая скорость (скорость звука), приближающаяся к элементарным скоростям молекул азота, кислорода или водяного пара, является квантовым явлением насыщения.
            Чтобы правильно моделировать явление, теперь необходимо определить лучшие уравнения, которые нужно выбрать. Вот они:
            Совершенное уравнение состояния газа: p / ρ = RT
Уравнение (квази-) непрерывность: ρ v S = постоянная + δ φ возможная масса воздухозаборника на шее
Механическое уравнение: р / ρ + V 2 /2 + (V 2 /2) & Dgr; f количество МВТ спецификации путем сжигания или другого химического вещества = Const.
Уравнение энергии: С р Т + V 2 /2 + δ внутреннего сгорания химического  = Const.
Уравнение эволюции: p / ρ k = Constant
                 с k = 1,4 isentropic
          или с любым k, то это просто простая наблюдаемая       
            Открытая атмосфера включает в себя 5 переменных p, ρ, T, v и S. Разрешение этих уравнений в случае сжигания (изменение энтропии) остается неизвестным, которое иногда может быть решено экспериментами, особенно учитывая переход на звуковой шейке, где существует уравнение v = √k R T. Для остальной части потока именно эксперимент определяет основную оставшуюся переменную - это сечение S. В случае отсутствия уравнения могут быть решены и классическая сходимость поверхности будет найдена до звуковой, а затем полностью открытой атмосферы и будет поддерживать дозвуковой поток.
            Замкнутая атмосфера имеет 4 переменные p, ρ, T и v. Таким образом, уравнения могут быть решены, а уравнение изэнтропического подхода - это только наблюдаемое состояние.
В замкнутой среде (если мы просто проходим через звуковую шейку), мы можем перейти от дозвукового течения к звуковому потоку и сверхзвуковому потоку. 
            Качественно посмотрев, что происходит в сопле, где секция представляет собой окружающую атмосферу, мы можем заметить следующие наблюдения:
После прохода есть первая дивергенция, и это механическое (дозвуковое) или энтропийное (сверхзвуковое) уравнение, которое управляет. Если есть сверхзвуковой, после сходимости, и тогда это уравнение энергии решает.
 
Завершение динамики жидкости: вязкость Пуазейля и Стокса
            Для моделирования вязкости, которая является только импульсным движением соседних потоков текучей среды, используется следующее математическое моделирование: 
                         - grad (2/3 μ div v) + div (2 μ ' Δ ' v)
                        с μ: коэффициент вязкости
Этот математический формализм очень сложный и нецелесообразный для использования. Возьмем применение двумерной модели:
 Δp / Δx = μ ∂ 2 V x / ∂y 2 + ∂ 2 V x / ∂y Δx
            = 0 + ∂ 2 V x / ∂y Δx  (I)
пусть p force = μ ∂ V x / ∂y
В случае двух концентрических цилиндров один из них фиксирован, а другой приводится в движение с частотой вращения, тангенциальная скорость которого равна V x , Δp = 0 и 
С (Н) = P S цилиндр R цилиндр с р = х V х / игровых цилиндров . Заметим, решая уравнение, что V линейно от 0 до фиксированного цилиндра вне V x для внутреннего цилиндра. Если это случай свободного вихря, поэтому, если нет вязкости: в этот момент ap = 0, и движение поддерживается без теоретического предела времени.
            Практические формулы для конкретных случаев можно найти, решая уравнение (I), а именно:
            -Ламинарные утечки Концентрические баллоны:
                        Q (m 3 / s) = 5 Π Ф (m) Игра 3 (m) Δp (N / m 2 ) / (12 L (m) μ (N s / m 2 ))
            -Ламинарные утечки между неподвижными пластинами:
                        Q (м 3 / с) = 5 л (м). Установите 3 (m) Δp (N / m 2 ) / (12 L (m) μ (N s / m 2 )
            
            Ниже приведен краткий обзор некоторых данных, касающихся полезных данных о вязкости:  
μ (N s / m 2 ) / ρ (кг / м 3 ) = ν (м 2 / с)
1 сантистокс = 10 -6 м 2 / с
ρ (вода) = 1,0 10 3 кг / м 3  
ρ (топливо) = 0,78 10 3 кг / м 3  
ρ (масло) = 0,9 10 3 кг / м 3  
ν вода (20 ° C) = 1,0 10 -6 м 2 / с
ν топливо (15 ° C) = 1,5 10 -6 м 2 / с
ν топливо (-35 ° C) = 15,0 10 -6 м 2 / с
μ нефтяной (20 ° С) (SAE 30) = 0,3 Н с / м 2
μ воздух (20 ° C) = 1,8 10 -5  N с / м 2
μ водяной пар (20 ° C) = 0,97 10 -5  N с / м 2
В случае трубопроводов с несжимаемой жидкостью используется число Рейнольдса, равное Re = v (m / s) d (m) ρ (кг / м 3 / μ (N s / m 2 ). Если Re <2320, поток в трубе является ламинарным. в других случаях, это является турбулентным. Зная число Рейнольдса и , возможно, параметр шероховатости используется в приведенной ниже таблице , и определения параметра £ , в уравнение Д р = ξ р V 2 /2 
Приблизительный график коэффициентов сопротивления
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Аэродинамика вблизи движущихся тел: пограничный слой и вязкие эффекты
Для изучения движущегося тела в жидкости мы используем формулы 
определенных выше из закона Бернулли. Когда мы хотим идти дальше, зная, что происходит близко к контакту с телом, мы замечаем, что в целом ничего не изменилось и все в порядке. Для пуристов мы можем тогда сказать, что появляется вязкость и что жидкость будет прилипать к поверхности, близкой к ней: это то, что называется пограничным слоем. Чтобы изучить это, мы сначала вычислим число Рейнольдса, чтобы увидеть потенциальную турбулентность. Затем мы рассмотрим специализированную библиографию, которая позволит количественно определить толщину этого пограничного слоя, макроскопический эффект которого практически всегда пренебрежимо мал.
Частичные сбои в механике жидкости: кавитация и переходная накачка локальным ларектом 
            Кавитация - явление, которое редко встречается. Вероятно, это происходит немного чаще в химической промышленности из-за существования нескольких фаз, небольших твердых частиц и потенциальных частичных химических реакций. Чистая кавитация состоит из появления необработанной или плановой паровой фазы. Чистую кавитацию можно увидеть более легко в объемных насосах (например, шестернях), которые заставляют новый объем, например, в несжимаемой жидкости, что теоретически невозможно. Падение давления жидкости с паром может быть причиной, локальное повышение температуры может быть в жидкости с водой. Поэтому для решения этих проблем необходима технико-научная-финансовая проблема. Вот почему в страховании, как правило, откладывается много удивительной проблемы в общем деноминации: кавитация насоса.
            В турбонагнетателях бывает, что угол лопастей впуска жидкости плохо адаптирован из-за конструкции машины или ее использования за пределами номинальных рабочих точек, тогда мы замечаем местную стойку гидравлических сетей и считается, что машина находится в переходной накачке.
Изучение камеры сгорания и сопла горения (ракетного двигателя)
            Для этого читатель прочитает параграф о числе Маха и сжимаемости. Уравнения будут применены с учетом явлений сжигания: Cfr выбранных параметров. Насколько это возможно, расчеты будут проверяться с помощью инструментария на стенде или в прямом пилотировании.
Запуск насоса:
            Речь идет о запуске насоса, чтобы убедиться, что он начинается хорошо. Это небольшая экологическая модель, которая будет использоваться при проектировании или определении насоса для конкретной цели.
Сюрприз возможен в отношении коллажа на дне бассейна. 
            В зависимости от рассматриваемого бассейна, природного бассейна или промышленного бассейна давление жидкости не может передаваться по форме напряжений через структуру бассейна. Это не относится к песчаным или грязевым путям, но это, вероятно, имеет место на скале или твердом металле. Затем мы можем заметить следующее явление: близкое к дну, но не на этом усилие, которое оказывает сила на Архимеда с давлением глубины вокруг рассматриваемого тела. Когда мы касаемся дна, мы платим на нем: сила давления затем резко возрастает и стоит на высоте воды, потому что дно не возвращает больше давления вверх, так как это твердое тело. Чтобы разблокировать такой объект, например подводную лодку, необходимо применять гораздо большую вертикальную силу, чем Archimedes, которая применима к жидкостям, но не полностью к твердым телам.
Любопытство относительно динамики трубопровода.
            Если вы хотите более точно моделировать поток, то благодаря давлению и давлению можно применить следующую динамическую модель: Δ p = (ρ L / S) d Q / dt
Это просто происходит от F = мое применимо к жидкости трубы.
Поэтому для длинных трубопроводов с разностью высот по высоте желательно ускорить текучую среду в трубопроводе, а также спокойно остановить ее, в противном случае блокирующие клапаны могут видеть гигантские силы на себе, который называется водяным молотом и может быть разрушительным.
Замечание о вариациях p, t с высотой 
            Прежде всего, температура, начинающаяся с температуры окружающей среды на уровне земли, охлаждается примерно линейно (с иногда локальными инверсиями температуры) до 10000 м над уровнем моря, где она достигает T (K) / √ 4 2. раздел 5 ветра в части 6 облаков показывает , как сделать очень хороший подход к моделированию к достаточно всеобъемлющей модели климата. Более 10000 м температура поддерживается при этом низком значении. Гораздо дальше от циклической земной тени, одна восстанавливается от температуры до той, которая исходит из постоянного солнечного потока без тени.
            Давление составляет около 1,013 бар на уровне земли. Чтобы знать средние значения давления на высоте, необходимо взять резюме аэронавтики. Например, на 10000 м для гражданских самолетов давление составляет около 0,25 бар.
Изучение восходящей воды (M пар = 18 <M воздуха 29) и co2 ...
            Для этого читатель проконсультируется с параграфом об обобщении газа закона Архимеда. Ознакомившийся ученый будет использовать последствия некоторых решений государственных экспертов, которые будут частично применимы в будущем.
Эксперимент путем измерения общего давления (трубка Пито или зонд Прандтля)
            Очень важное значение в механике жидкости - это общее давление:
р т = р статическая + ρ v 2 /2. Очень важно, как мне кажется, измерить его в важных местах в динамике жидкости, чтобы экспериментировать и проверять по опыту, что выбранные модели хорошо адаптированы.
            Эскиз такого зонда приведен ниже и не очень сложно достичь:
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3) Внутренние напряжения твердых тел
Чтобы изучать в механике то, что происходит внутри твердого тела, можно определить ограничения (аналогичные механическому внутреннему давлению) и поля микроизменения этого твердого тела, которые тогда совершенно не поддаются определению очень сильно слегка деформируемым и хрупким в случае превышения допустимых внутренних напряжений. Это справедливо для всех твердых тел.
Для большинства твердых веществ (кроме вязкоупругих химических превращений, большинства клеток или групп биологических клеток и т. Д.) Мы определяем поля напряжений и твердые микроперемещения в стандартизованной форме, которые я объясню ниже. ,
Прежде всего, когда вы сталкиваетесь с вычислительной ситуацией, необходимо выбрать модель, четко определяя применяемые силы (и пары), а также их точки или области применения. Затем необходимо, чтобы смещения были также хорошо смоделированы, и для этого необходимо четко определить точки прикреплений, области прилипания или коллажа и т. Д. ... Для перемещений (в довольно сложном гиперстатическом случае), тогда необходимо определяют жесткость одной или нескольких опор, как, например, для автомобиля в состоянии покоя жесткость амортизаторов, что позволяет оставить хорошее решение гиперстатической ситуации (1 уравнение вертикальной силы, 2 уравнения крутящего момента (качка и прокат) для 4 неизвестных сил на 4 колесах транспортного средства).
Пример немного из строгой структуры, деформируемых твердых тел, но в точности такой же, и позволяет новому читателю увидеть обширность возможности технического выбора, где у нас есть доступ, когда мы разрабатываем прочную научную и сложную форму как и следовало ожидать.
            Рассмотрим теперь все возможности сил, приложенных к небольшому элементарному блоку длины, стремящемуся к нулю (или размеру химического предела) в механике, который затем определяет основу стандартизованной модели определения механических напряжений. Механические напряжения называются:
· напряжений при растяжении: σ x , σ y и σ z
они представляют собой силы, передаваемые на единицу элементарной поверхности в одном направлении:
· напряжения сдвига: τ xy ,  τ yz и τ xz
они представляют скользящие силы небольшой площади по сравнению с перпендикулярной силой: ср. ранняя лавина
Когда вы принимаете размеры только выше (например, 10 x больше), один из них позволяет рассмотреть моменты опытных и применяемых пар, которые можно подбирать и выбирать по желанию дизайнера. Затем мы имеем модель размеров и изобретательность, которая может быть сведена к силам и микроперемещениям, которые фактически наблюдаются и применяются к теории простых пучков:
· сжатие - сжатие

Именно на шкале чуть выше элементарные напряжения сжатия. В этом способе изобретения нет ничего лучшего. Элементарное уравнение исходит из закона Гука (пружина: пропорциональная сила к относительному смещению), выведенная на опорную поверхность. Это дает:

F (N) = σ (N / m 2 ) S (m 2 ) и depl (m / m) = σ (N / m 2 ) / E (N / m 2 ): см. Значения ниже:

 
                        Максимальные ограничения:
 σ классическая сталь = 300 Н / мм 2   
 σ устойчивая сталь = 1250 Н / мм 2   
 σ правильный алюминий = 100 Н / мм 2  
σbest b eton = 150 Н / мм2
σciment <σb éton (см. производитель)
σb éton B50 = 50 Н / мм2 (м = 2200 кг / м3)
σ древесина = от 10 до 30 Н / мм 2   
 σ стекло = 25 Н / мм 2   
 σ твердый камень = от 20 до 80 Н / мм 2    
Номинальный молодой модуль:
E сталь = 210000 Н / мм 2
E медь = 126000 Н / мм 2
E алюминий = 71000 Н / мм 2
E олово = 40000 Н / мм 2
Е свинца = 17 000 Н / мм 2
E вольфрам = 420000 Н / мм 2
E латунь = 92000 Н / мм 2
E цинк = 80000 Н / мм 2
E бетон = 70000 Н / мм 2
E стекло = 70000 Н / мм 2
E wood = от 6000 до 12000 Н / мм 2
 
  
· усилие сдвига

Для силы сдвига это сила на единицу площади, которая прикладывается к поверхности, перпендикулярной линии действия силы. Здесь опять же ничего не изменилось по отношению к шкале чуть ниже и, следовательно, возможно, никаких возможных изобретений в этом смысле. Уравнение определяется следующим образом:

      F (N) = τ (N / m 2 ) S (m 2 ) и угол (рад ) = τ (N / m 2 ) / G (N / m 2 ): см. Значения ниже

после того, как:

                        Ограничения или максимальная напряженность:
                        τ max (N / m 2 ) = max σ (N / m 2 ) / 2,0
Номинальный зеленый модуль:
Номинальный G (Н / мм 2 ) = 0,385 E номинальный (Н / мм 2 )
  
· изгибающие моменты

Изгибающие моменты представляют собой крутящий момент, возвращенный на элементарную поверхность или более полную силу, прилагаемую с определенным рычагом и возвращенную к элементарной поверхности. Элементарные пары уравновешиваются полями смещения или полями напряжений σ i, которые линейно растут из места, называемого нейтральным волокном. Поэтому они распределены симметрично вокруг нейтральной оси и имеют полную силу нуля, но общий четко определенный крутящий момент. В пространстве, где создаются эти ограничения, существует геометрия, в которой пустота может иметь особое значение (отдаленное напряжение более важно, чем близкое напряжение благодаря рычагу). Таким образом, существуют потенциальные важные элементарные изобретения с помощью небольших пустот: ранее он уже был применен в структуре с углеродом под названием соты, новое использование этого принципа изобретения небольшими пустотами, которые хорошо размещены, будет называться структурой в корсет для удобства. Поэтому он будет сделан по шкале чуть выше шкалы кристаллов и будет содержать небольшие пустоты, внутренние по отношению к материалу, где пустое давление воздуха должно быть хорошо сбалансировано снаружи. Для изгибающих моментов уравнения:

σ (N / m 2 ) = M (Nm) e max (m) / I (m 4 )

с формулами I, называемыми моментом инерции, найденными в таблицах, и e max, геометрически выведенным из нейтрального волокна, и рассматриваемой поверхностью

 
· кручение

Поэтому кручение состоит из пары, перпендикулярной рассматриваемой поверхности. Здесь снова вакуум важен за счет использования лучших изобретений, это называется теорией балок-корпусов. В случае отсутствия вакуума необходимо взять таблицу, где описаны формулы кручения. Элементарные пары уравновешиваются скользящими полями или полями напряжений τ i, которые помещаются в поток и которые должны быть помещены на замкнутую линию, чтобы иметь хороший выход: это то, что моделируется формулами Бредта:
T (N / m) = τ (N / m 2 ) e (m) = M z (Nm) / 2 Ω внутренняя поверхность (m 2 )
Θ (r ad / m) = ( M z (Nm) / 4 G (N / m 2 )  Ω 2 внутренняя поверхность (m 2 )) ∫ ds (m) / e (m)
Ниже приводится пояснительная диаграмма
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Мы можем видеть на диаграмме, что если имеется несколько поверхностей, мы должны учитывать, что общая ситуация представляет собой сумму элементарных ситуаций с элементарным потоком на рассматриваемой малой площади.
Когда мы хотим видеть, как ограничения развиваются в других кадрах, мы в основном используем двумерное преобразование, называемое кругом Мора. Эти уравнения приведены ниже:
σ u = ( σ x + σ y ) / 2 + ( σ x - σ y ) / 2 cos 2θ + τ xy  sin 2θ  
σ v = ( σ x + σ y ) / 2 - ( σ x - σ y ) / 2 cos 2θ - τ xy  sin 2θ  
τ uv = ( σ x - σ y ) / 2 sin 2θ + τ xy  cos 2θ  
Давайте подробнее рассмотрим небольшие движения, которые мы рассмотрели. Учитывая порядок величины модуля Юнга и модуля Грина, можно заметить, что твердое тело остается хорошо до квазииндексируемого разрыва, если мы не будем смотреть слишком подробно. Таким образом, существует 2 типа удлинений смещений с E и малые вращения с G. Порядок величин смещений, к которым поступает простая сталь в тяге на длине 1 м, составляет 300/210000 1 = 1,4 мм. порядка 10 -3 .
Когда человек помещает тело в сжатие, есть явления, которые, вероятно, имеют квантовое происхождение (с гармоническими колебаниями сетчатых атомных сетей стали). Это называется выпучиванием, и эта проблема решена пылающим уравнением Эйлера. Вот он:
F критическая (Н / м 2 )  = Π 2 Е (Н / м 2 ) Я (м 4 ) / 4 л 2 (м)
Это явление сгибания пучка должно учитываться при проектировании механического объекта. Это немного удивительно и смущает, но более подробно в квантовой механике лучше понять. Существует сила сжатия, которая хорошо центрирована, но узлы атомов кристаллической решетки сильно отличаются. Это приводит к небольшому смещению силы, приводящей к силам в изгибном моменте на всем пучке и собственном вращении сетей атомных узлов. Эти вращения обычно управляются эластичностью пучка, но за пределами предельного значения регулярного взаимного вращения атомных сетей происходит квантовый факт и имеет место неустойчивость сгибания.
4) Экстраполяция на физические химические или плазменные переходы: вязкоупругость
Глядя более подробно, на реальность физических явлений или явлений химии, следует отметить, что понятие твердой эластичности недостаточно. Понятие динамики жидкости не может правильно имитировать реальность. Затем необходимо определить временную вязкость. Для таких явлений, которые находятся между эластичностью (F% L) и инерцией (F% M L / S 2 ) и которые являются вязкостью (F% KL / S), определены . Фактически для почти твердого тела только экстраполяция сил вязкости в гидродинамике. Следовательно, это реальное состояние вещества, которое является временным между твердым телом и жидкостью.
2) Интерфейсы твердотельных механических узлов
1) Соблюдение и закон Кулона
Адгезия - это сила трения между двумя твердыми телами, которые не могут взаимопроникнуть. Это, следовательно, скользящая сила отдельных поверхностей, не связанных друг с другом химическими силами сцепления.
            Отмечается, что силы бокового трения ограничены до физического скольжения. Это закон Кулона определяет этот максимум трения:
Боковой F (N) < вертикальный F (N) μ кулон
            Вот некоторые из общих кулоновских коэффициентов:
μ сталь-сталь сухая  : от 0,1 до 0,3
μ смазывать стали стали : от 0,02 до 0,08
μ сухой асфальтовый каучук  : 0,5
μ мокрого асфальтобетона  : 0,2
μ древесина  : 0,15-0,40
2) Матовая и поверхностная твердость
Когда две твердые части находятся в контакте друг с другом с определенной силой, может быть относительно слабая взаимопроникновение нормально, это называется матированием куска. В принципе, для матирования контактная сила должна быть больше силы разрыва (симметрия кривой сжатия растяжения в этой зоне).
Если усилие сжатия больше, происходит частичное измельчение материала, который является необратимым. После применения такой силы остается видимая следа: постоянная деформация. Существует мера способности к отверждению или твердости материала, который можно считать максимальным измельчением, который не должен превышать: это определяется твердостью по Бринеллю (твердость по Роквеллу также существует и твердость по Виккерсу). Вот формула Бринелла:
BH = 2P / ПD (D-√ (D 2 -d 2 ))
При приложении нагрузки P 3000 кгс '
          D прочный диаметр шарика: номинальный 10 мм
          d отпечаток, оставленный шаром: мм  
 обычно: сталь = 120 HB         
Рассматривая сеть атомных сталей в случае такого теста, можно видеть, что при динамике приложенное напряжение в 4 раза превышало максимальное номинальное напряжение. В эластичной части относительное смещение составляет около 1/1000, но при относительном смещении дробления оно равно ¼, что очень близко к дроблению, которое имеет очень низкие последствия для стальной сети. Поэтому настоятельно рекомендуется, чтобы приложение не вводило эту пластическую деформацию, но оставалось разумно в упругом домене 1/1000 деформации, что эквивалентно атому при 10 -13 м, что, таким образом, показывает, что атомы железа устойчивы и не растягивайте их слишком много.
Глядя на кривую стали во время матирования, мы можем заметить, что за пределом разрыва растяжения всегда существует устойчивость атомной сети железа к углероду, но она уже не является здоровой и подверженной постоянные деформации, как правило, постоянное дробление. При хорошем техническом обслуживании сталь, подвергнутая постоянным деформациям, должна быть заменена, это часто называют механическим износом.
3) Индуцированный материал, индуцированный силой, локализуется локально
Для изготовления разрезов материалов мы используем ножницы, резаки, пилы, режущие инструменты, алмазы и т. Д.
            Фактически, в науке речь идет о линейном применении силы сжатия, скольжения или тяги и организации эвакуации материи. Это на самом деле сила, применяемая максимально точно: σ , τ = F / s с s, стремящейся к 0. С малыми оставшимися поверхностями материал должен превышать пределы разрыва, а материал режущего инструмента должны оставаться в пределах его эластичности. Фактически, это достигается в основном благодаря опыту с известными химическими материалами и процессами для производства режущих инструментов. При оптимизации этих инструментов режущие инструменты локально сложнее: выбор материалов и твердость в прикладной химии и их профиль механической резки / эвакуации максимально оптимальны.
4) Шарикоподшипники и подшипники (включая смазку)
Шариковые подшипники и подшипники позволяют создавать тяжелые, громоздкие, мощные механические узлы и т. Д. Для взаимного вращения в механических машинах.
            Вначале должна быть установлена ​​хорошо установленная механическая плоскость, которая определяет и показывает, что детали могут вращаться без блокировки деталей. Затем должны быть четко определены ограничения, которые необходимо передать.
            В этом случае речь идет о калибровке или выборе чувствительных частей этой механической коробки передач, которые являются подшипниками и / или шариками в подшипниках. Традиционно производители дают простые формулы для простого выбора подшипников или подшипников. Однако, по причинам долговечности, целесообразно еще раз проверить расчеты местных напряжений в шариках подшипников и на линейных поверхностях передачи усилия в подшипниках.
            В этом пункте рассмотрим контактный шар в подшипнике. Приложенная сила тогда F (N). Мяч упруго измельчается под напряжением, он имеет диаметр D (m). Шар имеет скользящий контакт с радиусом контакта, который нам придется вычислять и который стоит r (m). Пусть σ i (r) - контактные напряжения и присутствующие в шаре при первом приближении. Мы имеем σ i (r) = σ o r / r max  car (в шаре) σ i . (D / 2) / E представляет собой смещение, очевидно, видимое пропорциональное ограничению. В этих координатах r = 0 m - внешний радиус контакта, а r = r max  - центральный радиус шара, где напряжения самые высокие. Рассматривая смещения напряжений и геометрическое положение точек шара, можно написать:
 σ 0 (D / 2) / E - D / 2 ((R max - r) / (D / 2)) 2 ½ =  σ i . (D / 2) / E
Чтобы найти полную силу F, проинтегрируем напряжения σ i на поверхности контакта и найдем: Ftot = 0 ∫ Rmax σ i 2 П (Rmax - r) dr
Затем мы знаем взаимосвязь между полной силой, максимальным напряжением, которое фиксируется для размеров и радиуса контакта. Мы также можем вывести из формулы ограничения, что σ 0 (D / 2) / E - D / 2 ((R max - 0,0) / (D / 2)) 2 ½ = 0
Для выбора максимального напряжения принимается как коэффициент безопасности 3, так что закон Всеобщего в химии не вызывает проблем даже после 10 миллионов циклов альтернативных усилий. Таким образом, мы имеем σ 0 = σ упругий предел / 3,0. Тогда находим формулы Кэролайн I: радиус контакта шара, который стоит R =  4 √ ( F tot D 2 / (П E )) и ограничение, которое стоит: σ = 2 E (R / D) 2
            В этом параграфе рассмотрите контактный валок в подшипнике или контактном подшипнике. Приложенная сила тогда F (N). Рулон упруго измельчается под напряжением, он имеет диаметр D (м). Катящийся контактный валок с контактной канавкой, который нам нужно будет рассчитать, и который составляет 2 r (м) по ширине и L по длине. позволять
σ i (r) контактных напряжений и присутствующих в рулоне при первом подходе. Мы имеем σ i (r) = σ o r / r max  car (в шаре) σ i . (D / 2) / E представляет собой смещение, очевидно, видимое пропорциональное ограничению. В этих координатах r = 0 m является линией внешней половинной контактной канавки, а r = r max  является центральной линией канавки валка, где напряжения являются самыми высокими. Рассматривая смещения напряжений и геометрическое положение точек рулона, можно написать:
 σ 0 (D / 2) / E - D / 2 ((R max - r) / (D / 2)) 2 ½ =  σ i . (D / 2) / E
Чтобы найти полную силу F, проинтегрируем напряжения σ i на поверхности контакта и найдем: Ftot = 0 ∫ Rmax σ i 2 L   dr  
Затем мы знаем взаимосвязь между полной силой, максимальным напряжением, которое фиксируется для размеров и радиуса контакта. Из формулы напряжения также можно вывести, что σ 0 (D / 2) / E - D / 2 ((R max - 0.0) / (D / 2)) 2 ½ = 0
Для выбора максимального напряжения принимается как коэффициент безопасности 3, так что закон Всеобщего в химии не вызывает проблем даже после 10 миллионов циклов альтернативных усилий. Таким образом, мы имеем σ 0 = σ упругий предел / 3,0. Тогда находим формулы Кэролайн II: радиус контакта шара, который стоит R =  3 √ ( F tot D 2 3 / (8 EL )) и ограничение, которое стоит : σ = 2 E (R / D) 2
Для смазки требуется смазка или поток масла. Поток масла также используется для частичного охлаждения. Существуют пленки несущего масла для низких нагрузок, которые должны быть рассчитаны по динамике жидкости с напряжением передачи усилия, вычисленным из уравнений подшипника.
3) Механические особенности
1) Сочлененные механические узлы
Во многих конструкциях используются жесткие шарнирные системы. Эти системы должны быть рассчитаны с учетом баланса векторов силы в направлении шарнирных стержней. Это не всегда простая проблема, и иногда необходимо перейти к разрешению гиперстатических систем. Эти проблемы тогда являются относительно сложными. Поэтому для этих проблем часто рассматривается некоторая эластичность, но в некоторых ограниченных случаях иногда возможно, что некоторые пучки могут сделать полный расчет пучков с поперечной силой и изгибающим моментом гиперстатическим образом. Обычно это случай специалистов, чтобы избежать малейшей ошибки калибровки.
2) Механическая выпучивание
Рассматривая различные механические конструкции, время от времени появляются удивительные неустойчивые явления, которые можно количественно оценить реалистично.
Это приводит к статическим и динамическим явлениям. 
            Основные статические проблемы возникают на уровне избыточного статического сжатия. Это определено и решено на уровне уравнений моделей, которые я уже заранее определил в этой главе, говоря о напряжениях, внутренних по отношению к твердым телам.
            Динамические проблемы обнаруживаются в усилиях Кориолиса и бурных усилиях вихря.
            Возьмем сначала эффект Кориолиса, это эффект от того, что ветры вращаются вокруг максимумов и минимумов или что вода, которая стекает в центральное отверстие, вращается. Чтобы качественно определить это явление, можно сказать, что он частично регулируется формулой 2 ω (rad / s) x V relative (m / s), где ω - относительная скорость вращения референций. Если применять его математически строго, то ценности усилий недостаточны для достижения реальности. Хорошее моделирование затем находит, что в механике, как чаще в электричестве, есть групповая динамика, которая является своего рода квантовым эффектом в больших масштабах.
            Затем возьмите вращательный эффект потоков Эдди. Практика, эксперимент динамики жидкостей, которая видит, что когда давление ниже по потоку поднимает ток в зоне ларек, возникает создание целой серии относительно неустойчивых вращающихся потоков, которые рассеивают энергию , Это также часто называют явлением турбулентности. Это присутствует в задней части движущегося транспортного средства, в реке галькой, в задней части профиля крыла и т. Д.
 
3 ) Механические удары и сейсмические колебания
Рассмотрим элементарный шок двух шаров массы Ma и Mb. Перед столкновением частицы имеют скорость Va и Vb. Сначала есть количество движения. Поскольку предполагается, что внешних сил нет, полный импульс сохраняется. Шок между временами t1 и t2 имеет Ma Va1 + Mb Vb1 = Ma Va2 + Mb Vb2
В зависимости от твердости материалов отмечается, что на практике не происходит либо диссипации энергии и сильного удара, либо мягких или деформируемых материалов, что происходит термическая и механическая потеря деформаций, энергия ( полная механическая энергия движения затем уменьшается). Рассмотрим жесткий удар, тогда мы имеем уравнение энергии, которое написано:
Мой Va1 2 /2 + Mb Vb1 2 /2 = My Va2 2 /2 + Mb Vb2 2 /2 этом случае проблема может быть полностью решена , потому что есть два неизвестных скорость после удара и 2 уравнений. Читатель сам решит эту проблему.
Сейсмические колебания определяются эмпирическим масштабом Рихтера. Определение этого количественного масштаба обычно находится в хорошем словаре. Если вы хотите моделировать сейсмическую вибрацию при механическом вычислении, можно считать, что речь идет о вынужденных колебаниях фиксированной амплитуды и фиксированной частоты. Поэтому мы должны определить амплитуду (m) и частоту появления (Гц). Чтобы рассчитать, например, влияние на здание, необходимо рассчитать нормальные напряжения здания и наложить на эти нормальные напряжения ограничения вибрации привода, которые в основном являются эффектами массовой инерции. Поэтому лучшая модель, как мне кажется, считает, что на данной частоте и амплитуде основания здания происходит вынужденное и гармоническое смещение. В зависимости от области земного шара, где мы находимся, в этом расчете учитывается амплитуда и частота. Это проблема, которая может быть политической.
4) Винты и / или обжатие с остаточными внутренними напряжениями
Винт является основным элементом механической конструкции. При работе напряжения проходят через сердечник винта, а затем через резьбу винта. Отсутствие отвинчивания происходит из ограничений зажима, которые применяются к сетям. Наклон винта
(высота сетки / периметра сетки) соблюдает закон Кулона о трении, а так как наклон винта значительно ниже наклона скольжения, обычно он никогда не отвинчивается. Химические условия металлов, механическая вибрационная среда, неожиданный или пунктуальный резонанс, которые иногда, но не часто отвинчиваются в процессе эксплуатации.
Обжим широко используется в механике, особенно на фюзеляже самолета. Эта небольшая часть - это вставка, механически деформированная добровольно, чтобы обеспечить определенное механическое обслуживание. На практике расчеты являются скорее техническими данными поставщика вставок и плоскогубцами. Однако мы можем попробовать, но только попытаемся получить механико-химическую модель вставок, но, возможно, повторим, что после монтажных вставок хорошо, но очень трудно отжигать (процесс химии металлов).
5) Передача, профиль и вибрация, связанные с рамой
Чтобы сделать новую передачу, сначала нарисован профиль одного зуба и зуб другой шестерни в контакте. Зубчатый зуб затем поворачивается постепенно. Затем происходит прогрессивная сетка со следующим зубом. Иногда, рискуя пользователем, происходит зацепление более чем на 2 зуба. Чтобы сделать это хорошо, мне кажется, точка контакта должна оставаться как можно ближе к линии между двумя осями передач.
Для выполнения расчетов сопротивления моделирование может доходить до допустимых углов трения в точке контакта по закону трения. Таким образом, некоторые вибрации, индуцированные на раме, могут быть каким-то образом обусловлены тем, что идеальная сила крутящего момента никогда не достигается в точке контакта, точно перпендикулярной линии, соединяющей две оси.
6) Основные механические элементы: пружины и амортизаторы
Пружины представляют собой основные механические элементы. Их много, и они основаны на принципе основной упругой деформации металлической кривой.
Наиболее распространенной пружиной является пружина. Вот формулы его расчета:
τ (N / m 2 ) = F (N) r (m) / (Π d 3 (m) / 16)
            с r внутренним радиусом поворота и d полной пружины
θ / l = F (N) r (m) / (G (N / m 2 ) П d 4 (m) / 32)
стрелка (m) = 64 nr 3 (m) F max (N) / (G (N / m 2 ) d 4 (m))
            с n числом оборотов
Амортизаторы - важные элементы для автомобиля. Обычный амортизатор основан на силе смещения, пропорциональной скорости перемещения. Это измеряется с использованием эффектов вязкости, из которых наиболее общие формулы определены выше.
7) Подход механической динамики в любом механическом узле
Полный механический подход подвижной механической системы или механической машины более просто учитывает приложенные силы, индуцированные напряжения, чистую инерцию, возможное демпфирование и т. Д. Один приходит к модели, которая имеет возможные резонансы, вибрационное поведение , Это относительно важные исследования, но их сложно реализовать.
8) Пример: гармонические механические колебания
Рассмотрим теоретический случай пружины жесткости K (N / m) с массой M (кг). Если мы напишем уравнение Ньютона вокруг положения равновесия
F = -K x = M a = M dv / dt = M d 2 x / dt 2
Следовательно, решение в гармонических колебаниях x = x 0 sin ((√K / M) t)
9) Звук и распространение малых изменений давления
Звук состоит, по сути, из-за малых гармонических колебаний давления с относительно низкой амплитудой и широкой частотой спектра. Классически очень низкие частоты находятся на низкой частоте (20 Гц), а высокие частоты - на высокой частоте (20000 Гц). Поэтому простое волновое уравнение: ∂ 2 p / ∂x 2 - 1 / c 2 ∂ 2 p / ∂t 2 = 0, где ac - скорость звука в метрах в секунду.
Скорость звука в воздухе (сжимаемая жидкость) c (м / с) = √ (k R (J / (K кг)) T (K))
Классически √ 1,4 287 293 = 343 м / с или 1235 км / ч (газ, номер детали О, N: 14,16)
В воде скорость составляет 1450 м / с (жидкость, часть H: 1).
В бетоне скорость 4000 м / с (твердая, т.е. сталь).
В стали скорость 5000 м / с (сплошная, √K / m = √E (Н / м 2 ) / ρ (кг / м 3 )).
Приближаясь к квантовой физике, мы можем видеть, что эти небольшие изменения давления переносятся как небольшие удары жесткой энергии, особенно для газов и жидкостей. Поэтому в воздухе эти атомы азота и кислорода осуществляют этот транспорт. В воде это были бы атомы водорода воды, которые могли бы сделать этот транспорт. Интерфейс вода-воздух, ударный неупругий М атом v 2 /2 хорошо сохранился в том же время. Таким образом, он полностью очищается в физике Больцмана.
Мы можем измерить амплитуду звука в воздухе сонометра, откалиброванного в децибеле. Простое определение: L p = 20 log 10 p / p ref    с p ref = 2 10 -5 Н / м 2 или Па
Классически разговор составляет 60 дБ или 0,02 Па
Классический предел слишком большого шума в окружающей среде составляет 90 дБ или 0,6 Па. Это автомобиль, который быстро катится или кто-то громко кричит.
Мы можем определить мощность звука L w = 10 log 10 w / w ref с w ref = 10 - 12 w
Соответствие почти идентично. 
Из одного можно заметить, что громкий голос соответствует 10 -3 Вт
10) Поршни с сжатием и релаксацией
Двигатель внутреннего сгорания является классическим примером этого общего механика. Следовательно, происходит сжатие объема воздуха, затем впрыск топлива и сгорание и после релаксации. Этот процесс повторяется несколько тысяч раз в минуту для обычного двигателя. Чтобы создать модель, нужно сначала моделировать термодинамику и энергию. Тогда механика, которая обычно имеет коленчатый вал вверх и вниз, но может быть улучшена с КПД 60% до 90% с помощью электрических или пневматических механических систем секвенирования. Это не сделано на данный момент, насколько мне известно.
11) устойчивость свободного объекта во вращении и трансляции в жидкой среде
Самолет, вертолет, палочка болельщика являются свободными объектами в ротации и переводе. Чтобы правильно их моделировать, необходимо определить и рассчитать прилагаемые силы, в том числе в динамике жидкости: начальное обслуживание, подъем, турбулентность и т. Д. Затем мы имеем 3 уравнения в сдвиге X, Y и Z и 3 уравнения при вращении θ x , θ y и θ z .
Затем рассчитывается возможная динамика движения выбранных объектов. Это позволяет выбирать двигатели и устройства управления. Это положение равновесия в скорости.
После этого нужно изучить динамику этих объектов. Обратите внимание, что в это время существуют условия стабильности и дополнения частей, которые могут повлиять на стабильность, например задний хвост самолета. Это работа экспертов по аэронавтике или гидродинамике. Поэтому необходимо изучить небольшие вариации угловых положений, особенно вокруг положения равновесия по скорости.
  
12. Расчет расчетной силы для преодоления звукового барьера (формула Джами) 
P = p0
V = √γRT = √1,4 287 293 = 343 м / с
Динамика классических жидкостей
pT = p0 + ρ v2 / 2 = p0 + ρ γ RT / 2
           p0 = ρ RT -> p0 + γ / 2 p0
Стена звука
V = c = √ γ RT = 343 м / с
            pT = p0 + ρ v2 / 2 + Fchoc (= ρ v2 / 2)
                  = p0 + γ / 2 p0 + γ / 2 p0
                  = p0 (1 + γ ) = 2,4 p0
В физике новый с бильярдом, как жесткий шар (плоскость) и мягкий шар (воздух)
            ΔF = d / Δt (mv) + p S =  d / Δt (mv 1) + p S = d / Δt ( m vΔt v / L контакт ) + p S =
                 При Δt -> L контакт / v
            d (mv v / L контакт ) + p S =        m / L v2 + p S = ρS v2 + p S = S (γRTρ + p) = S (γ + 1) p
                                                                             по опыту m / L контакт  S = ρ

13) Атмосферы и вероятное создание планет на холоде с галактической пылью
Состав (давление) атмосферы можно исследовать с помощью уравнения идеального газа и механики Архимеда, применяемой к газам.
Тогда найдем p / ρ = R / T и p1 = p0 - ρ g Δh
                         ∫ Δp / p = g Δh / RT
Следовательно: p1 = p0 exp (-g (h1-h0) / RT)
Это новая формула, которая, по-видимому, правильна для всех атмосфер.
На Земле, сверху, по формулам Кэти и Тьерри (в том числе и выше) мы видим, что существует небольшая атмосфера, состоящая в основном из H + от 800 до 200 км (ионосфера). После этого есть чистый молекулярный азот, который дает голубое небо до 22 км. После атмосферы, которую мы уже видели, со смесью азота и кислорода и ниже примерно 8 км водяного пара, который дает облака.
Можно представить себе создание всех планет из газообразной пыли, рассматривая охлаждение, которое приводит к обрушению молекул до его поверхности, где эти молекулы находятся твердыми. Это возможное объяснение планет в науке.
 

электрический 15.Ingénierie
1) Фундаментальные уравнения в электричестве: уравнения Максвелла
1) Общие уравнения Максвелла
Уравнения Максвелла четыре числа и следующие:
Rot H = J + dD / dt
Div B = 0
Div D = ρ
Рот E = - дБ / дт
При H (A / m): магнитное поле
            J (A, Cb / s): поток электронов или ток
            t (s): контрольное время
            E (В / м): электрические поля
            ρ (Cb / m 3 ): электрический заряд (электронная упаковка)
            D (A s / m 2 ) = ε E  .: Полевой выход электрического
 или формально движущиеся поля
            B (V s / m 2 ): поле выведенное магнитное вещество
                           или индукционное поле
Мы имеем      B = μ 0 μ r H: магнитные влияния
            D = ε 0 ε r E: электрические влияния
Эти уравнения связывают друг с другом и представляют собой очень сложное поведение электронов при их изучении. На самом деле, когда они детально изучены (см. Ниже), эти уравнения являются понятным, но сложным макроскопическим результатом квантовых явлений, наблюдаемых электронами. Теперь давайте просто посмотрим на каждое индивидуальное уравнение индивидуально.
Первое уравнение Rot H = J + dD / dt представляет собой создание классического  магнитного поля либо из хорошо проведенного электронного потока, либо путем дедуктивного эффекта флуктуирующего электрического поля.
Второе уравнение формально говорит о том, что нет никакого (и, следовательно, не замкнутого) создания потока «выводимого магнитного поля». Другими словами: 1. «Выведенное магнитное поле» начинается локально с одного места и сразу после того, как оно полностью и слегка изменено, но весь поток остается постоянным.
                                                                                           2. Магнитные поля в виде векторной декларации всегда отскакивают от себя.
Третье уравнение гласит, что происхождение электрического потока состоит из точечных или распределенных электрических зарядов.
Четвертое уравнение Rot E = - dB / dt, что магнитное поле, колеблющееся во времени, создает электрическое вращательное поле. Ленц интегрировал это и заметил, что изменение потока в повороте привело к появлению электрического поля на петле, которое интегрируется в разность потенциалов. Это видно на практике в катушке трансформатора, где создается разность потенциалов, которая используется как напряжение (первая катушка создает внутреннее магнитное поле по первому уравнению).
            
2) Напряжение и электрические поля: ортогональные, цилиндрические и сферические
Сначала рассмотрим электричество в полностью статической фазе: макроскопических движений электронов нет. Затем определяется базовый потенциал V 0 в месте расположения металлической пластины с электронами и 0 В на другой металлической пластине потенциала покоя. Поэтому магнитные уравнения сводятся к rot H = 0 и div B = 0 и, следовательно, H = 0 и B = 0, магнитных полей нет. Для электрического поля имеем
div D = div ε E = ρ . Фактически, ρ равно 0 во всем внутреннем поле, и поэтому интегрирование уравнения говорит, что E = константа. На концах имеется разрыв из-за наличия зарядов, обнаруженных экспериментально на краю пластины. Именно в этих двух местах определяются опорные потенциалы V 0 и 0 V (иногда более рационально принимается в качестве эталона = -V0 / 2 и + V0 / 2). Обобщение на все пространство приводит к тому, чтобы определить тогда вычисление E =-grad V на всем пространстве. Таким образом, с расстоянием d между пластинами находим V (x) = (V 0 - 0) x / d, что со знаком +, потому что заряды электронов отрицательны. Также проверяется уравнение rot E = 0.
Рассмотрим теперь два концентрических цилиндра r0 и r1 при внешнем потенциале 0V и 
V был внутри. Проблема примерно такая же, и мы находим приблизительно
В (г) = (1 / г) г1 (V - 0) (г 2 - г 0 2 ) / (г 1 2 - R 0 2 )
Остальные 3 уравнения Максвелла также удовлетворяются нулевым магнитным полем.
Теперь рассмотрим следующую сферическую задачу, где сфера радиуса r0 имеет потенциал V 0 . Задача решена математически и дает приблизительный ответ:
V (r) = V 0 1 / r 2  . Другим уравнениям Максвелла также удовлетворяются нулевые магнитные поля. С таким электрическим полем мы видим, что мы приближаемся к уравнению поля электростатической силы, которое мы увидим ниже.
3) Основные магнитные поля: проводящая проволока и проводящие витки
Для создания магнитного поля это первое уравнение Максвелла определяет его. Вот два примера: сначала прямой провод, а затем проводящая катушка.
Вертикальная прямолинейная проволока проходит через ток электронов J. Затем происходит вращательное магнитное поле во всем пространстве вокруг провода. Диаграмма ниже показывает это.
[image: image20]
Чтобы вычислить это поле, возьмем уравнение Максвелла, непрерывно вращающееся H = J, и проинтегрируем это уравнение в направлении, перпендикулярном проводнику. Таким образом, векторные свойства позволяют провести электротехнический вывод ∫H dl = I, где I - полный ток в проводящем проводе. По симметрии вращения можно понять, что поле H с радиусом r постоянное и из которого выводится формула создания магнитного поля:
2 П r H = I или, более конкретно, H (A / m) = I (A) / (2 Π r (m))
Второй пример состоит из серии n оборотов над высотой L, которые пересекаются током I. Точно так же, начиная с первых уравнений Максвелла, мы приходим к математическому интегрированию этого уравнения и видим, что магнитное поле, перпендикулярное плоскости поворотов, стоит HL go + HL return = n I или H = n I / 2 L. Это ясно показано на диаграмме ниже:
[image: image21]
4) Распространение: электромагнитные волны
Наиболее интересной электромагнитной особенностью является распространение волн. В самой частотной частоте это называется радиоволнами. Это явление происходит от гармонического цикла четырех уравнений Максвелла. Это явление распространения, которое используется очень часто. Уравнение 1, Rot H = J + dD / dt содержит часть создания текущих машинных волн в J и кольцевую часть в DD / dt. Уравнения 2 и 3: Div B = 0 и Div D = ρ   определяют мощность передачи. Уравнение 4 Rot E = - dB / dt имеет дело с петлей и измерением с помощью приемной антенны.
Эти уравнения уже рассмотрены в главе о передаче через атмосферу. Давайте рассмотрим ту же терминологию подхода. Возьмем снова уравнения, применяемые к атомам, и молекулы более или менее приближаются к реальности, установленной Максвелом по 4 уравнениям
rot H = J + dD / dt
div B = 0
div D = rho
rot E = -dB / dt
с E: электрическое поле (В / м)
        D: поле расходимости (ориентированные материалы) (A sec / m 2 ) = (* E
        H: магнитное поле (A / m)
        B: поле индукции (ориентированное на материал) (V сек / м 2 ) = (* H
        отсюда для стандартных волн: w = (E * D / 2) + (H * B / 2) (J / m 3 , W сек / м 3 )
                                                                       50% 50%
                                                          DW = W * C (Вт / м 2 ) с с = 1 / (( 
Принимая элементарную передачу, мы имеем:
E = E 0 e j ( (t-kr)    с c = (/ k
H = H 0 e j ( (t-kr)
гнили Н = дБ / дт  (jk ХН = J (D (Е / Н (к / (((1 / с ( 
гнили Е = -dB / дт  (к ХЕ = (В (Е / Н (((/ к ((гр 
Следовательно, Н / Е (((/ (соотношения Влияния в зависимости от материала между электрическим и магнитным
         c = 1 / ((( : скорость, связанная с веществом для света
         для вакуума (0 = 8,85 10 -12 A сухой / V m
                              (0 = 1,26 10 -6 В сек / Ам
В действительности передача через воду немного сложнее, и тогда необходимо учитывать внутреннюю проводимость в случае капель или льда.
Тогда фазовый множитель волны становится: e j ( (t-kr) с k = k 0 k в том же направлении
                                                                                             положим jk = (+ j (
                                                                                              с ( : затухание
                                                                                              и ( : волновое число
Мы используем те же уравнения Максвелла 
и, кроме того, уравнение непрерывности: div J + d rho / dt = 0
Найдем: k 2 = ( (/ c) 2 - j (((
Фазовый множитель, который мы находим, становится: e j ( (t - k () e - (k
Тогда достаточно совместить характеристику атмосферы с соответствующими физическими параметрами.
Эти волны по-прежнему обладают определенными особенностями, поляризация которых связана с ориентацией электромагнитного поля EH относительно продвижения (фиксированная для нормальной антенны и которая может быть переменной).
Вторая особенность - стандарт распространения электромагнитной физики Эйнштейна, т. Е. C = 2,997929 10 8 м / с при стандартных условиях. Когда мобильные телефоны приближаются или на пределе, очевидно, возможно, как мне кажется, превысят скорость электромагнитных волн, вероятно, произойдет значительный сдвиг в радиопередачах с помощью аналогичного эффекта доплеровского эффекта. По моему мнению, механик - единственный системный важный эффект, который встретит ракета, которая будет умело управляться между астероидами и планетами.
Третьей особенностью является их связь физическими параметрами во время хорошей передачи через вакуум, которую можно назвать распространением через эфир космического вакуума, как было очень хорошо предложено учеными, есть больше столетие. Это определяется (0 и (0.
Существует характерная особенность твердых металлических поверхностей. Электромагнитные волны передаются и отражаются в соответствии с характеристиками металла и воздуха.
Существует характеристика кривизны волн при прохождении угла, где электромагнитные волны частично следуют за краем.
5) Передача и прием: антенны разных типов
Существует целый ряд антенн для передачи и приема. Я повторю здесь 4, которые кажутся интересными.
Наиболее распространенной и простейшей антенной является прямолинейная металлическая антенна. Он посылает волны, где электрическое поле E перпендикулярно земле и горизонтальному магнитному полю H. Распространенная мощность должна показать, что эти волны, вероятно, будут иметь хорошую цилиндрическую эффективность распространения в 1 / R, а не сферическую в 1 / R 2 .
Вторая текущая приемная антенна представляет собой пучок малых антенн, параллельных земле, адаптированных к определенному диапазону приема волн, что соответствует их интервалу, почти идентичному части длины волны (очень сложно обобщить оптимизированные частоты). Он получает волны, где электрическое поле E горизонтально и магнитное поле H перпендикулярно земле.
Третья антенна для дистанционной передачи или приема - это спутниковая антенна. Он имеет особенность отправки или получения волн от его дома. Волны отражают блюдо и образуют довольно сильно когерентный пучок. Теоретически, если нет расходимости, распространение между двумя хорошо настроенными антеннами не имеет эффекта расстояния в 1 / R. Однако в большинстве случаев существует определенная диффузия волн по поверхности, охваченной спутником.
Четвертая антенна - это емкостная антенна любого малого размера и малой мощности. Он способен посылать очень высокочастотные электромагнитные сигналы по термину dD / dt. Вероятно, это очень высокочастотный способ коммуникации, который биологические клетки приобрели телепатически.
6) Общее объяснение к квантовой физике: вращение, симпатичный магнит и т. Д.
Подойдя к квантовой физике и принимая интересные наблюдаемые, можно понять, что магнитное поле фактически и всегда является представителем электрических движений электронов, которые определенно коррелируются этим полем. То, что поле индукции В имеет нулевую дивергенцию, просто говорит о том, что набор электронов не теряется, а что он вращается правильно в соответствии с динамикой магнитного множества.
Более подробно изучая электроны в квантовой физике, мы определяем спин. Это, вероятно, репрезентативно в кванте направления вращения электронного тригонометрического или часового часовщика. Таким образом, принцип квантового исключения Паули определяет, что два направления вращения наблюдаемы, но нет больше или не меньше. Это квантовый принцип направления вращения электронов, называемый спином, как в настольном теннисе или бильярде, где спин дается в течение длительного времени как собственное чувство вращения.
Что касается магнитов, то весьма вероятно, что рассматриваемые магнитные зоны состоят из зон элементарного электронного вращения, предпочтительно упомянутого предпочтительного вращения. Таким образом, эта сила вращения, которая не изменяется в магните по физическому свойству, появляется и остается. Иногда для намагниченного металла речь идет об этом свойстве элементарного преимущественного вращения электронов, передаваемых электронам, а затем снова при размагничивании.
Взглянув в воздух на то, что такое магнетизм компасом, мы видим, что это просто предпочтительное квантовое электронное вращение, перпендикулярное оси магнитного поля, поэтому компаса, а не вращения. полностью случайным. Электромагнитные волны в воздухе распространяются перпендикулярным магнетизмом из-за влияния волн на скорость электромагнитных волн, что является основным свойством электрического магнетизма.
Магнитные волны в трансформаторе представляют собой элементарные спирали, выполненные электронами, которые вращаются в ядре и таким образом продвигаются квантовым способом, как магнитные поля, посредством спиральных кривых.
Таким образом, мы видим, что общий квантовый эффект магнетизма хорошо понимается таким образом в основных основных физических приложениях воздуха, магнита, сердечника трансформатора и радиоволн.
7) Квантовый квантовый подход: элементарный электрон вращается вокруг ядра в электрически нейтральной среде
Рассматривая случай, определенный в названии, мы приходим к следующему расчёту скорости электрона на его орбите:
mv 2 / r = n q1 q2 k / r 2
При m = 9 10 -31  кг: масса электрона
            v = скорость электрона на его орбите в м / с
            r = 0,7 10-10 м: наиболее вероятный радиус орбиты
            n: число ядер протона
            q1 = 1,6 10 -19 cb: элементарный заряд протона
            q2 = 1,6 10 -19 cb: заряд электрона
            k = 9 10 9  N (м / сб) 2
            
Отсюда находим v = (√n) 2 10 6
                                                               = 8 10 6 для азота из воздуха
Учитывая скорость c 3 10 8 м / с, являющуюся скоростью передачи электромагнетизма, мы можем ясно видеть, что это квантовый эффект и что вакуумный эфир тем самым очень теоретически доказано здесь.
Для возможных будущих изобретений, основанных на элементарном периоде вращения по элементу вокруг ядра, важно видеть, что период полного оборота электрона вокруг ядра имеет порядок 5 10 -17 секунд, что соответствует приблизительно частоте 0,02 ExaHertz, составляет 2 10 16 Гц.IL является то, что это новшество (к тиннитусу) неинвазивно и хорошо известно гражданину, на котором проводится такое испытание, которое может звоните в телекоммуникационные передачи информации со скоростью VVHF (очень очень высокая частота).
2) Электротехника или электричество
1) Элементарные электрические поля и механическая сила
Частицы или электрические тела имеют свойство иметь силу притяжения, если они имеют разные знаки и силу отталкивания, если они имеют одинаковые знаки. Эта сила определяется следующим уравнением:
F (N) = k (N м 2 / cb 2 ) q1 (cb) q2 (cb) / r 2 (m 2 )
            При k = 9 10 9 N м 2 / cb 2
                                        элементарный заряд электрона или протона 1,6 10 = 19 cb                                       
Если имеется более двух частиц, силы могут быть суммированы и, таким образом, приводятся для определения электрического поля E (V / m) с F (N) = q1 (cb) E (V / m)
то: 
E (V / m) = k (N м 2 / cb 2 ) q 2 ( cb) / r 2 (m 2 )
            При k = 1 / (4 Π ε r ε 0 )
Таким образом, вольт определяется в международной системе MKSA и 
стоит V = Nm / cb = N m / (A s)
                                    = кг м 2 / А с 3
2) Теорема Тевена и реализации электрических цепей
Когда электрические элементы (см. Ниже) связаны между собой электрическими проводными соединениями, реализуется электрическая цепь. Потенциал определяется на каждом промежуточном звене или узле схемы. Ток определяется в каждой из ветвей, которые являются электрическими элементами. Затем система решается математически и, возможно, с учетом текущих циклов, которые предполагают, что в каждом узле сумма всех входящих и исходящих токов равна нулю.
3) Основные элементы: сопротивление R, индуктивность L и емкость C
Первый базовый элемент определяется как сопротивление. На самом деле это хорошо известный закон Ом: V (V) = R ( Ω) I (A). Это простейшая линейная связь между током и напряжением. При построении резистора это делается из следующей модели: R (Ω) = ρ (Ωmm 2 / m) l (m) / s (mm 2 ). Сопротивление ρ является внутренней характеристикой используемых материалов.
Второй основной элемент - индуктивность L. Это соответствует магнитному свойству, которое требует определенного времени индуцированным потенциалом для изменения магнитного состояния. Используемое уравнение V (V) = L (Vs / A) dI (A) / dt (s). Эквивалентными единицами являются Генри или Вебер в секунду, стоимость Vs / A. Для достижения индуктивности или самости, поэтому достаточно создать магнитное поле, зависящее от тока, и создать потенциал. Поскольку речь идет о создании потенциала, используются повороты цикла. Таким образом, уравнения Максвелла используются в классическом способе Ленца для создания магнитного поля, т. Е. H l = n I и для создания индуцированного потенциала витков nd Φ / dt = V, где Φ = B (поля индукции ) Поверхность.
Поле индукции и магнитное поле связаны μ 0 μ r .
Третий элемент, который обычно используется, представляет собой емкость C, которая является статическим свойством электричества, которое связывает величины электрического заряда на двух поверхностях вблизи разности потенциалов между этими пластинами, которые определяются физическими и электрическими науками, приложенными к поверхности между эти пластины часто заполняются диэлектриком. Используемое уравнение  
Δ V (V) = (1 / C (cb / V)) ∫ I (A) dt (s). Единицей, эквивалентной cb / V, является фарад F. Обычно рассматриваемая шкала мы чаще используем μF, ηF или pF. На практике конденсатор рассчитывается по свойствам электростатического поля: см. Выше. Следующие результаты также получены для конденсатора из двух параллельных пластин: C = ε 0 ε r S / l
Цилиндрический конденсатор следует по следующей формуле: C = 2 π ε 0 & epsi ; г л / п (r2 / r1)
4) Магнитные силы магнитными полями, магнитами и т. Д.
Прежде всего, необходимо создать магнитное поле, известное по току в проводе, поворачиваться или помещаться в поле вне магнита, который окружает его с севера на юг (амплитуда поля обычно трудно понять) или в естественном магнитном поле Земли (обычно 60 А / м).
Чтобы увидеть научные магнитные силы, мы должны создать объект, который влияет на магнитное поле, как небольшой магнитный диполь, металлические витки, металлическое ядро ​​и т. Д. Именно в этот момент мы можем видеть магнитные силы. Принимая во внимание только квантовый эффект, приходит к выводу, что эти силы совершенно ничтожны. Только переменная магнитного поля во времени электромагнитными волнами может приводить к небольшим усилиям, которые затем следует количественно.
Чтобы вычислить магнитные силы, необходимо смоделировать магнитную цепь, включая объект, где нужно видеть силы. Затем вычислим полную магнитную энергию W m = ∫ пространство HB / 2 пространства, где H - магнитное поле, B - поле индукции. Производя производную от магнитной энергии W m по длине, приходим к величине магнитной силы. Это также справедливо для угла поворота и связанного крутящего момента. В математическом моделировании это может быть сделано математической производной. Для других моделей это может быть сделано путем небольших изменений в параметре длины (становится + .DELTA.L ) вокруг опорной позиции. Тогда сила будет стоить F = (W m (l + Δl) - W m (l)) / δl. Обычно в отсутствие других преобладающих внешних факторов можно измерить или увидеть эффект этой силы.
Возьмем пример магнитного поля, созданного поворотами в металлическом сердечнике с небольшим зазором. Возьмем железо с относительной проницаемостью μ r при этом магнитном значении . Длина железа равна L, его поверхность равна S. Разрыв стоит d. Число витков N, а ток намагничивания - I. Мы имеем для магнитной энергии
 W м = μ г μ 0  LS (NI / (L + D μ г / 1)) 2 /2 +  μ 0 / μ г D S (NI / (L + d μ г / 1)) 2 /2
Оценено приблизительно производное 
∂W m / ∂d, что стоит F = - μ r μ 0  LS (NI / (L + d μ r / 1)) (NI μ r / (L + d μ r / 1) 2 )
 
5) Двигатель и генератор с вращающимися полями
В основании имеется цилиндрическое пространство, которое будет получать переменное внешнее магнитное поле, внешнюю цилиндрическую структуру, которая будет окружена намагничивающими катушками током. С этой системой, где она устанавливается в центре приемных катушек (генератор переменного тока) или обратной связи (двигатель), мы можем достичь многофазных светильников. Эти светильники обычно хорошо работают как генератор переменного тока или двигатель.
Классически ... как и во всей отрасли, мы используем трехфазное. Поэтому есть 3 доминирующих полюса, которые человек решает управлять течением или напряжением в своей реальной или воображаемой фазах.
Чтобы строить, вычислять или использовать такие двигатели или генераторы, необходимо нарисовать магнитные потоки и как они эволюционируют хронологически во времени повторяющимся образом. Следует использовать магнитную энергию, но она довольно сложна, но все же очень полезна для проверки применяемых крутящих моментов и сил. ,
6) Электродвигатель постоянного тока и генератор путем подключения-отключения магнитных витков
Рассмотрим магнитное поле, имеющее 2 полюса на север и один на юг, и которое наносится с обеих сторон цилиндра, в котором построены диаметральные витки, которые соединены с вениками на коллекторе в месте диаметра их связанных поворотов. Таким образом, существует цепочка диаметральных поворотов, расположенных по окружности посредством их контактного разъема. На сборнике, перпендикулярном магнитному полю, установлены 2 щетки (прием максимальных магнитных оборотов). Это основа непрерывного генератора напряжения, называемого динамо или двигателем постоянного тока.
В случае генератора он накладывает вращательное движение цилиндра на внешний крутящий момент. Это магнит, который часто используется в качестве источника магнитного поля. Напряжение, измеренное при постоянной скорости вращения, представляет собой постоянное напряжение. Формула для его уровня напряжения напрямую связана с законом создания напряжения Ленца: он обычно имеет вид V (V) = K Φ ω с
                                                   K: постоянная динамо
                                                   Φ: Магнитный поток, захваченный группой поворотов
                                                   ω: угловая скорость вращения (или скорость вращения)
В случае двигателя принудительное натяжение прикладывается к диаметральным виткам, которые приводят к созданию вращательного движения или двигателя. Существуют различные типы технических соединений и позволяют реализовать разные типы двигателей постоянного тока, отличающиеся по своим характеристикам: прочности и скорости вращения. Заинтересованный читатель будет консультироваться с специализированной литературой по этому вопросу. Полные магнитные вычисления с выведенной парой могут быть выполнены по формуле энергии, но это довольно трудоемко.
7) Другие двигатели
Другие двигатели уже были изобретены в качестве шаговых двигателей для робототехники, цилиндров электропривода и т. Д. ... но их объяснение должно быть сделано путем консультаций с специализированной литературой по этому вопросу.
8) Малые часто незаменимые применения: лампы, предохранители, кварцевые часы, ...
Существуют и другие общие электрические элементы. Ниже я объясняю наиболее часто:
Лампа накаливания представляет собой вольфрамовую проволоку, которая нагревается током в вакууме. После температуры, полученной при пустом, возникает явление фотоэмиссии, и мы видим освещение.
Неоновая трубка представляет собой трубку газа низкого давления, в которой на одном конце находится локальное ионизационное напряжение, которое локально ионизирует атомы неона. Отсюда квантовый эффект достигается при ионизации всей трубы и создании более или менее монохроматического света.
Предохранитель представляет собой очень тонкий плавкий провод, который, когда ток превышает определенную интенсивность, нагревается слишком сильно и таким образом достигает температуры плавления, плавит и, таким образом, отключает электрическую цепь.
Кварцевые часы представляют собой феномен кристаллического резонанса, который позволяет очень точно центрировать осциллятор и этот очень очень очень стабильный осциллятор, чтобы получить часы, которые очень точно учитывают время.
3) Интерфейсы между электричеством и химией 
из которых начинаются будущие инновации
1) Все материалы и электричество:
Чтобы понять относительную важность уравнений, реалий химии и электричества, мне кажется, что мы должны рассмотреть шесть видов предметов электрохимии. Вот шесть классификаций материи, молекул или агрегатов, которые я предлагаю: воздух и газ, жидкости, включая воду и клеточную жизнь, электрически нейтральный материал, металл, батареи и другие материалы. Поэтому эти материалы обладают в основном химическими и электрическими свойствами, но также имеют механический характер. Давайте посмотрим на эти свойства.
Газы, главными из которых являются воздух, состоят из молекул, которые имеют механические движения независимо друг от друга и которые макроскопически сжимаются и испытывают давление атмосферы. Электрически они обладают очень большим сопротивлением, которое теоретически бесконечно. Когда молекулы не возбуждаются по квантовой причине, потенциал ионизации достаточно высок и составит около 1000 В (возбуждение автомобильной свечи на расстоянии 0,2 мм). Ионизация газа осуществляется эффектом близости, и речь не идет об учете эффекта расстояния с электрическим полем. В классической неэлектрифицированной среде напряжение ионизации приводит к небольшим искрам, а в случае электрифицированной атмосферы, такой как во время шторма или в неоновой трубке, может наблюдаться разрядка интенсивности ток, который, если он не поддерживается как штормом, приходит к обезвоживанию молекул и атомов.
Жидкости, вода которых является основной и поэтому ответственна за клеточную жизнь, как мы увидим в биологии, - это молекулы, которые сжимаются до максимума всегда и поэтому несжимаемы. Они имеют движение трансляции и скользящее скольжение друг на друга. Меньшие атомы вращаются на 2 вокруг центра для воды. В кванте поэтому говорится, что 2 уровня вращения полностью заполняют 3D возможного движения. Это очень важная квантовая база Вселенной, если я правильно понимаю. Сопротивление воды будет составлять около 10 -1 Ом · м. Вода, учитывая квантовые эффекты, обладает особенностью (например, металлом) уравновешивания напряженности. Существует, однако, своего рода фоновый шум, который поднимается до 80 мВ (на частоте публичной сетки). Свойства молекул заставляют их диссоциировать в воде (ионизировать друг друга) мощным эффектом правильного вращения Н +, который уже является поперечным эффектом между механическим и электрическим, который должен видеть, смотреть и понимать химики. Электроотрицательность регулируется после реакций по закону Нернста и Фарадея, которые мы видим ниже.
Большинство материалов являются электрически нейтральными и состоят из агрегатов или кристаллов молекул определения в химии. Эти материалы обладают изоляционными свойствами, определяемыми их удельным электросопротивлением. Нечего больше говорить об этом простом интерфейсе между электричеством и химией.
Металл - это сеть атомов химии, которые имеют очень важные особенности в электричестве. Сопротивление очень очень низкого металла определяется его удельным сопротивлением. Металлы определены для уровней напряжения, которые они достигают, что является потенциалом части (в зависимости от квантовых уровней Ферми). Для данной геометрии (например, пластины) это зависит от количества электронных пакетов или чисел электронов, которые доходили до них по практическим законам электротехнического и теоретического Максвелла.
Еще один классический компонент, который является лучшим интерфейсом между электричеством и химией, - это батареи. Окислительно-восстановительная химическая реакция дает разность потенциалов. Есть жидкие батареи и твердые батареи, мы подробно изучим, как они работают в главе по химии.
Другие материалы состоят в основном из электроизделий, которые были первыми историческими разработчиками электроэнергии. Механическое трение приводит к небольшим локальным ионизациям, которые приводят к искрам после прохождения так называемого электрифицированного состояния. Это касается материалов, таких как шерсть, пробка и т. Д.
Кроме того, существуют свойства очень низкой проводимости при очень низких температурах, называемые сверхпроводимостью.
2) Опорное напряжение: по определению атомных и / или молекулярный отдых или в сети
Все группы предметов могут иметь потенциал, назначенный им. Однако существует внутренний взгляд на потенциал, который является его характеристикой в ​​отношении электроизменяемости. Именно точка зрения квантовой физики дает эффект создания света или звука дискретными электронными скачками. Теоретически атом может иметь один или более уровень электроизбежности, который наилучшим образом оценивается физикой. С внешней точки зрения, которая в целом идентична, это уровень, который можно измерить и в основном зависит от электрохимической классификации материалов.
На практике для электрических цепей устанавливается по конструкции эталонная масса, которая остается плавающей так изолированной, если вы хотите, или лучше, чем один соединяется с массой, общей для нескольких карт или электрических элементов.
В науке лучше всего ссылаться на общую массу, поскольку в большинстве случаев это Земля. Это, однако , предметом общественного обсуждения для типа подключения к системе генератора электроэнергии, наличие или отсутствие заземления железного болта местного ведения в сухом или влажном грунте. В лучшем случае есть водный фон 80 мВ, но измерение в науке до μV может быть интересным. В науке, на уровне моря и океана, должны использоваться эталонные измерения напряжения для использования в исследованиях микробиологического прогнозирования. Существует дискуссия по этой проблеме, и глобальная точка определения мира 0V не существует, но ее можно ожидать.
3) Электролиз или закон Нернста и Фарадея
В атмосфере чаще всего водяные, два химических реагента размещаются вместе. Затем между этими двумя реагентами устанавливается потенциал, и поэтому могут быть достигнуты новые стадии окисления. Этот механизм Редокс будет изучен более подробно в главе химии.
Однако, что касается динамики этой реакции, можно заметить, что она следует следующему закону Фарадея: E = E 0 + (RT / n F) [окислители] / [восстановители] для полной реакции на один из 2 электродов
С E: напряжение, подаваемое в вольтах
            E 0  : окислительно-восстановительный потенциал
            R: универсальная химическая константа идеальных газов: 8,31 Дж / (моль К)
            F: Фарадей: 96500 cb / mol
            T: температура: K
Применяя этот закон к двум электродам, мы приходим к двум потенциалам, которые должны быть одинаковыми и которые затем определяют константу равновесия общей реакции в отношении основных электроотрицательности для групп основных компонентов.
4) Стек: см. Главу химии
5) Электрические поля и возможная организация энтропии в небольшом пространстве
В воде электрическое поле притягивает более или менее сильные нагрузки анионов или катионов, поскольку по аналогии атмосфера привлекает более сильные легкие молекулы, такие как пар. На этом уровне, в механике, энтропия хорошо регулируется и уравновешивается тем, что она может перейти к меньшей энтропии и реорганизации. Такое же уменьшение частичной энтропии и лучшей организации должно быть достигнуто в лабораторных случаях электрохимии для новой биохимической жизни клеток, например, возможно.
4) Электричество и окружающая среда
1) трудно Обобщение опорного напряжения ровно 0 вольт
см опорного напряжения в электрической главе интерфейса и химии
2) Ссылочное шумное напряжение в воде
см опорного напряжения в электрической главе интерфейса и химии
3) Гром 
Обычно слышится время от времени во время грозы, он состоит из стука, который создается в облаках и проходит довольно сильно. Это происходит из-за возбуждения молекул воздуха (пара и, вероятно, немного кислорода и азота), вызванного скоростью ветра и особенно его аэродинамической турбулентностью в среде с небольшим магнитным полем атмосферы при 60 А / м прибл. Поэтому возбуждение осуществляется аэромагнитной средой, где электроны на атомах, таким образом, размещаются на более высоких орбитах, потенциально выше и, следовательно, более механически механически. Молекулы немного больше. Во время девозбуждения, которое происходит в группе, возможно, есть небольшое инфракрасное излучение и общее уменьшение объема, что связано с «ударом», который мы слышим за гром. Так происходит психологически удивительный шум грома.
4) Глобальная простая вспышка
 Обычно наблюдаемый время от времени во время грозы, он состоит из светящейся вспышки, которая создается в облаках и освещает на мгновение. Это происходит из-за возбуждения молекул воздуха (пара и, вероятно, немного кислорода и азота), вызванного скоростью ветра и особенно его аэродинамической турбулентностью в среде с небольшим магнитным полем атмосферы при 60 А / м прибл. Поэтому возбуждение осуществляется аэромагнитной средой, где электроны на атомах поэтому размещаются на более высоких орбитах, потенциально выше и, следовательно, более механически механически. Молекулы немного больше. Во время дезактивации, которая происходит в группе, происходит квантовая эмиссия света, которая может быть замечена белой многоспектральной цветной вспышкой.
Обычно в этом случае нет разряда электронной интенсивности, это другой вид света, который приносит этот эффект, который будет рассмотрен в следующем параграфе. Так вспыхивает светло-психологически удивительная молния, которая иногда сопровождается громом и вовсе не опасна для него.
5) Мощная и очень локальная вспышка
Обычно наблюдается во время шторма, он состоит из локализованной и электрической вспышки света, которая создается в облаках и сильно освещена вдоль пути мгновенного электрического удара. Это происходит от возбуждения молекул воздуха (вода, пар и, вероятно, немного кислорода и азота), что обусловлено скоростью ветра и особенно его аэродинамической турбулентностью, которая вращается вокруг аэродинамического центра вращения и которая в результате благодаря молекулярному весу и инерции накапливаются ионы Н +, анионы и катионы, присутствующие в атмосфере и особенно в ее капельках воды. Возможно, но, по-видимому, мне кажется, что есть небольшие скопления мелких электронов. Таким образом, возбуждение осуществляется аэромагнитной средой, где электроны в атомах размещаются на потенциально более высоких орбитах, и через какое-то время происходит электрический разряд в атмосфере, и вспышка появляется в виде «электрический поток и белая светящаяся дуга. Это опасное явление, которое может убить человека или животное, сломать дерево, иногда создавать огонь, но очень редко ломать кусок стены. Мы пытаемся защитить себя от этих разрядов, создавая канал для электрического заряда молниями.
6) Статическое электричество и электроизменяемость материалов
Как определено в особенностях материалов, есть некоторые материалы, такие как шерсть, которая может быть электрифицирована. Это, таким образом, трение, которое создает слишком большие механические микронапряжения и слишком быстро, а затем квантовым эффектом, есть энергия, которая передается внешним электронам вещества, которая затем переходит в электрифицированный эффект. Поэтому эта характеристика передачи механической энергии по отношению к энергии внешних электронов атомов, которую я называю электроустойчивостью. Когда эта энергия возбуждения присутствует на достаточном уровне, происходит девозбуждение, и молекулы возвращаются в нейтральное состояние и производят светящиеся искры. Вот как можно увидеть электрификацию, которая почти никогда не использовалась в промышленности для коммерческого использования.
7) Световые поля вблизи линий напряжения
На линиях напряжения, часто близких к полюсам, существует электрическая мощность воздуха. В определенных климатических условиях, таких как грозы, атомы находятся на более высоком уровне потенциала, а наличие переменного потенциала создает потенциальное условие, необходимое для появления небольших вспышек или блесток во время девозбуждения молекул. Это явление происходит чаще всего, когда наземные наземные условия являются немного странными.
8) Магнитные поля, близкие к линиям напряжения
На одной линии постоянного тока, такой как низковольтная линия на выходе трансформатор-выпрямителя, имеется ток I. И поле магнитного вращения равно H = I / 2 π R. Эти эффекты обычно низкий и маленький.
По линии переменного тока с переменным током I = I 0 e jωt + φ имеется настоящее и альтернативное магнитное поле. Это поле на частоте 50 или 60 Гц не оказывает значительного или слабого влияния на здоровье человека. Это связано с тем, что среднее значение этого поля во времени равно нулю, вероятно, это отвечает за фоновый шум без влияния, присутствующего в воде. Он имеет минимальные влияния, которые могут быть изучены в биохимической лаборатории, но в большинстве случаев результат, вероятно, является низким.
9) Небольшое приложенное напряжение в массе влажной почвы
Когда незначительное изменение напряжения в несколько вольт подается на влажную почву, сначала возникает незначительный резистивный эффект, определенный выше в материалах, тогда в некоторых случаях может наблюдаться следующий окислительно-восстановительный эффект это происходит:
H 3 O + + 2 e - <-> 2 H 2 O + H 2
OH - - 2 e -  <-> 0 2 H 2
Полученный перекись водорода эвакуируется в почву проточной водой, и водород попадает в воздух. Поэтому необходимо уделять мало внимания огню из-за скопления в закрытых местах, таких как подвал небольшого количества водорода, созданного этой реакцией.
16.химическая инженерия
1) Химия: общая
1) Классификация и таблица Менделеева
Обычно, когда человек идет от размера 10 -7 м, 10 -8 м, 10 -9 м до 10 -10 м = 1 А °, каждый раз перекрещивается с квантовой крышкой, где законы чистой механики все хорошо видят законы, строго говоря, применяемые квантовые электромеханики или простые и общие химии. На этой стадии размером около 1 ° мы можем заметить, что частицы классифицируются элементарной частицей, это огромное открытие Менделеева, который сделал картину, которая носит его имя.
Вот таблица Менделеева с его основными справочными данными:
  
	H
	1
	1,0079
	Eoxy +1
	2,1 В
	1.000000 Å

	он
	2
	4,0026
	Eoxy /
	 
	0,93 Å

	Li
	3
	6,941
	Eoxy +1
	1,0 В
	1,23 Å

	быть
	4
	9,0122
	Eoxy +2
	1,5 В
	0,90 Å

	В
	5
	10,81
	Эксикс +3
	2,0 В
	0,80 Å

	С
	6
	12011
	Eoxy + 4, + 2, -4, -1
	2,5 В
	0,77 Å

	N
	7
	14,0067
	Eoxy + 5, + 3, (+ 2, + 1, -1, -2), -3
	3,0 В
	0,74 Å

	О
	8
	15,9994
	Eoxy (-1), - 2
	3,5 В
	0,73 Å

	F
	9
	18,9984
	Эокси-1
	4,0 В
	0,72 Å

	не
	10
	20,179
	Eoxy /
	 
	0,71 Å

	не доступно
	11
	22,9898
	Eoxy +1
	0,9 В
	1,54 Å

	мг
	12
	24,305
	Eoxy +2
	1,2 В
	1,36 Å

	аль
	13
	26,9815
	Эксикс +3
	1,5 В
	1,18 Å

	если
	14
	28,086
	Eoxy +4
	1,8 В
	1.11 Å

	P
	15
	30,9738
	Eoxy +5, (+ 4), + 3, (+ 1), - 3
	2,1 В
	1,06 Å

	S
	16
	32,06
	Eoxy + 6, + 4, (+ 2, + 1), - 2
	2,5 В
	1,02 Å

	Cl
	17
	35,453
	Eoxy (+ 7, + 6, + 5, + 4), + 3, + 1, -1
	3,0 В
	0,99 Å

	Арканзас
	18
	39,948
	Eoxy /
	 
	0,98 Å

	К
	19
	39,102
	Eoxy +1
	0,8 В
	2,03 Å

	это
	20
	40,08
	Eoxy +2
	1,0 В
	1,71 Å

	Южная Каролина
	21
	44,9559
	Эксикс +3
	1,3 В
	1,44 Å

	Ti
	22
	47,9
	Eoxy +4, (+ 3, + 2)
	1,5 В
	1,32 Å

	В
	23
	50,9414
	Eoxy + 5, + 4, (+ 3, + 2)
	1,6 В
	1,22 Å

	Cr
	24
	51,996
	Eoxy (+ 6, + 4), + 3, + 2
	1,6 В
	1,18 Å

	Миннесота
	25
	54,938
	Eoxy + 7, + 6, (+ 5, + 4), + 3, + 2
	1,5 В
	1,17 Å

	Fe
	26
	55,847
	Eoxy (+ 6, + 5, + 4), + 3, + 2
	1,8 В
	1,17 Å

	Колорадо
	27
	58,9332
	Eoxy +6, (+ 4), + 3, (+ 2)
	1,8 В
	1,16 Å

	или
	28
	58,7
	Eoxy (+4), + 3, + 2
	1,8 В
	1,15 Å

	Cu
	29
	63,546
	Eoxy + 2, + 1
	1,9 В
	1,17 Å

	Zn
	30
	65,38
	Eoxy +2
	1,6 В
	1,25 Å

	Джорджия
	31
	69,72
	Eoxy + 3, + 1
	1,6 В
	1,26 Å

	Ge
	32
	72,59
	Eoxy + 4, + 2
	1,8 В
	1,22 Å

	туз
	33
	74,9216
	Eoxy + 5, + 3, -3
	2,0 В
	1,20 Å

	сам
	34
	78,96
	Eoxy + 6, + 4, -2
	2,4 В
	1,16 Å

	бром
	35
	79,904
	Eoxy + 7, + 5, + 4, + 3, + 1, -1
	2,8 В
	1,14 Å

	кр
	36
	83,8
	Eoxy (+4), + 2
	 
	1.12 Å

	Rb
	37
	85,4678
	Eoxy +1
	0,8 В
	2,16

	Sr
	38
	87,62
	Eoxy +2
	1,0 В
	1,91 Å

	Y
	39
	88,9059
	Эксикс +3
	1,3 В
	1,62 Å

	Zr
	40
	91,22
	Eoxy +4, (+ 3, + 2)
	1,4 В
	1,45 Å

	Nb
	41
	92,9064
	Eoxy +5, (+ 4, + 3, + 2)
	1,6 В
	1,34 Å

	мегабайт
	42
	95,94
	Eoxy + 6, + 5, + 4, (+ 3, + 2)
	1,8 В
	1,30 Å

	Тс
	43
	98,9062
	Eoxy +7, (+ 6, + 5), + 4, (+ 3)
	1,9 В
	1,27 Å

	Ru
	44
	101,07
	Eoxy (+ 8, + 6, + 5), + 4, + 3, + 2
	2,2 В
	1,25 Å

	резус
	45
	102.9055
	Eoxy (+4), + 3, (+ 2)
	2,2 В
	1,25 Å

	Pd
	46
	106,4
	Eoxy +4, (+ 3), + 2
	2,2 В
	1,26 Å

	Ag
	47
	107,868
	Eoxy +1
	1,9 В
	1,34 Å

	компакт-диски
	48
	112,4
	Eoxy +2
	1,7 В
	1,48 Å

	в
	49
	114,82
	Eoxy + 3, + 1
	1,7 В
	1,44 Å

	Sn
	50
	118,69
	Eoxy + 4, + 2
	1,8 В
	1,41 Å

	Sb
	51
	121,75
	Eoxy +5, (+ 4), + 3, -3
	1,9 В
	1,40 Å

	вы
	52
	127,6
	Eoxy (+6), + 4, (+ 2), - 2
	2,1 В
	1,36 Å

	Я
	53
	126.9045
	Eoxy + 7, + 5, (+ 4), + 3, + 1, -1
	2,5 В
	1,33 Å

	Xe
	54
	131,3
	Eoxy + 6, + 4, + 2
	 
	1,31 Å

	CS
	55
	132,905
	Eoxy +1
	0,7 В
	2,35 Å

	Ba
	56
	137,34
	Eoxy +2
	0,9 В
	1,98 Å

	ля
	57
	138.9055
	Эксикс +3
	1,1 В
	1,69 Å

	это
	58
	140,12
	Eoxy + 4, + 3
	1,1 В
	1,65 Å

	Pr
	59
	140.9077
	Eoxy (+4), + 3
	1,1 В
	1,65 Å

	й
	60
	144,24
	Eoxy (+4), + 3, (+ 2)
	1,2 В
	1,64 Å

	Pm
	61
	147
	Эксикс +3
	 
	1,64 Å

	Sm
	62
	150,4
	Eoxy +3, (+ 2)
	1,2 В
	1,62 Å

	Евросоюз
	63
	151,96
	Eoxy +3, (+ 2)
	 
	1,85 Å

	Б-г
	64
	157,25
	Eoxy + 3, + 2
	1,1 В
	1,61 Å

	Tb
	65
	158.9254
	Eoxy (+4), + 3
	1,2 В
	1,59 Å

	ду
	66
	162,5
	Eoxy (+4), + 3
	1,2 В
	1,59 Å

	эй
	67
	164,934
	Эксикс +3
	1,2 В
	1,57 Å

	эр
	68
	167,26
	Эксикс +3
	1,2 В
	1,57 Å

	тм
	69
	168.9342
	Eoxy +3, (+ 2)
	1,2 В
	1,56 Å

	Yb
	70
	173,04
	Eoxy +3, (+ 2)
	1,1 В
	1,70 Å

	считывание
	71
	174,97
	Эксикс +3
	1,2 В
	1,56 Å

	высокочастотный
	72
	178,49
	Eoxy +4, (+ 3, + 2)
	1,3 В
	1,44 Å

	ваш
	73
	180.9479
	Eoxy +5, (+ 4, + 3, + 2)
	1,5 В
	1,34 Å

	W
	74
	183,85
	Eoxy + 6, + 5, (+ 4, + 3, + 2)
	1,7 В
	1,30 Å

	ре
	75
	186,207
	Eoxy +7, (+ 6, + 5), + 4, (+ 3)
	1,9 В
	1,26 Å

	кость
	76
	190,2
	Eoxy (+ 8, + 6), + 4, + 3, (+ 2)
	2,2 В
	1,26 Å

	инфракрасный
	77
	192,22
	Eoxy (+6), + 4, + 3, (+ 2)
	2,2 В
	1,27 Å

	Pt
	78
	195,09
	Eoxy (+6), + 4, (+ 3), + 2
	2,2 В
	1,30 Å

	Au
	79
	196.9665
	Eoxy + 3, + 1
	2,4 В
	1,34 Å

	ртуть
	80
	200,59
	Eoxy + 2, + 1
	1,9 В
	1,49 Å

	Т.Л.
	81
	204,37
	Eoxy + 3, + 1
	1,8 В
	1,48 Å

	Pb
	82
	207,2
	Eoxy + 4, + 2
	1,8 В
	1,47 Å

	Bi
	83
	208.9804
	Eoxy + 5, + 3
	1,9 В
	1,46 Å

	Po
	84
	209
	Eoxy (+6), + 4, + 2, (- 2)
	2,0 В
	1,46 Å

	имеет
	85
	210
	Eoxy (+ 7, + 5, + 3, + 1), - 1
	2,2 В
	1,45 Å

	Rn
	86
	222
	Eoxy (+4), + 2
	 
	2,14

	Fr
	87
	223
	Eoxy +1
	0,7 В
	Å

	Ra
	88
	226.0254
	Eoxy +2
	0,9 В
	Å

	переменный ток
	89
	227
	Эксикс +3
	1,1 В
	Å

	Th
	90
	232.0381
	Eoxy +4
	1,3 В
	1,65 Å

	Пенсильвания
	91
	231.0359
	Eoxy +5, (+ 4)
	1,5 В
	Å

	U
	92
	238,029
	Eoxy +6, (+ 5, + 4, + 3)
	1,7 В
	1,42 Å

	н.п.
	93
	237.0482
	Eoxy (+6), + 5, (+ 4, + 3)
	1,3 В
	Å

	Pu
	94
	242
	Eoxy (+ 6, + 5), + 4, + 3
	1,3 В
	Å

	Am
	95
	243
	Eoxy (+ 6, + 5, + 4), + 3
	1,3 В
	Å

	см
	96
	247
	Эксикс +3
	 
	Å

	Б.К.
	97
	247
	Eoxy (+4), + 3
	 
	Å

	сравни
	98
	249
	Эксикс +3
	 
	Å

	находятся
	99
	254
	Эксикс +3
	 
	Å

	фм
	100
	253
	Эксикс +3
	 
	Å

	Мэриленд
	101
	256
	Эксикс +3
	 
	Å

	Нет.
	102
	254
	Eoxy +2
	 
	Å

	Л.Р.
	103
	257
	Эксикс +3
	 
	Å

	децибел     
	105
	262
	Eoxy +5
	 
	A

	SG 
	106
	266
	Eoxy +6
	 
	A

	Б.К. 
	107
	264
	Eoxy +5
	 
	A

	Hs
	108
	277
	Эксикс +3
	 
	A

	Mt.
	109
	268
	Eoxy +2
	 
	A

	Д.С. 
	110
	?
	Eoxy /
	 
	A

	гк
	111
	?
	Eoxy /
	 
	A

	Cn
	112
	285
	Eoxy /
	 
	A

	Флорида
	114
	289
	Eoxy /
	 
	A

	лв
	116
	293
	Eoxy /
	 
	A


 
Как будет видно ниже, существуют 3 большие категории газов, жидкостей и твердых веществ. Жидкости имеют свое поведение по отношению к техническому электричеству (малый изоляционный газ и малая проводящая жидкость). Твердые вещества представляют собой либо электрический металлический проводник, либо небольшой изолятор или электрический резистор. Электрические проводники, поэтому металлические, имеют свой внешний слой с электронами электропроводящими и проходящими через всю массу металла. Мы можем заметить, что в большинстве случаев таблицы Менделеева n-й слой S 1 или 2 является проводящим и образует «электронное облако», тогда как слой чуть ниже (в металлической сети) по формуле от Фрэнсиса и Аманды (см. физику) дает большой квант, который реализует механическую прочность металлического тела, так как есть один или два или более электронов, чтобы больше сосчитать в ионной формуле полного подхода.
Можно отметить в качестве данных , которые могут централизовать уровень элементарных частиц там электроотрицательности, число электронов, масса элементов, наиболее распространенный стадий окисления, приблизительный ковалентный радиус. Можно также отметить, что каждая строка таблицы Менделеева представляет собой количество квантовых электронных слоев. Различные столбцы представляют собой различное количество электронов на возможных электронных этапах. Именно в этой таблице мы можем заметить лучшую стандартизацию, которую наука может наблюдать для всех элементарных частиц. При кратковременном изучении электрических сил , которые уравновешивают атомы, можно сказать , что эти силы баланса и дает основные свойства химии и биологии электронов в наружном слое , который вращается около 3 миллионов метров в секунду , На верхней ступени механики видно, что механические прочностные напряжения примерно в 5 раз меньше, не давая полного объяснения. Поэтому силы интересны для изучения, хотя университеты отвергают его деонтологически в прикладной науке.
2) Газообразные, жидкие и твердые состояния
В возможных физических и химических состояниях можно заметить, что существуют макроскопически 3 основных состояния, это газообразные, жидкие и твердые состояния.
Газообразное состояние состоит из молекул, которые находятся в пространстве с более доступным пространством, чем минимум на приблизительный ковалентный радиус. Молекулы сталкиваются друг с другом микроскопически случайным образом, и на макроскопическом уровне наблюдается давление, где наблюдается сжимаемость. Наблюдаемая температура в количественном выражении представляет собой элементарную квадратную скорость, представляющую силу удара. Почти всегда применяется идеальный газовый закон: PV = n RT, который для группы разных молекул становится P / ρ = r T в m echanique. В химии R постоянна для всех газов и составляет 8,31 Дж / моль К, а n - количество молей.
Жидкое состояние состоит из молекул, которые находятся в довольно ограниченном пространстве, где они только переходят между ними макроскопически. В меньших масштабах и наблюдаемые количественно они также вращаются по последовательности заполненных полов. Макроскопически почти несжимаемость.
Твердое состояние состоит из молекул, которые макроскопически почти заморожены (при почти звуковой передаче, вблизи напряжения и близкой дилатации). В микроскопическом состоянии речь идет о малых квантовых колебаниях атомов, связанных вместе.
3) Квантовый скачок различных видов ядер и классификация материалов
Из одного ядра в другое два элемента различаются. В электромеханике каждый атом, являющийся ядром с его электронами, всегда сохраняет свои собственные характеристики и не может быть изменен, за исключением комбинации нескольких или химических реакций. Только ядерная физика, о которой я говорю не здесь, пытается создать новые ядра из старых с целью восстановления энергии. Рассматривая возможные этапы окисления, можно предсказать практически возможные реакции, но только эксперимент химика или тот, который получается путем консультации с химией, позволяет приблизительно правильно подтвердить реакции. Таким образом, химические реакции сопоставимы с рецептами, которые должны быть известны в «большой книге химика», которая является результатом обобщенного подхода к экспериментам.
4) Ионная или так называемая ковалентная химическая связь
Между механикой и электричеством наблюдается постоянное напряжение в секторе химии. Теоретический подход позволяет сказать, является ли электрическая или механика наиболее представительной из химического состояния. Существует определенная ионная энергия (или электрическое основание) и ковалентная энергия (или механика инерции, силы или основного магнитного поля, как мне кажется). Измеренные наблюдения затем приводят к тому, что связь является более или менее ковалентной или ионной, определяя приблизительный процент информации.
5) Химические реакции
Основные знания о химии постепенно объединяются в виде химических уравнений, называемых химическими реакциями. Речь идет о размещении нескольких тел между собой, а затем происходит изменение химии этих тел и создание одного или нескольких новых тел с условиями определенной среды.
Эти тела в основном содержат более или менее организованные базовые компоненты. Это репертуар всех химических компонентов, из которых органическая химия уже собирает очень важную роль. Лавуазье обнаружил, что эти основные компоненты остались в теории и практически всегда на практике, что определяется сохранением массы для каждой из элементарных компонент живописи Менделеева. Это то, что всегда используют химики для дозирования реагентов и работает очень хорошо.
Поэтому химическую реакцию можно определить как набор химических реагентов (из таблицы Менделеева всех основных компонентов) и условий (состояний) окружающей среды, которые организовать в одном или нескольких других продуктах, которые создаются с некоторой кинетикой (см. пункт ниже). Это опыт (великая книга химиков) и теория (дозировка и консервация основных компонентов), которая определяет знание химии как науки.
Пример: сжигание гексана, компонента нефтяного бензина:
C 6 H 14 + 19/2 O 2 (6 CO 2 + 7 H 2 O
или
2 C 6 H 14 + 19 O 2 (12 CO 2 + 14 H 2 O
Обычно реализуется равновесие уравнений и соответствует равновесным концентрациям между реагентами и продуктами. Он может быть предварительно оценен с учетом энергии активации Гиббса (см. Параграф ниже), но должен всегда проверяться экспериментально. Концентрация компонентов затем определяет константу равновесия реакции, которая имеет продуктовое значение концентраций продукта, деленное на продукт концентраций реагентов, путем их соединения, как показано количество раз, которое они появляются в химическом уравнении ,
пример: 
           [C 6 H 14 ] [O 2 ] 9,5
K eq = ______________
           [CO 2 ] 7 [H 2 O] 7 
В этом случае, когда продукты диспергируются, происходит полное сгорание всех реагентов. В общем, эти равновесные константы используются в лабораториях, а компоненты растворяются в воде, и уравнение равновесия точно соблюдается.
Таким образом, опыт и его сохранение направляют полное знание химиков. Изобретение в химии, новизна, однако, регулируется адаптируемостью старых уравнений, размещенных в новых уравнениях, а затем проверяется и добавляется к глобальному ноу-хау. Мы не должны бояться, что новые уравнения будут работать плохо или вообще не будут, это много передовых исследований: для любого исследователя это всегда одно и то же, есть доля успехов и часть шахматы.
6) Химическая кинетика, включающая закон Аррениуса и катализа
Химические реакции, которые происходят, не являются прямо и полностью мгновенными. Для реакции существует определенная динамика. Эта динамика изучается примерно по химической кинетике, которая касается концентрации реагентов или чаще одного из реагентов. Затем мы определили порядок реакции, который является показателем скорости. Это характеристика, которая в основном экспериментальна.
Вот пояснительный пример:
Пусть реакция A + B <-> C + D 
Скорость v реакции определяется:
v = q [A] n с n порядком реакции
поэтому для этой реакции экспериментально найдено:
            если найден порядок 0: [A] = [A] 0 - qt
            если найден порядок 1: ln ([A] / [A] 0 ) = - qt
            если найден порядок 2: 1 / [A] = 1 / [A] 0 + qt
В большинстве случаев скорость реакции отмечается как зависящая от температуры. Это закон Аррениуса, который затем применим для скорости реакции q:
q = A e -Ea / RT с Ea: энергия активации, R Cst совершенные газы и температура T в Керлвине
                                    A - экспериментальный фактор, представляющий межмолекулярные столкновения
Катализ является компонентом, который улучшает скорость реакции или делает возможной реакцию, как правило, путем создания временного промежуточного компонента и двух последовательных химических реакций, которые не изменяются химической реакцией, и ее термодинамика остается неизменной. Затем энергия активации уменьшается. В биохимии гормоны и ферменты являются практичными и общепринятыми.
И чтобы закончить этот пункт в отношении классической химической кинетики, называемых (до и химической инженерии, если экономическая необходимость быть), скажу я вам дам шутя, что поток молока (вода, лактоза, лактат и Ca, Na, Cl, K , Fe, Se и F в включенных элементах ...) кормления младенца, новорожденного, гораздо лучше расположены в потоке материнской грудью и ее маленьким соском, чем при tuuut (e) пластиковой резины из его детской бутылки. 
7) вода и pH
Вода является основным компонентом основной химии. Он состоит из центрального элемента, который представляет собой кислород и два иона водорода, которые заполняют его орбитали всего лишь 2. Затем вода имеет молекулярную массу 18 и химическую формулу H 2 O.
В квантовой химии мы можем видеть, что жидкая вода представляет собой разновидность рядов шаров элементарных элементов H 2 O. Для ее электрических свойств можно контактировать с химией раздела и электричеством, но можно очень хорошо запомнить свойства растворимой воды, которая всегда отделяет ионы анионами + и катионами - для основных сгруппированных компонентов. Таким образом, вода является основным химическим элементом, который обладает особыми механическими свойствами, а не основным электрическим преобладанием (ниже полезного уровня и изучается здесь, как у Менделиева и всех вышеперечисленных, а не в физике) на общем уровне полный вид, который позволяет клеткам в биологии создавать, поддерживать и подавлять жизнь.
Для разделения ионов в физике элемент Н + является фундаментальным для того, чтобы все водные жидкости имели более или менее дифференцированную, но важную особенность, определяемую рН. Это определяется формулой:
pH = - log [H + ] = - log [H 3 O + ], концентрация определяется в граммах-молекулах на литр
Экспериментально мы видим, что нейтральная вода имеет рН 7 (от 6,8 до 37 ° С) 
и что [OH - ] = [H + ], что может потребовать в будущем реализацию нового оборудования, которое отличает старое и общепринятое измерение pH и новое измерение pOH.
У нас для воды, аутопротолиз воды, который является реакцией:
2 H 2 O <-> H 3 O + + OH - константа равновесия при 25 ° C составляет 10-14 
8) Кислоты и основания
Кислота определяется как жидкость или тело, имеющее значение рН ниже 7. Это сильное коррозионное химическое свойство и очень полезно для определенных реакций. Самое низкое значение рН - 0 для очень сильной кислоты.
Основание определяются как жидкость или тела , имеющих несколько сильнее , чем рН 7. Для основания, компонента ОН - который затем имеет наибольшее значение , и она действует в качестве чистки массовой или деблокировки. Наибольшее значение рН - 14 для очень сильного основания.
Классическое точное определение рН должно быть от 0 (или 1) до 14 шагов до 0 в математическом порядке и не более 14, потому что не реализовано в лаборатории. В будущем для этого необходимо будет расширить и уточнить эти ограничения без этих так называемых лабораторных ограничений, столкнувшись с Международной системой для измерения всех результатов анализа и насколько это возможно, что может привести к обязательному новому базовому блоку. в науке SI, которая является MKSApH вместо MKSA.  
9) Редокс Редокс
В химии уравнения должны быть сбалансированы в элементарных компонентах, но реакция также должна быть возможной. Для этого справедливо только окончательное экспериментирование, но существует определение состояний окисления характеристик элементарных атомов, которые почти всегда проверяются. Эти состояния окисления (или количество электронов более или менее в ионной и ковалентной связи этого атома в группе атомов) всегда учитываются для хорошего химика. Это относится ко всем химическим уравнениям. Иногда реакция подразумевает дисбаланс в количестве электронов, присутствующих в химических связях, поэтому должна быть подача электрона (состояние окружающей среды), которая может быть сделана с помощью потенциального потенциала, который должен, по крайней мере, иметь значение, то есть Так возникает понятие электроотрицательности, что эксперименты показали, что это понятие, прежде всего, является характеристикой групп атомов. Тем не менее, существует уровень потенциала для каждого атома, который является его электроотрицательностью, потенциалы групп атомов находятся в общей книге химиков. Чтобы далее понять феномен окислительно-восстановительного потенциала, читатель будет консультироваться с параграфом о влиянии окислительно-восстановительного потенциала в электрической части.
Для расчета количества молей, депонированных окислительно-восстановительным восстановлением, как это делается в искусстве серебряника, используется следующая формула:
m (gr) = (1 / F (cb / моль)) (M (г / моль) / валентность Nbr ()) q (cb) 
          == (1 / F (cb / моль)) (M (gr / моль) / валентность Nbr ()) I (A, cb / s) t (s)
            с F = 96500 cb / моль
10) Энергия энтальпии Гельмольца и энергия Гиббса
Энтальпия Helmoltz для элементарной реакции, энергия выделяется или поглощается в реакции при постоянном давлении. Каждая группа атомов имеет элементарную энтальпию, и чистый баланс этого уравнения энергии реализует, является ли эффект реакции экзогенным или эндогенным. По определению, энтальпия каждого элемента или стабильной группы из тех же основных элементов составляет 0,0 Дж / моль. Энтальпия для элементов реакции находится в термодинамических таблицах.
Таким образом, все элементы на Земле имеют энтальпию, которая определяет их уровень энергии, который мы видим в науке при постоянном давлении. Это, очевидно, относится к пище, которая позволяет этому закону химии делать превосходные диеты или сбалансированную диету для ежедневного потребления взрослого человека около 2300 калорий. Химические элементы энергии имеют энтальпию, которая известна термодинамическими таблицами. Например, есть 17 МДж / кг сахара, 37 МДж / кг растительных масел, 39 МДж / кг этанола, 59 МДж / кг дизельного топлива и 52 МДж / кг супер бензина.
Энергия Гиббса G = H - TS, где H - энтальпия, S - энтропия или беспорядок, T - температура в Кельвине. Он представляет собой постоянную молярную объемную энергию. Энтропия S находится в приблизительных справочных таблицах. В равновесии энергия Гиббса теоретически равна нулю, и, следовательно, возможно, что константа равновесия реакции:
G = - RT ln K eq  
11) Растворимость, диффузия и смешивание, пористость мембраны и капиллярность
При изучении прогресса химических процессов иногда необходимо изучать различные реалии, которые наблюдаются в химических группах. Как таковые, так и для растворимости, диффузии, смешивания, пористости мембраны и капиллярности являются явлениями, которые известны и достаточно хорошо смоделированы просто логикой химического состояния и окружающей среды в каждом конкретном случае. Это на самом деле работа специалиста.
12) Оцененные равновесные формулы Энн-Лиз и Эдди для биофизики воды и воздуха 
Часто в природе в определенных климатических условиях существует среда 
биохимический двухфазный с жидкой водой и воздухом. Следующие соотношения позволяют нам лучше подойти к этой реальности, что иногда имеет большое значение, как в случае воспроизводства в биологии.
Это сила обобщенного архимеда, которая всегда применяется в случае фазы воды или фазы воздуха, но близко к интерфейсу, можно использовать две следующие формулы, которые проверяются и реальность закона Ньютона применительно к воде, состоящей из близкой последовательности, но отличной от элементарных молекул:
Естественное сцепление двух капель воды происходит на расстоянии, превышающем расстояние 10-10 м. Поэтому воду привлекает масса воды в почти капле воды по закону Ньютона, применяемому в микроскопическом масштабе. Примером может служить приблизительная формула:
            δ силовая сила  = L (мм) / A (мм) с A = 0,1 мм, g относительная   = 9,81 м / с 2
                                     Расстояние между каплями 
                        и          δ force chesion <1 => когезия капель: аппроксимация, взаимный контакт
                                    δ force cchesion > 1 => поддерживает несогласие: НИЧЕГО не происходит
Эта экспериментальная формула предназначена для наземного применения для чистой воды. Если использовать на высоте, то можно считать, что А растет обратно пропорционально квадратному корню атмосферного давления и, следовательно, для а1 (0 тр: 1 е 5 Па) имеем А = 0,1 мм
                                                            А для alt (20000 м: p 1 e 4 Pa) имеем A = 0,3 мм
Естественное разделение на капли воды под действием силы тяжести происходит на расстоянии, превышающем расстояние 10-10 м. Поэтому вода в определенной степени привлекается законом Ньютона, применяемым в микроскопическом масштабе, чтобы противодействовать силе тяжести, которая по-прежнему действует в этом случае в противовес сплоченности. Примером может служить приблизительная формула:
            δ силовая сила  = L (мм) / A (мм) с A = 2 мм, g относительная   = 9,81 м / с 2
                                     Расстояние между каплями 
                        и          δ force chesion <1 => когезия воды: поддерживает единство фазы
                                    δ force cchesion > 1 => разделение в 2 капли: две отдельные жидкие фазы
Эта формула является экспериментальной и должна слегка меняться с высотой, поскольку относительная сила g мало меняется.
Капиллярность: с чистой водой она наблюдается на мокром краю стекла и соответствует высоте около 1 мм при изменении радиуса 1,5 мм. На самом деле, это соответствует модели шарикам, которые накладываются с сферическими шариками, которые фактически сплющенных эллипсоиды на текущую поверхность и близко к краю, эти эллипсоиды не расположены вертикально, а горизонтально, так как силы Ньютон действует в этом направлении вблизи края. Таким образом, мы получаем качественное объяснение и практический эксперимент для количественной оценки его важности.
13) Оценочные оценки Волера
В механике, когда изучается старение механического компонента механическим напряжением до разрыва, можно использовать закон Волера. Это основано на коэффициенте безопасности в наиболее критическом механическом пункте. Классически это взято инженерами-механиками до 2.
Если коэффициент принимается равным 1, часть имеет разрыв после 1 ходатайства. Если коэффициент установлен на 3, часть имеет бесконечное время жизни или стандартную сталь, превышающую 10 7 циклов напряжения. Кривая Волера - лучшая кривая прогнозируемой надежности, которая существует. По оси ординат от 0 до 3 (или более) коэффициент безопасности помещается в линейный. В абсентах поместите десятичную логарифмическую шкалу 1, 10, 10 2 , 10 3 , 10 4 , 10 5 , 10 6 , 10 7, что соответствует числу напряжений перед разрушением. Эта таблица используется следующим образом: определяется коэффициент безопасности. Если оно больше 3, то жизнь бесконечна. Если он находится между 1 и 3, механический элемент выдерживает столько циклов напряжения, как указано кривой Волера. Если оно меньше 1, оно прерывает первое ходатайство.
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Рисунок 3 происходят от ограничений, который получает небольшой пустой пузырь (1 сломан атома) в механическом расчете напряжений, максимально на краях маленьких вакуумных пузырьков, и что в 3 раза среднего значения напряжения тяги или сжатия. Таким образом, с этим ограничением в химии нераспространения наблюдается металлографический микродефект.
2) Химия и ее интерфейс к механике
1) Кристаллическая решетка и группа молекул 
Когда мы переходим от макроскопического к элементарному микроскопическому, мы переходим от механических свойств к химическим свойствам, поэтому происходит разрыв элементарных свойств. Это происходит при размерах кристаллической решетки или элементарных молекул. Кристаллическая решетка и элементарные молекулы обладают свойствами и характеристиками, которые связаны с химией и ее знаниями в ее основной книге. В газах и жидкостях это молекулы, которые определяют эти химические характеристики. В твердых телах они представляют собой элементарные сетки, которые возвращаются в рекуррентности, и именно эти сетки (группы упорядоченных атомов) имеют химические свойства твердого тела. В масштабе, обычно примерно в 10 раз превышающем размер молекул или размер ячеек, мы можем измерить механические характеристики, которые позволяют мне, как мне кажется, иметь механическое тело, похожее на машину или небольшое тело (клетка и биология более высокого измерения видели способность быть автономными и воспроизводить).
2) шум и его химико-механическое создание
Механические характеристики (сопротивление, прокат, аэродинамика, подъем и т. Д.) И химические характеристики (сгорание, реакционная смесь и т. Д.) Имеют явления, которые происходят с определенной частотой (прокат, ...) или характеристиками которые имеют определенную частоту (сгорание, подъем, ...). Можно заметить, что тогда создаются шумы, которые имеют характерную спектральную частоту. Затем мы можем изучить мощность этих частот и после вычисления мощности, которая проходит через рассматриваемое событие (сжигание, прокатка и т. Д.), Идентифицируют, что часть мощности создает шум. Часто также присутствует многофоновый фоновый шум, который исходит от всей машины.
3) химия и ее интерфейс к электричеству
1) Материал и электричество: см. Главу электричества
2) Стек и эффект Редокс и Фарадей
Аккумулятор представляет собой химический элемент, который обеспечивает электрический потенциал в течение определенного периода времени. Это всегда низкие потенциалы, которые, однако, могут складываться, если рядом есть серия отдельных батарей. Имеются твердые батареи и жидкие батареи.
Химический процесс стека основан на феномене Редокс, связанном с энергетическим равновесием закона Нернста и Фарадея.
3) Химия и датчики всех видов измерений
Существует множество научных и химических свойств тела, которые можно измерить от электричества, взятого в качестве эталонной базы машин. Вот неполный список:
Термопара: измерение температуры по потенциалу
Термометр сопротивления металла
Преобразователь температуры термическим воздействием на транзистор
Кварцевый термометр
Пьезоэлектрические эффекты между электричеством и механикой
Магнитострикционные эффекты между магнитным и механическим
Влияние пироэлектричества между электрическим и тепловым
Влияние термомагнетизма между магнитным и термическим
Манометры для измерения усилий
Механические датчики перемещения
Фотодиоды и фототранзисторы
Излучательные измерения пирометрами
Спектрометры излучения призмой
...
4) Плоские экраны электрохимией
Наука открыла жидкие кристаллы, которые имели очень интересные электрические свойства изменения цвета. Техника реализовала эти знания и создала цветные плоские экраны, которые заменили старые вакуумные электронные трубки. Нет оснований говорить, что в один прекрасный день мы не сможем создать трехмерный экран, используя цветные жидкие кристаллы прозрачного базового цвета с нулевым потенциалом активации.
4) Химия и окружающая среда
1) Ссылка на напряжение: см. Главу электричества
2) Важность загрязняющих веществ и их управление
Химия позволяет большое количество модификаций характеристик материала. В некоторых случаях есть влияние материалов, созданных или преобразованных, которые угрожают окружающей среде и отдельным людям. Таким образом, всегда нужно принимать превентивные меры, чтобы избежать проблем. Заинтересованный читатель проконсультирует в этом отношении основные ссылки библиографии, которые реализовали Европейский союз и были представлены в виде правил или рекомендаций.
Среди наиболее часто встречающихся вопросов:
Возможность взрыва
Кислоты и проблемы вычитаются
Базы и проблемы вычитаются
Продукты, которые влияют на вероятность приведения рака тела
Токсичные загрязнители
3) Химия и ее облигации
Основные связи -> ковалентные: инерция электронов k Q Q '/ R 2
                            -> ионный: k QQ '/ R 2 (+ взаимодополняемость к особенностям бензоидов)
                                    Из которых H + вода: строительство и биологический рост
Другое -> водородная связь (1 ° C от 0 ° C до 100 ° C от жидкой воды)
            -> OH-вода (очистка)
            -> радиоактивность: инерция нейтронов
5) Химия и оптика
1) Простые основы оптики
Оптика изучает передачу светового потока или световых лучей. Читатель, интересующийся этой темой, будет консультироваться с библиографией, которая касается только этой темы и как таковой, есть классическая оптика (основное прямолинейное распространение) или квантовая оптика, которая имеет дело с конкретными явлениями диффузии и которая вызывает вызов к основной химии скрещенных кристаллических решеток. В дальнейшем под основным геометрическим основным наименованием будет изучено достаточно полное изложение этих двух подходов.
Оптика использует серию линз, которые имеют в основном характеристики увеличения или аппроксимации объектива или особенности редукции (реже) или удаления. Другие типы оборудования используются для отклонения или вызова светового потока с использованием, в частности, зеркал.
2) Стекло и его классический метод производства
Стекло, которое почти всегда используется в оптике, обладает свойствами жесткости (см. Коэффициент σ сопротивления в классической механике), хрупким (см. Механику, вызванную особым ударом) и прозрачной (элементарная оптическая характеристика до прикладная физика). Он имеет стекловидную структуру и по существу состоит из щелочных силикатов.
Для изготовления стекла используется стеклянная паста, которая получается из плавления смеси кремнеземов (песка) и карбонатов.
3) Спектроскопия
Физическая химия изучает элементарные свойства атомов и групп атомов. Поскольку эти элементы моделируются приблизительно в квантовой среде, мы приходим к их обнаружению определенных особенностей создания, передачи и поглощения, измеряя тем самым спектры фотонов, даже электрических, магнитных или электромагнитных. Спектроскопия изучает эти электромагнитные свойства и, более того, изучает электричество и магнетизм, чем исследования световых волн, которые не должны быть инвазивными к предмету, особенно в человеческой биологии. Фактически, тела часто непрозрачны, но мы находим их частотные особенности в экспертной химии даже до приближенного электромагнетизма (см. Реализм геометрической оптики в дальнейшем).
4) Основная геометрическая оптика
Чтобы начать этот подход к науке конструктивным образом, мы можем заметить, что в качестве гипотезы понимается, что свет эквивалентен потоку фотонов, которые всегда выбрасываются в вакууме, в прозрачных газах (например, воздухе и атмосфере) и внутренняя часть воды (например, ограничивает биологическую реальность глаза, видимого снаружи, вероятно, стекловидное тело, кристаллическую линзу и зрачок, которым предшествует роговица, включая взгляд (осмеливается) глаз, открытый в бассейне) всех прозрачных жидкостей. Для цветных обязательных сигнатур каждого из фотонов, которые являются внутренними по отношению к фотонам и которые ВСЕГДА отражены в их полной научной модели волн, можно сказать, что они смоделированы и поэтому включают белый как подпись, поэтому из всех цветов вместе , черный как подпись отсутствия или отсутствия каждого из цветов (а следовательно, и не фотона), общих цветов с использованием стандартного стандарта красного, желтого, а затем синего цвета как параметров в науке, измеренных и изученных по глубине (см. главу ниже). перед особенно равнобедренной моделью в создании света в начале книги).
            а) Теоретический вид модели, выбранной из геометрической точки 
В основном мы будем использовать:
стандартный подход 3D-оптики для всех
 и 2D-оптики, классическое исследование линиями, приводящими к построению цилиндрического эквивалента оптической линзы
Кроме того, мы можем заявить, что вид глаза (общий с видом духов) полностью охватывает полный угол e (таким образом, поверхность) 2 Л (соответствующий угловой поверхности полусферы.
            б) Напомним о различных источниках света с их общими характеристиками
Чтобы найти все его источники, сначала сводятся к важному, а затем все менее и менее энергичному или созданию более слабых потоков фотонов. Сначала мы приходим к источникам Планка, которые снова берут на себя важные источники (солнце и истинные звезды более отдаленные), а затем источники, связанные с химическим сгоранием, доходящие до пожаров. Затем мы проходим через человеческие творения или генерализованные лампы (накаливание накаливания, галоген, затем диод свечения и забыли, что это экран и катодная трубка высокоскоростными электронами ... и т. Д.), И мы можем заканчиваются изображениями телепатии, которые состоят из эквивалентных фотонов, которые могут быть захвачены телепатическими волнами, поэтому электромагнитные адекватны на очень очень высокой частоте.
Когда мы изучаем эти источники с детерминизмом, замечаем, что первые источники, которые принадлежат Планку (см. Начало Атласа), следуют за приближенными распределениями частот, а приблизительная амплитуда всегда одинакова по своей природе и является экспериментатором в научная мера, которая более точно маркирует или определяет реальность этих расслоений кривой Планка. Систематическое определение обычно должно быть проведено сначала путем измерения величины электронного потока (с соответствующим оборудованием, способным разумно перейти к дистанционному таргетированию объекта, измеренного в амплитуде источника), а затем оценить частоты, наблюдаемые электрохимическими датчиками, которые должны править на разумно выбранных частотах внутренней моделью Планка, которая включает физическую энергию и термодинамику, и нет выбора, кроме химического эксперта, поскольку я пытаюсь сделать его подход ниже. Эта двойственность происходит между отражением всех цветов независимо по линиям, выбранным в виде цветной сигнатуры), которые будут реагировать с электронами внешнего слоя освещенного тела и между реальностью композиции для излучения группы однородных фотонов всегда белые или беловатые, с небольшими волнообразными спектрами, которые являются слабыми и нерепрезентативными для неспециалистов, но которые являются почти однородной сигнатурой, которой можно следовать и ассимилироваться в экспериментах и ​​опыте.
Чтобы оставаться однородным и когерентным, необходимо принять константу Планка как приближение почти реального потока в своей амплитуде, когда температура излучения определяется с правильным диапазоном частот химика и в дополнение к постоянной Больцмана для оставаться постоянным в химии, которой обладает (а) опытный химик по всем предметам. Поэтому опыт химика определяется знанием определения цвета стандартного стального чугуна с температурой от 1450 до 2500 ° C, которое является оранжевым и его цветовой спектр с частотами, определенными точными специалистом.
            c) Реальность, необычная в науке, изучение передачи фотонов по световой сигнатуре, измеренная и принятая как почти подход к реальности
В действительности мы видим цвета, близкие к бесконечным числам. Чтобы изучить их и, таким образом, измерить их (это редко встречается даже в фотографии и в кино), мы должны определить себя, как мы видели ранее 3 равнобедренные оси измерения в Lux (Lumen / m2 или поток фотонов / m2) или в Вт / м2 (энергия). Мы знаем, и мы можем измерить, что поток фотонов прямо пропорционален той энергии, которую мы знаем, как измерить с помощью адекватного датчика, это вычет закона Планка, который таким образом решает полное измерение до тех пор, пока химия световой поток, как определено выше. Ниже я представляю равнобедренные оси в 2 взглядах, которые могут помочь предсказать, что мы будем измерять
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                                    Геометрическая (таким образом, природа) Хронологическая (таким образом, смешанная)
В хронологическом плане мы можем заметить, что у нас есть запрещенные университеты, смесь и смесь всех цветов по сравнению с 3 (фактически 4) атомами, которые составляют природу, поэтому жизнь с биологией вторая линия картины Менделеева. Таким образом, электроны Менделеева, которые присутствуют в материале, отражающем некоторые электроны цвета, могут быть элементарно изолированы на внешнем слое. Обратите внимание на частичное присутствие C и H с черным и красным (f ref  : 3,82 E 15, 1,67 Е 15),
 O с желтым (f ref  : 5.82 E 15 ),  а N - синим (f ref  : 4,35 E 15 и порядком величины
длина волны с E-магнетизмом: 69 нанометров). Мы можем заметить, что не будет никакого влияния на анионы и катионы непосредственно и, следовательно, закон Фрэнсиса и Аманды о внутренней сплоченности групп атомов (даже внешних, как здесь, с одним и тем же коэффициентом внутреннего влияния 10 E5 раз больше) не зависит от этих отражений фотонов. Это всегда подтверждается в действительности.
Поэтому в природе это первый прогноз возможного существования в пропорциональном количестве атомов, когда мы видим внешний цвет. В промышленной химии это уже не применимо, и поэтому внешние слои электронов скрыты от естественного поведения. В этой реальности эксперт сможет заметить, что он имеет средний показатель преломления n в среднем для воды 4/3 = 1,33, а для стекла 3/2 = 1,5
Мы видим ниже в гипнотико-чувственном видении осознание цвета с природой? Почти? Полное (видение FF или Fa.ce и Fe.sses):
[image: image24]
                        Вид спереди (Fa) Вид сзади (Fe)
            d) Духи и люди
Наблюдаемая точка зрения между духом и человеком всегда идентична, и ничто не позволяет нам различать видение между этими начальными взглядами, которые будут продолжаться, и которые идут в идеальную волну для ума к виду биологическим глазом, к которому мы приблизимся и который стоит почти инвариантной геометрической точки, которая находится в центре стекловидного тела (или линзы). Взгляд на глаз будет полностью эквивалентен зрению ума и может рассматриваться как точка зрения в точке центра геометрической оптики с зрачком и линзой в качестве прилегающих линз.
Учитывая прямолинейное свойство световых волн, мы можем считать их декартовыми, увидев расстояние в виде угла (от 0 до Л) в радиусе и поверхность как телесный угол в st erradian (от 0 до 2 Л). Поэтому точный вид должен быть рассчитан для линии касательной дугой, что видно на диаграмме ниже. Это, по сути, чистое сложение или вычитание, взяв центр видения в качестве основы столь общей линии правого треугольника оптической конструкции. Прямого просмотра в 3D нет, и это делается небольшими быстрыми изменениями в центре зрения и, следовательно, зрачка или естественным использованием второго глаза с классическим человеческим видением, выполняемым нервами оптический и гипоталамус.
строительство [image: image25]
Изучая в математической глубине видение (особенно полезное для его вариаций), во втором порядке мы рассматриваем угол одинакового угла с касательной дугой как функцию центра зрения. Геометрическая конструкция касательной дуги справедлива для При углах меньше Л / 2 и далее можно рассмотреть функцию касательной дуги, которая прилипает к Л, т. Е. Л- дугу tan (alpha2- Л / 2). Мы можем видеть декартову математическую кривую глаза или камеры для всего видения любой линии (от - Л / 2 до Л / 2), полностью правильной геометрически от -Л / 4 до Л / 4 и приближался в математике к концам, где никогда не было идеального вида, и именно для человека вращение глаза, которое позволяет правильное представление даже в картезианском: изменение синей линии позиционирования сходства выше. Это регулятор объектива или строительный оптик, который будет выбирать, где он оптимизирует видение относительно объектива, зная, что он имеет только идеальный вид, близкий к центру зрения
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            e) Различные линзы и предварительные размеры
Чтобы получить полезный световой поток для одной или группы линз, необходимо определить фокус одной поверхности каждой линзы. Затем координированные фокусы определяют между двумя сторонами линзы, которые один за другим перед объективом, который затем определяется. Затем он остается в прекрасном, полезном фокусе выхода объектива или объективов и полезного фокуса ввода для линз (e). Существует 2 вида полезной фокусировки объектива: либо конечный дистанционный фокус, либо точка сближения света, либо правильное наблюдение, либо бесконечный дистанционный фокус или параллельный световой поток на входе или выходе объектива. Так мы устанавливаем характеристики линз, и мы приходим к различным системам наблюдения линзами или микроскопом, увеличительным стеклом, биноклем, очками или другими.
Начнем с простейшего объектива, который имеет два параллельных потока на входном фокусе и выходной фокус на бесконечности, и мы изучаем небольшую вариацию параллельного угла обзора. мы хотим этого. Мы применяем закон Снелла-Декарта к входному и выходному потоку, и мы видим результат ниже на представленной диаграмме:
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В математике 6.4 ° = Arc sin (1 / 1,56 x sin 10 °) для входа зрения в стекле и наоборот точно для выхода зрения в воздухе.
Давайте теперь подробно рассмотрим, обычный объектив с 5-кратным увеличением с фокусным расстоянием параллельного зрения (бесконечно полезным фокусом) и конечным фокусом расстояния или фокусом вывода, который по совпадению равен точно диаметру объектива. У нас есть диаграмма ниже:

Решенные математические уравнения немного сложны и дают 2 вытекающих потока и вводят следующие уравнения согласно Snell-Descartes:
Ѳ * = Arc sin (1 / 1,56 x sin (ѳ 1 + Δ ѳ))
Ѳ * 2 = Arc sin (1,56 x sin (ѳ * - ѳ 1 - ѳ 2 ))
Если мы определяем 3 возможности видения и правильного обзора через интерфейс линзы, мы приходим к 
A: параллельный световой поток
B: световой поток (извне) сходится от точки на конечном расстоянии
C: световой поток (снаружи) сходится (% подобия) к внутренней точечной линзе
 
Обратите внимание, что для исследуемой линзы увеличения есть вход A и выход B в наблюдаемую точку или объект.
Чтобы увидеть небольшие базовые мыслимые линзы, мы определяем 8 видов цилиндрических линз, которые расположены ниже:
NB: для дизайна мы должны вернуться после этой спецификации (оптический эквивалент SPEC) точным приближенным разрешением уравнений Снелла-Декарта
            A: линза увеличения (к микроскопу)
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            Два: толстая линза с малым увеличением
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            Три: промежуточная линза небольшого размера
[image: image30]         
Четыре: объектив приближения к точке на конечном расстоянии (к камере или даже электронному микроскопу)
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            Пять: линза конвергенции по подобию от точки к бесконечности (к астрономическому или космическому телескопу)
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            Шесть: оценка полного регулируемого объектива (A, B и C), который является естественным глазом с его возможностями, которые не должны меняться с возрастом благодаря биологии восстановления идентичности после небольшой временной усталости
            Семь: искатели дальности с помощью калибровочного измерения любой малой угловой разности позиционирования на 2 стекла параллельно с пятью последующими тремя, как определено выше
            Восемь: расположение всех видов линз для получения желаемой спецификации, главным образом, линз один (A), четыре (B) и пять (C).
f) Другая высокоточная оптика
Сферический шар или цилиндр могут давать различные неосмысленные оптические явления и, следовательно, есть увеличение или уменьшение размера или расстояния или приближения, и поэтому существует оптическая деформация, которая почти никогда не является желаемым оптическим явлением.
Когда элементный объект излучает значительный свет (Вт / м2 или Люкс = Значение в Вт / м2, разделенное на 1,5), возникает явление глаз или камеры, суперпозиция с окружающим светом и одна таким образом, наблюдается увеличение светового объекта, наблюдаемого при фотонном волне, угловато немного отличающемся в правом разрезе (поэтому немного ниже по амплитуде W / m2). Это не изменяет прямолинейность световых волн, но это просто небольшое угловое смещение, которое называется блики. Например, ночью, чтобы наблюдать звезду, угловатую вблизи публичного освещения, вы должны замаскировать свет столба бумагой или листом бумаги, чтобы получить правильный вид звезды на черном фоне вне вселенной, так до черной пустоты.
Когда мы смотрим на окна в темноте, мы можем заметить, что есть некоторое отражение, и мы видим другие объекты, которые отражаются в боковом направлении. Поэтому отражения составляют приблизительно 1% от начального потока объекта. Это привычка оптики избегать этих явлений отражений и противостоять им окружающим светом (белый зонтик немного прозрачен в фотографе). Оптика и линзы в лучшем случае избегают классических явлений основного оптического отражения (оптического паразита) по сравнению с желаемым эффектом расчетного преломления (увеличительное стекло, микроскоп, бинокль и т. Д.).
Другие явления всегда прямолинейной оптики могут быть проверены, но не включены в эту книгу (читатель обратится к специализированной библиографии). Это, например, горизонт с морем, видимый с определенной высоты, мираж путем дифракции водяного пара при подходе, например, оазиса в пустыне, преломление воды изменяется немного с частотой, поэтому воспринимаемый цвет и это то, что обычно незначительно и исправляется автоматически глазом, который не стареет в этом смысле (радуга идентична).
6) Химия и экстраполированные материальные состояния
Классически в науке считается, что существуют 3 состояния материи: газообразное состояние, жидкое состояние и твердое состояние. Однако, рассматривая более подробно, мы можем рассматривать суб-состояния, которые будут называться полными состояниями материи. Эти полные состояния равны 7 и соответствуют вероятным различным реалиям в малом размере реальной полной химии.
Вернемся ниже этих 7 классификаций полных состояний материи.
1. газообразное состояние остается газообразным. Он состоит из отсутствия химических связей (с электричества) между атомами и молекулами, которые считаются свободными.

2. Невязкое жидкое состояние состоит из воды и других химических компонентов, которые заполняют все пространство, как маленькие шарики, заполняют ящик. Эти шары организованы полы и могут скользить друг на друга. Они имеют низкую вязкость.

3. Вязкое жидкое состояние состоит из жидкости с определенной механической вязкостью. Эти молекулы могут быть частично смоделированы с помощью небольших проводов, которые взаимодействуют друг с другом и образуют механическую вязкость.

4. Вязкоэластичное состояние, это состояние является переходным состоянием химической трансформации, где молекулы похожи на маленькие нити, которые переплетаются, чтобы временно сформировать пол. Уравнения механического моделирования сложны и их можно найти в специализированной книге. Поэтому это состояние является устойчивой упругой и вязкой жидкостью.

5. Эластичное твердое тело полностью объяснено в главе инженера-механика (значение сопротивления см. В главе по инженерной механике).

6. Деформируемое упругое тело также существует. Он присутствует на планете глиной (например, в технике мы можем взять для более или менее сухой глины значение сопротивления, равное 0,8 кгс / м2).

7. Плазменное состояние. Это состояние в то же время происходит при высокой температуре (Солнце) или при высоком давлении (холодная плазма Марианского траншеи) или в некоторых зубчатых насосах, которые медленно изнашиваются под действием этой холодной плазмы.

NB: Химическое сжигание является дополнительным переходным состоянием (смесью состояний выше) между особо твердым состоянием 5) и 6) и газообразным состоянием, включая H2O и CO2, которое мало изучено в механике. Это состояние, которое может быть полезно изучено, чтобы лучше знать пожары и их последствия.
7) Химия всех молекул
Желая, чтобы Энн-Лиз захотела, хотя небольшие научно обоснованные небольшие, университеты должны будут сделать книгу максимально полной, как всевозможные молекулы, включая биохимию и, вероятно, озаглавленную «Молекулярная химия».
7) Химия к собственному пропульсивному сжиганию в механике
Чтобы сходиться в этой главе, химия должна двигаться к своим внутренним секретам динамики внутреннего сгорания, которые иногда (и часто) отходят от университетов.
1) Выбранные основные элементы 0 (окислитель), H затем C (топливо)
Сначала мы имеем окислитель, который представляет собой кислородный газ (O2). Он состоит из 2-х протонов и 8 нейтронов основного атома кислорода. Для полной молекулы мы имеем:
O 2  : 2 x 16 или 2 x O: 2 x 8 протонов
                                          8 нейтронов
                                          8 электронов, находящихся в неизменной устойчивости 1S 2,  и 2S 2 2P 4
            Скорость внешнего электрона вычисляется следующим образом: 
                        V внешние электроны = √ (6 x 1,6 E -19 x 9 E 9 / (0,73 E -10 x 1,7 E -31) = 10,5 E 6 м / с. Это важная скорость, которая делает молекулу возбудимой который действует как стандартный окислитель.
            Скорость полной молекулы стоит v = √ (ΥRT)
 = √ (1,4 х 260 х 293) = 326 м / с
Затем мы имеем атом топлива H молекулы H2
Пусть H 2  : 2 x 1 или 2 x H: 2 x 1 протонов
                                               1 нейтрон
                                               1 между ионами (анионами) H + и электронами внешнего слоя
Скорость внешнего электрона вычисляется следующим образом: 
                        V внешние электроны = √ (1 x 1,6 E -19 x 9 E 9 / (1,00 E -10 x 1,7 E - 31) = 3,7 E 6 м / с, это основная скорость контроля в химии
            Скорость всей молекулы равна v = √ (ΥRT)
= √ (1.4 x 4124 x 293) = 1300 м / с
Тогда в отношении углерода С этот атом является атомом
C: 6 протонов
      6 нейтронов
      6 электронов основной неподвижной устойчивости 1S 2  и 2S 2 2P 2, что соответствует 4 электронам внешнего слоя
Мы имеем для жидкого гексана, который его понимает и несет в себе: C6H14
Или его развитая форма в химии:
    HHHHHH
HCCCCCCH
    HHHHHH
 Все атомы углерода несут 4 ковалентно внутренних электрона и 4 электрона - кислород или углерод ковалентно
Что касается термодинамики этих топлив, мы имеем 
По эксперименту Pci hexane: 52 МДж / кг
                                  Pci водород: 119 МДж / кг
Для теоретического расчета формации:
            К гексан-гексану = (14 х 87,3 х 4,18 + 5 х 58,6 х 4,18) Е3 Дж / 88 Е -3 кг = 72 МДж / кг
            К Pcs hydrogen = (1 × 103,3 x 4,18) E3 J / 2 E -3 кг = 216 МДж / кг
2) Остатки горения до его механической динамики с двуокисью углерода (CO2) и водой (H2O)
Газы сгорания или чистые остатки представляют собой CO2 и H2O. Их разработанная формула приведена ниже:
            O - -                                H +
                    C 4 +                                                   O - -
                    O -                                 H +
Скорость их молекул приведена ниже:
V h2o = √ΥRT = √ (1,4 x 462 x 293) = 435 м / с
В ш2 = √ΥRT = √ (1,4 х 189 х 293) = 278 м / с
3) Основное химическое уравнение
Для уникального и полного сгорания гексана и водорода,
У нас есть следующие химические уравнения:
C6H14 + 19/2 O2 -> 6 CO2 + 7 H2O
     88304264126
2 H2 + O2 -> 2 H2O
    4 32 36
4) К полной термодинамике
Мы пишем уравнения для стехиометрии гексана и водорода с чистым кислородом, и мы достигаем тепловой невозможности слишком высокой температуры и, следовательно, технической невозможности, поскольку лучшие технические металлы непосредственно тают.
дНо = Ср Δ Т
для гексана: 52 10 E 6 x (88/88 + 304 ) = (7/13 x 1,86 E 3 + 6/13 x 0,82 E 3) x ΔT
                          8459 K
Для водорода: 119 E 6 x (2/2 + 16) = 2/2 x 1,86 E 3 x ΔT
                                                                                        7106 К
Для выполнимости необходимо рассматривать воздух как окислитель (80% N2 и 20% O2)
У нас есть уравнения и следующее разрешение:
C6H14 + 19/2 O2 + 19/2 x 4 N2 -> 6 CO2 + 7 H2O + 38 N2
52E6 x 88 / (88 + 304 + 1064) = (7/51 x 1,86 E 3 + 6/51 x 0,82 E 3 + 38/51 x 1,03 E 3) x ΔT
                                                                                                Технико-экономическое обоснование OK 2808 K
2H2 + O2 + 4 x N2 -> 2 H2O + 4 N2
119 E 6 x 2 / (16 + 2) = (1 / (1 + 2) x 1,86 E 3 + 2 / (1 + 2) x 1,03 E 3) x ΔT
                                                                                                 10119 K все еще слишком горячий 
 
5) вплоть до сжигания чистого топлива
            С выбросом на 1 бар в качестве примера
локальная плотность, так как Ангстрем изучается ниже:
            18 г H2O: 3A °
            44 г CO2: от 2 до 4,5 А °
            28 г N2: от 2 до 4 °
Мы достигаем 30 г <-> 3 A ° x 3A ° x3A °, поэтому rho = 1,11 кг / м3
Экспериментальный ~ 1,3 кг / м3
В термодинамике мы находим:
52 Е 6 Дж / кг х (88 / (88 + 304 + 1064)) кг / кг х 1,3 кг / м3 = 4,1 Е 6 Дж / м3 (рабочий объем)
или Н / м2 (давление)
            ~ = 41 Н / см2 = 4 кгс / см2 или бар
Производя при этом 10% полного урожая, мы получаем движение для цилиндра 0,8 м (80 см и 800 мм) 0,4 бар х (80 см х 80 см) х 3,1416 / 4: 2011 кгс  
Предвидя невообразимое истинное научное будущее, можно сделать вывод, что, безусловно, хороший выбор будущего, что сжигание с низкой скоростью и с точки зрения тяги и выведенного потребления, вероятно, будет иметь возможность идти в большей степени, чем термодинамика, путем организации сжигание в нанотехнологии с противоточными микроинжекторами для достижения движущей силы (до 100% -ного выхода или немного больше) в правильном направлении, включая чистое и чистое сгорание молекулы гексана (или этанол) с 9 с половиной молекул кислорода (связанный с азотом для внутренней температуры не слишком горячий) и восстановление давления ударом по дну камеры сгорания. Оставаясь реальными и прагматичными отраслями, можно считать, что это расчетное заявление для космического корабля (как ракеты, так и разные самолеты (а не крылья лифта)). SVSH1 должен сделать его не скопированным вообще или в целом сторон на строгой европейской территории, поскольку он является дополнением к химическому двигателю, которого нет в закрытом родовом патенте, путем выбора низкоскоростных выбросов дымовых газов.

17. Подход к биологии без учета научного и исторического подхода Дарвина
1) Биология и основные клетки жизни
Основой биологии является существование клеток. Эти клетки существуют главным образом и в водных средах, которые имеют очень специфические механические и электрические характеристики и где химия биологии или биохимии обладает замечательными свойствами, которые были изучены и будут изучены еще больше в будущем. Таким образом, клетка или основа жизни обладают свойствами мобильности, размножения, дыхания, обмена энергией, обороны, атаки и т. Д. (См. Также определение интеллекта в психологии).
Живые существа, таким образом, состоят из клетки, нескольких клеток или множества клеток, например, для животного, которое является самым сложным существом, которое осознало биологию с вершиной этой сложности, очевидно, человека: человека , женщина или ребенок.
Таким образом, среда биологии, клетки и живые тела четко определены, давайте теперь изучать средний состав клеток. Ячейка представляет собой закрытую и пористую сборку, содержащую водную среду, называемую цитоплазмой (содержащую органеллы или функциональные или экологические элементы) и отделенную снаружи мембраной. В клетке часто присутствуют одно или несколько основных функциональных ядер, которые существуют в клетках, называемых эукариот. Ячеечные клетки называются прокариотами.
В частности, клетка, таким образом, начинается с мембраны, которая является липидным бислоем. Это молекулы на одной гидрофильной стороне (которая позволяет воде проходить через окружающую среду), а с другой стороны - гидрофобные (водонепроницаемые). Слой является двойной и, таким образом, гидрофильная сторона, а затем гидрофобная сторона встречается в первую очередь, а затем следующий слой следует сначала гидрофобной стороной, а затем гидрофильной внутренней стороной ячейки. Таким образом, образующаяся мембрана является водонепроницаемой. Однако имеются проходы для воды и молекулярных компонентов, которые являются включениями мембранных белков, которые обеспечивают этот функциональный и экологический транзит.
Далее в клетке мы приходим в цитоплазму, которая выполняет основные функции, кроме ее воспроизведения или более сложных функций. В этой цитоплазме, которая в основном является водной, существуют замкнутые органеллы, основными из которых являются митохондрии (высокоэффективный энергетический трансформатор, сжигание сахара с дыханием и т. Д.), Хлоропласты (трансформатор световой энергии в химическую энергию, клетки), пероксисом (биохимическая трансформация без значительной энергии) и, возможно, дополнительно лизосомы, рибосома, причудливая вакуоль (лимфатическая система) и т. д. Итак, так организованы элементарные клетки, но они часто действуют вместе, например, мышцы плюс актин внутриклеточный, нервный и аксонный и т. д.
В центре клетки, для ее памяти и воспроизведения, мы видим ядро, которое содержит самые сложные молекулы клеток. Реализация его функций чаще всего выполняется путем репликации ДНК (дезоксирибонуклеиновая кислота), транскрипции ДНК в РНК (рибонуклеиновая кислота) и трансляции РНК в белки или функциональную органеллу рибонуклеиновой кислоты. цитоплазму или мембрану. Ядро среды моделируется в эволюции тем, что называется Golgi, REG и т. Д.
Существование и функционирование клеток, таким образом, осуществляется цитоплазмой, мембраной и ее белками в зрелой фазе или жизни. Это довольно хорошо известно биологии, сельскому хозяйству, ветеринару, медицине и аптеке. В фазе рождения (рождения), роста, старения и биологической смерти знания приближаются и все еще находятся в полном биологическом развитии с эволюцией и заменой всех живых клеток, включая биологические ядра.
В законе есть глубокое промедление, чтобы знать все, что может содержать ядро ​​ячейки (включая уникальные личные личности), но следует признать, что подавляющее большинство информации является идентичной или почти идентичной информацией, и поэтому моя точка зрения заключается в том, что тесты ДНК могут принести результат сходства для одного и того же вида у какого-либо вида или прийти к классификации по типу или виду (сходство классификации блондинка - коричневый, тип крови, белая раса, желтый, Индийский или черный, и т. Д. И ничего более), но биологическая личность или какое-то биологическое отцовство по ДНК-тесту, я вообще этому не верю. 
Заинтересованный читатель будет консультироваться со специализированной литературой. В этих преобразованиях и эволюциях ядро ​​использует для этой цели то, что называется аминокислотами, а биологи имеют специальность делать клеточные реакции по подобию или приблизительному сходству, где их интересное и инновационное будущее несомненно.
2) Современная биохимия
Биохимия - это общее системное исследование, которое заключается в фактической химии атомов и молекул и биологии, которая связана с живыми существами вплоть до клеток. Будучи своей базой в великой книге химии, биохимия затем найдена в справочнике почти так же огромно. На самом деле заинтересованный читатель будет консультироваться с атласом биохимии или общности в биохимии. В этом параграфе я только подытожу различные этапы анализа, но я вернусь очень подробно.
На уровне химии мы рассматриваем атомы по таблице Менделеева, известные молекулы химиков, энергию энтальпии Гельмольца и свободную энергию Гиббса, кинетику реакции, каталитическую реакцию, кислот и оснований, а также буферных систем, окислительно-восстановительных реакций и воды в качестве основного растворителя. Кроме того, вступая в собственно биохимию, приходит гидрофобный эффект мембран, стереохимия сахаров, которая приносит изучение моно- или полисахаридов, затем первые простые белки с глико-белками, затем приходят жирные вещества и липидов. Вводя функции животных на органы, мы приходим к стероидам: стеринам, холестерин для клеточных мембран, желчные кислоты печени для пищеварения, гормоны (реакция или кинетика химических реакций), стероиды, где обратите внимание на различия между полами, аминокислотами для эукариотических клеток и, наконец, мы придем к фактическим белкам, включая те, у которых есть пептидные связи, которые происходят из ассоциации между двумя аминокислотами. 3 основные характеристики продуктов питания: углеводы, липиды и белки последовательно приближаются в зависимости от их уровня сложности. Ферменты - это то, что мы рассматриваем как так называемый биологический катализатор. Именно здесь завершены основные исследования элементарной биохимии.
Эти основные понятия биохимии, которые на самом деле чрезвычайно сложны, включают в себя изучение всех функций, в том числе экологических и обходных клеточных органелл, кратко описанных выше. После этого начинается изучение органов, которые представляют собой набор клеток. Наконец, мы видим системы тела, а затем и все тело. Так происходит полное биохимическое исследование, от молекулярной биологии до ботаники или полной зоологии. Что касается размера элементов биохимии, мы можем видеть, что мы начинаем с молекул, потом с вирусов, потом с бактерий и клеток.
3) Анализ по этапам: «яйца» и системы
Чтобы иметь хороший декартовский анализ изученных очень сложных проблем, интересно работать в последовательных этапах. Каждая часть исследования начинается с нижнего этажа, затем проходит через каждый этаж в части их, чтобы достичь верхнего этажа, который является полным телом: например, дерево или человек. Чтобы перейти с одного этажа на другой, интересно и даже, возможно, обязательно оставаться декартовским, чтобы выполнять системные исследования, чтобы идти с одного этажа на другой понятным образом.
В биологии основной стадией является клетка, которая затем будет считаться самым простым биохимическим яйцом. От одного идет к группам клеток, которые становятся органами и что, проводя системные исследования в области биохимии. Далее, человек приходит к системам тела (см. Ссылку в главе 12, науку, лучшую человеческую модель вселенной), затем на полный организм человека. При таком подходе полное «яйцо» становится человеком, и это происходит, когда женщина рожает своего ребенка, который выходит из плаценты.
Обобщенные «яйца» -> Стационарные: ok
                                   -> Мгновенный: рост: митоз и мейоз
                                                                Воспроизведение: митоз и мейоз
                                                                 Смерть: некроз
                                                                 Старение: теломеры, принудительные мутации
4) сходство анализа любого тела животного
Начнем с тела полного животного, чтобы начать исследование, которое будет проводиться поэтапно. На полу выше, есть тело полного животного. На нижнем этаже находятся все органы животного: эпидермис, сердце, части мозга: кость таламуса, мозжечок и т. Д., Мышцы, кости, хрящи, желудок , кишечник, печень, язык, зубы, половые органы, глаза, части ушей, нос и органы чувств, легкие, позвоночник, кровеносные сосуды, волосы и т. д. с одного пола на другой, мы используем знания о 9 системах: нервной, кровеносной, дыхательной, нервной чувствительной, хрящевой и костной, мышечной, пищеварительной, половой и эпидермальной.
Уровень ниже органов - это клеточный уровень, например, для мышцы находятся клетки мышечной оболочки, клетки актина (реализация движений) и клетки миозина (нервный контроль движений), возможно, жировых клеток. Затем изученными системами будет система подачи энергии и дыхания или кровеносная кровь, контрольная или нервная система, система управления энергией или активная мышечная система.
Итак, это законченное исследование на уровне молекулярной биологии, но мы можем рассмотреть вопрос о понижении, чтобы быть более точным, и затем мы сделаем химическое исследование молекул, присутствующих в клетках актина и миозина (см. Ниже). после того, как).
5) сходство анализа каждой единицы в ботанике
Давайте начнем с элементарной единицы ячейки, чтобы начать исследование, которое будет выполняться поэтапно для дерева. Первоначально у нас есть все ячейки, и мы разделяем различные типы элементарных клеток. Самой важной ячейкой для всех нас является клетка листа, которая выполняет дыхание хлорофилла и превращает углекислый газ в кислород с избыточным углеродом, обычно хорошо адаптированным, и все это под энергичным действием солнечного потока. Затем мы идем к частям дерева: листья, семена, ветви, сундук, кора, сок и корни. Чтобы перейти от клеточного уровня к более высокому уровню, мы берем следующие системы: корм для управления соком, эпидермальный эквивалент, прочность на структурную поддержку, размножение. Затем все дерево рассматривается как продолжение этих основных элементов, и рассматриваемые системы остаются неизменными.
6) Пример дополнительного системного анализа: мышцы
Рассмотрим случайную среднюю мышцу и изучите клетки, которые ее составляют. Существуют клетки мышечной оболочки, актиновые клетки (движение движения) и клетки миозина (нервный контроль движений), возможно, жировые клетки. Изучаемые системы будут тогда системой снабжения энергией, дыханием или кровеносной кровью, системой контроля и энергией или мышечно-нервной и системой передачи усилия или мышечной системы.
Система энергоснабжения и дыхания включает в себя небольшие артерии и вены мышцы. Мускуло-нервная система состоит из миозина и содержит 65% всех мышечных белков. Система переноса усилий включает актин, на который приходится от 20 до 25% всех мышечных белков. В этой системе существуют также тропомиозин и тропонин.
Теперь давайте посмотрим, что происходит, когда мышца функционирует нормально. Затем происходит сжигание сахара (C 6 H 12 O 6 ) кислородом (O 2 ), который продуцирует углекислый газ (CO 2 ) и воду (H 2 O) с помощью реакции мышечного фосфорилирования. окислительный, который очень очень медленно прорезывает мышцы. Реакция происходит следующим образом:
C 6 H 12 O 6 + 6 O 2 => 6 CO 2 + 6 H 2 O: полная реакция
Энергия 17 кДж / г сахара получается во время этой очень чистой реакции горения.
Когда мышца медленно утомляется, как во время атлетики выносливости на ВПП, кажется, что фосфорилирование приводит к ионам калия к внеклеточным и ионам натрия к внутриклеточному. Поэтому, используя очень низкую дополнительную ежедневную калийную лекарственную пищу, мы можем очень немного увеличить ее сопротивление с течением времени. Это, следовательно, своего рода замедлитель старения органической мышцы.
7) Хороший атлет контролирует всю систему своего тела
Я возьму здесь 9 важных, но не обязательных пунктов, которые могут быть проверены врачом.
1) Электронный браслет и живое измерение артериального давления и частоты сердечных сокращений
2) Очень маленький образец крови микроиглой в лепестке уха и автоматическое измерение устройством концентрации эритроцитов для дыхания кислорода и эвакуацией углекислого газа.
3) Очень маленький образец крови микроиглой в лепестке уха и автоматическое измерение устройством концентрации энергетического содержимого в плазме (концентрация глюкозы, липида и т. Д.).
4) Психологический тест на бумаге личной безопасности почти без ограничений, но очень маленький предел, который настоятельно рекомендуется.
5) Неврологический тест в настоящее время не может быть основан на неврологическом контроле гипофиза и его потенциальном влиянии на нервную систему.
6) Принимая пот и биологическую дедукцию, возможно, мне кажется, что мышечная усталость молочной кислоты в мышцах.
7) Измерение мочи и дедукции почечных фильтров рискованных веществ, поглощенных спортсменом в его рационе.
8) Измерение после усилия объема и дыхательной способности (объем поглощенного кислорода и объем выделяемого углекислого газа за единицу времени)
9) Полный энергетический баланс с эффективностью для повторных мышечных сокращений на медицинском эталонном велосипеде 
8) Спортивное выступление мужчины или женщины: ходьба, бег, езда на велосипеде и плавание
Прежде всего, чтобы жить, вы должны есть около 2300 ккал на человека в день.
Производительность с точки зрения мощности просто оценивается в отношении динамической модели, которая представляет движение в механике. Вот модели, которые дают, я думаю, неплохие количественные и качественные результаты:
  

8. ходьба

Используемая сила человека включает в себя покоящуюся силу, способность преодолевать торможение воздуха, мощность для саккад, налагаемых геометрией ног и силой инерции ног собственным весом
P total (W) = P rest + P aero            + P естественные прыжки + P инерционные ножки
                = Р Остальные + S , ρ V 3 / с 2 х + Н прыжок GMF + м ноги / 2 v 2 F
                  = 200 Вт + 0,83x1,3 x1x 1x 1 / 2x2 + 0,05x 9,81x70x (1 / 0,6) + 25 / 2x1x1x (1 / 0,6) = 200 + 1 + 57 + 20 = 278 Вт
f - частота, поэтому скорость (м / с), деленная на длину, пройденную на 1 шаг
  

9. гонки

Используемая сила человека включает в себя покоящуюся силу, способность преодолевать торможение воздуха, мощность для саккад, налагаемых геометрией ног и силой инерции ног собственным весом
P total (W) = P rest + P aero            + P естественные прыжки + P инерционные ножки
                = Р Остальные + S , ρ V 3 / с 2 х + Н прыжок GMF + м ноги / 2 v 2 F
                  = 200 Вт + 0,83 × 1,3 х 3 х 3 х 3/2 х 2 + 0,30 х 9,81 х 70 х (3 / 1,5) + 25 / 2x3х3х (3 / 1,5) = 200 + 29 + 412 + 225 = 866 Вт
f - частота, поэтому скорость (м / с), деленная на длину, пройденную на 1 шаг
 
10. езда на велосипеде

Человеческая сила с тем, кто проходит мимо велосипеда, использует энергию в состоянии покоя, способность преодолевать торможение воздуха и силу инерции ног своим собственным весом
Всего P (W) = P rest + P aero            + P инерционные ножки
                = Р Остальные + S , ρ V 3 / с 2 х + Н прыжок GMF + м ноги / 2 v 2 нога е
                  = 200 Вт + 0,90x1,3 x6x 6x6 / 2x2 + 25 / 2x0,5x0,5x (6 / 6,0) = 200 + 253 + 50 = 503 Вт
  

11. плавание

Используемая сила человека включает в себя мощность покоя, мощность для преодоления водяного торможения, силу движителя и мощность движимого нога
P total (W) = P rest + P hydro            + P arm + P legs
                = Р Остальные + S , ρ v 3 / с 2 х + S , ρ v 3 рычага / с 2 у + S , ρ v 3 ноги / с 2 г 
                  = 200 Вт + 0,13x1000 x0,83x 0,83x 0,83 / 2x2 + 0,075x1000x3x3x3 / 2x1,0 + 0,4x1000x1x1x1 / 2x1.0 = 200 + 74 + 1012 + 200 = 1576 Вт
9) Проверка биохимического моделирования возможных эффектов антенны
1) Антенна и техника в науке
Рассмотрим для этого параграфа только пересчитанные уравнения Максвелла и классические схемы токовых антенн:
При E = E 0 e j (ωt - kx)
          H = H 0 e j ( ωt - kx)
Мы имеем -jk XH = j ω D с c = ω / k
            k XE = ω B
          a) передача и прием передающей антенны 
[image: image33]

      b) Циркулярная приемная антенна
[image: image34]
      2) Магнитное поле путем основного атомного и молекулярного электронного движения
Взаимное влияние, которое может быть
 - путем накопления полей
· путем отмены полей
 
Эти влияния следует видеть по химии
[image: image35]
Мы можем попытаться идти дальше с энергичными прыжками и влиянием воды на электрическое поле на ε, но результат должен оставаться химической реакцией, которая похожа на полный макрос и известна с таким же микрофизическим электричеством, которое находится только в зачаточном состоянии и является обобщенным квантом.
            Эти влияния, которые должны быть связаны с органической химией и химией 
            вообще, возможны только малые ближние корреляции, созданные
            чистое вращение электронов вокруг стабильных ядер.
            
            Как изобретатель, я хотел бы отметить, что существует, вероятно, два прекрасных возможных интерфейса между будущей электроникой и современной биологией:
                        -Определение MOSFET с помощью затвора
                        -Акция диодом, подобным MOSFET и боковой ячейке
(Ночное отражение с Жаком де л'Азуром, футбольный клуб) 
Вышеуказанные влияния ограничиваются установкой или измерением малых напряжений. В других изобретениях могут использоваться химические мембраны и / или микроинъекции или сбор биохимических материалов.
10) место для уборки, такое как лаборатория и наука обобщения с деноминированным dervirus
Общее: Можно попытаться полностью определить все наборы атомов [~ 2 A °] (таким образом, также молекул [до нанотехнологий]), которые существуют творчески или в химическом противодействии, чтобы защитить себя от всех действия или контрреакции, которые могут существовать в исследовательской среде, поэтому в так называемой лаборатории. Так называемые токсичные продукты можно классифицировать по химии. Затем мы приходим к продуктам, которые ухудшают механические характеристики твердых тел ( σ x , σ y , σ z , τ xy , τ yz , τ zx ), и среди нас есть старение (Wöhler, ржавчина и т. Д.) , Прибывая в биологию, мы обнаруживаем вирусы, обладающие способностью к действию, но не имеющие идентификационной маркировки (ДНК, РНК и т. Д.). Кроме того, вы попадаете в бактерии с ДНК, включенными в ядро, и еще немного выше по отношению к животным (насекомые и т. Д.), И обнаруживаются паразиты. Если учесть эти четко определенные классификации, мы будем иметь dervirus, который представляет собой химическую реальность (как и жизнь), но которая не учитывает биологическое определение жизни (1. торговля: ok 2.сознание энергии: по-видимому, нет 3. самовоспроизводятся: +/- рост до размера, а затем несколько расходящаяся эволюция)
Таким образом, в основном существуют газы, жидкости, твердые вещества, деформируемые твердые вещества, вязкоупругие организмы (животные (контролируемые), растения (почти контролируемые), паразиты (контролируемые), бактерии (контролируемые), вирусы (почти контролируемые) и dervirus (не контролируемый)). Это представляет все, что может существовать в науке, так что в действительности это истина. Таким образом, понятие дервируса обладает химическим (и даже механическим) свойством и отвергается из других классификаций, поэтому оно встречается в «другой» характеристике, и поэтому было принято решение назвать его dervirus как вирус ( очень маленький размер) но прочее.
Ввиду того, что я заметил в 2017 году, вода была бы очень важна для этих дервирусов, которые будут развиваться (даже в человеческой коже) до десятой доли миллиметра и взаимодействовать до 2 мм (см. 105 ALE). С этими именами мы имеем полное определение того, что может произойти в лаборатории, даже если оно заражено внешними агентами.
a. место для уборки комнаты
Помещение подразделяется на различные зоны (см надежности и безопасность ниже) , которые имеют различные характеристики и существует 11 видов и области с 12 - м районом , который получает другие замечания , которые , как правило, уже рассмотрены , но исключительно существуют и отличаются. Вот 11 разных зон:
1. воздух остается особенно высоким в комнате

2. так называемые нормальные сухие остатки: стекло, дерево, кожа, стены, пластмассы (ПВХ, ...)

3. сухие остатки (и немного влажные) называются особыми: одежда, ковры и другие

4. металл остается без электричества

5. остается в окружении полной воды: туалет, душ, ванна, раковина, раковина сифона и т. д.

6. материал с электричеством

7. весь газ и его оборудование

8. Жидкость отходит и все еще считается водой ('в 5)')

9. продукты питания

10. Исключением считаются особенности: книги (включения byzarre) и лекарства (которые должны быть правильными и не достигнуты иначе, они будут эвакуированы безопасностью)

11. Камин и сжигание, включая древесину

b. Определение каждого объекта на 5 уровнях (электричество, химия, механика, затем биология, а затем текущая шкала), включая новый дервирус, который должен быть исчерпывающим
Мы можем возобновить классификацию, перечитав общие сведения, отметив, что существует шкала размеров: электричество до кванта: <1 A °, химия от 2 A ° до нанотехнологий, механика от нанотехнологий до более крупных , биология бактерий (вирусы меньше микрон и доходят до нанотехнологий) порядка одного микрона, а затем других более крупных. И выше в текущем масштабе, мы можем заметить dervirus порядка 2 мм (см. Выше).
c. Попытайтесь приблизиться ко всем ступенчатым дефектам в четыре или пять (E, C, M и, если необходимо, B, а затем EC)
Трудно сделать общее противодействие всем, кто может действовать в химической, механической или биологической контрреакции. В каждом конкретном случае мы можем подойти к нему, выполнив полное системное исследование на нескольких уровнях (см. Главу 8 «Надежность и безопасность»). Это исследование включает системы, органы или оборудование, схемы и среду (включая вирусы и, возможно, derviruses).

d. Другие аспекты технологии уборки, включая определение бытовых чистящих средств, приоритетных по мере необходимости в случае возникновения проблем или кризисов
Чистящие средства до дезинсекции сначала принимают воду (+ сухое механическое трение), а затем кислоты и основания с химической силой этих компонентов. После этого есть классическая чистка, которая включает в себя дегустар (стиль NaOH), несколько стилей мыла (Soil, Marseille soap garment, биологическое мыло (Dettol), стекло (NH3, разбавленное до разрушения размножения мелких животных, таких как муравьи), ...). Если эти режимы не работают, это вопрос предотвращения ожогов или горения, а также соответствующих химических реакций.

 

e. Спасение нового дервира, загрязняющего его тело

Если кто-то атакуется дермой с водной передачей крови из одного места в другое, можно спасти себя путем выделения штаммов тетраоригиналов (зона слабокислотная, зона просто базовая, полярная зона положительная (анион) на расстоянии немногим более 2 мм и отрицательной полярной зоне (катион) защитной средой против бородавок и антимикоза, а затем нападая на избыточность, помещая более сильную кислоту (так как этанол, разбавленный в 7% воды) на анионе и более сильном основании (в виде эквивалента NaOH, разбавленного до 1% в концентрированной откупоренной колбе) на катион или путем нападения, наоборот, путем добавления кислоты на катион и основание На анионе мы должны получить сходящийся результат к возврату к здоровой и безупречной коже.

f. Будущая неинвазивность

Чтобы новые маленькие вирусы или derviruses стали загрязняющими и экспансивными, он должен уничтожить их способность расти и развиваться, убивая их, когда они хотят мутировать новые бактерии, а затем должны уничтожать их на своих этапах (с ДНК и РНК), помещая их в самые сильные кислоты, такие как азотная кислота или аммиак (в случае необходимости, в случае необходимости, в качестве NaOH), что предотвращает их мутирование до жизнеспособного источника. переобеспечения и невозможность жить в любой среде.
18. Архитектура как искусство
1) Строительство дома: определение проекта
Когда вы хотите построить дом, вам нужно создать проект. Сначала мы выбираем приблизительный размер дома, и мы выводим размер места, которое мы должны найти. Затем вы примерно рисуете сумму, которую хотите инвестировать. Затем мы ищем среду, которую считаем наиболее подходящей, и мы ищем цену и возможность построить в этом месте. Мы проводим по планам дома. Сразу же после этого затраты на каждую из сторон, участвующих в проекте, составляют: архитектор, строительные работы, кровля, остекление и рамы, столярные изделия, санитарная сантехника, электричество, потолок и черепица, обогрев напольного покрытия и кухонного оборудования. Если эти цифры возможны, выполняется график задержки и начинается строительство с подрядчиком, ответственным архитектором и самим владельцем проекта.
2) Расчет механической прочности
Формулы инженера-механика могут применяться при изгибе, сдвиге и сжатии, которые могут быть применены для расчета прочности средней и боковой сторон потолков, стен сверху, снизу и окна окон и дверей. Наиболее благоприятная стойкость почвы - хороший ровный бетонный пол, где проверяется правильное поведение, особенно если есть пружины, точки влажности или песок.
Чтобы идти дальше в вычислении, можно провести динамический расчет сопротивления малым землетрясениям. Таким образом, в Западной Европе, можно рассматривать в качестве проклеивающих для защиты гармоник опорного рывка +/- 0,5 см в секунду.
3) Влияние света
При строительстве дома можно рассмотреть такие помещения, как гостиная, офис и кухня, которые должны быть расположены с учетом света того дня, когда и где он приходит в разное время дня и амплитуда потока, который входит и освещает помещение, обозначенное как важное. В принципе, эти части всегда хотят света. У комнат, подобных комнатам, нужно знать, хотят ли они света или нет.
Это очень важный шаг, чтобы выбрать правильный свет для дома и пойти на крышу, чтобы выбрать обсерваторию на север на ночь, крыльцо на юг на уровне земли или на крыше.
4) Количество и определение частей
При проектировании дома важно начинать с определения проекта, чтобы определить комнаты с их соответствующими именами, чтобы не иметь сюрпризов. Есть: гостиная, ванная комната, кухня, спальни, холл, гараж, офис, отопление, туалеты, прачечная, чердак. Это очень важный выбор, который часто делается путем определения количества этажей в доме.
5) Исследование бизнес-мониторинга в социально-экономической среде
У дома есть деньги для финансирования. Это определяется архитектором, предпринимателем и банкиром. Таким образом, сохраняется ежемесячный возврат средств. Именно эта стоимость не должна быть слишком важной для кандидата-строителя или создателя пары. На самом деле, лучше, чтобы он не превышал 30% ежемесячного дохода кандидата или пары. Часто экономическая реальность развивается иначе, но слишком плохо ...
При этой чистой ежемесячной стоимости обычно целесообразно добавлять небольшие налоги, ежемесячные платежи за отопление, воду, электричество, телефон, расходы на телевизор, садоводство, уборку и техническое обслуживание. Это позволяет нам правильно подобрать общие затраты, включенные в небольшое предварительное исследование проекта.
Чтобы положить конец этой главе с небольшой позитивной нотой, почти наверняка, что хорошая изоляция здания всегда дает более низкие затраты на строительство в долгосрочной перспективе, но не позволяет пройти через невозможное ежемесячная стоимость слишком высокая за 20 лет (или 15 лет, или 25 лет ???).
6) Планирование дома и города
При строительстве дома он должен гармонично интегрироваться, чтобы преуспеть в своей среде. Таким образом, определяющими факторами являются зависть мастера (ов) работы и творчества архитектора. Это те, кто определяет красоту дома и красоту для одного, не всегда красота для другого. Именно этим мы определяем, что архитектура - это искусство. Это видно старым красивым зданиям или, возможно, замкам, которые все еще там.
В данной общинной среде всегда соблюдаются требования городского планирования, которые должны соблюдаться и, как правило, не слишком ограничительны.
Для городского планирования и, на мой взгляд, наиболее важным моментом является выбор места в его среде.
19. Термодинамика энергии без изучения ядерного
1) Энергия и ее подход по энтропии
Классически энергии вычисляются для того, чтобы хорошо знать систему, поэтому на самом деле это научный параметр, который оказывается первозданным. Существуют различные основные энергии: механическая энергия, химическая энергия, ядерная энергия, световая энергия, особая лучистая энергия (рентгеновское излучение и т. Д., Близкие к атомам). Уравнения определения энергии хорошо известны ученым. Чтобы лучше понять элементы, мы вынуждены определять определенный порядок или беспорядок, который существует в атомах, это энтропия. Это можно найти в таблицах химии, которые можно найти. Этот параметр энтропии, который регулирует отношения атомов, выражается в
Джоуль / (моль / ° Кельвина). 
2) Максимальный выход энтропии в лаборатории
Простым уравнением, которое следует этому сложному параметру, является dS i = dQ (естественный перенос тепла) / dT (Kelvin) + dS i + 1 с dS i + 1 > 0 материал необратимой эволюции. В лаборатории мы видим и можем видеть только положительную эволюцию, которая идет к термодинамическому равновесию, где есть больше беспорядка. Определяется также энтальпия или энергетическое равновесие для достижения равновесия энергии (H = U + p V).
Что касается живых существ, они не уважают эту необратимость закона, поэтому, когда происходит размножение, реорганизация (с ДНК и РНК) происходит в меньшем масштабе и, следовательно, энтропия уменьшается, и мы имеем dS i +1 <0.
3) Российский ученый Шилов, его машина и двухвариантная энтропийная атмосфера, организованная законом газов, которая следует за элементарными молекулярными массами
Принимая две жидкости, г-н Шилов имел инновационную идею в теплообменных лабораториях, «организующих» теплопередачу энтропией, которая позитивно эволюционировала путем организации газов «энтропией». Таким образом, он показал, что газы, как и в атмосфере, могут осуществлять тепловые передачи «организуя» в полезной молекулярной силе разной массы заданного газа.
4) Элементарная термодинамическая машина, холодильник
Обычно называемый холодильник, есть машина, называемая холодильником, и использует законы немного сложной термодинамики. Принцип работы холодильника заключается в том, чтобы добиться ослабления газа, который его охлаждает. Затем газ действует и охлаждает холодную атмосферу, слегка нагреваясь. После этого мы сжимаем газ, а затем нагреваем его до теплой атмосферы. Затем интегрированные полезные уравнения сводятся к pv = nr T, а тепловые уравнения в динамике - сжатие, релаксация и тепловое равновесие.
5) Элементарное равновесие жидкой, твердой и газообразной фаз
  [image: image36]
                                    ~ 255K 273,15K
6) Будущие и возобновляемые источники энергии
Для данной территории вам нужна энергия, необходимая для средств к существованию. В настоящее время это происходит на современных промышленных территориях и останется таким в будущем. В настоящее время используется топливо и природный газ. В будущем потребуются возобновляемые источники энергии. Возобновляемые энергии в развитии - это биотопливо, ветровое и солнечное электричество. На промышленно развитой территории северного полушария можно считать, что мы можем даже обеспечить энергию с одинаковым комфортом для населения в 350 жителей на квадратный километр. Об этом свидетельствуют предварительные расчеты.
7) Термодинамическое равновесие по проводимости, конвекции и / или радиации
Термодинамическое равновесие происходит макроскопически путем обмена температурой с помощью теплового потока, который представляет собой проводимость, конвекцию и излучение. Микроскопически он включает передачу энергии от атомов или молекул к атомам или молекулам, организованным в сети или группе. Эта передача энергии, включая химическую, осуществляется с помощью атомов или молекул, «ионизированных» в самом широком смысле: ионная связь и через электроны внешнего слоя: ковалентная связь более пренебрежимо связана с магнетизм. Непроизносимое электричество полностью регулирует эти реалии.

  

a. проводимость
От твердого тела до твердого тела существует тепловой поток, который моделируется и оценивается следующим образом
      Φ тепловая (W) = k S (m 2 ) ΔT (° c)
                                     е (м)
      с k (W / mK): коэффициент теплообмена
               S (м 2 ): обменная поверхность
                e (м): толщина передачи
                Δ T (° c или K): разность температур между двумя телами
NB: Мы определяем тепловое расширение (относительное) твердых тел посредством
                  L = L 0 (1 + α T) с α порядка 10 -6 (1 / K)
б) конвекция
                        Конвекция - это обмен тепла тепловым потоком, который протекает через жидкости (газ или жидкость). Это трудно вычислить и аналогичный подход при движении к проводимости. Заинтересованный читатель будет консультироваться с специализированной научной библиографией на эту тему.
Приведем в качестве примера падение снежинок или капель дождя. Опыт дымохода дает нам следующий коэффициент теплопередачи:
                        Конвекция Δ W = K S Δ Т внутр (к = 6,25 Вт / м2К)
                                        Потепление ΔW = ρ Cp v S ΔT int 
             ΔT int = k S ΔT ext  / (ρ pv S) = 0,07 ° c за 1 секунду или 1 м
Мы можем интегрировать это разрешение на высоту 8000 м, если это необходимо.
  

c. влияние
Это хорошо сказано в главах 4 и 5. Он состоит из излучения теплового излучения, которое находится в виде теплового потока.
Уравнение излучения Стефана-Больцмана выглядит следующим образом:
                                    Φ (W / m2) = σ T 4
Поверхностное излучение ядер воды приведено на стр. 23.

20.Электроника: понятия и основные ссылки
1) Основной материал, кремний
Для реализации электронных схем существует один основной материал, который является самым важным и является кремнием (Si). Кроме того, имеется германий (Ge). Эти материалы имеют химическое качество по таблице Менделеева, рассмотренной выше, как тела с 4 электронами валентности. По сравнению с максимальным числом электронов на внешнем слое 8 электронов эти элементы просто уравновешены посередине. Материал существует в виде 2 элементов либо S i 0 с 4 внешними электронами, либо S i 4+ с 0 внешним электроном. Электроотрицательность измеряется при 1,8 В, которая представляет собой измеренное напряжение изменения состояния
(S i 0 - 4 e - -> S i 4+ ) при реализации внешних условий температуры и давления. Между чистыми кристаллами S i 0 и 4 S i 4+ было бы напряжение 1,8 В для пропускания тока. На практике два кристаллических состояния смешивают и гомогенно перемешивают в то время как горячий. Поэтому на практике получается полезный внешний слой, который содержит 4 электрона (S i 0 ) и 4 электронных дырки (S i 4+ ). Таким образом, мы получаем отрицательные материалы S i 0
положительно легированный S i 4+ и положительный S i 4+ легированный S i 0 . Существует также легирование внешними атомами, такими как P фосфор для легирования N или бор B для легирования P. Чтобы увидеть, как эти материалы сопротивляются, мы должны сначала измерить механическую прочность кристалла (~ 7 кгс / мм 2 ). Используя постоянную Больцмана (k = 1,3 10 -23 J / K atom), заметим, что внутренние колебания и звуковые колебания распространяются без повреждения внутри со скоростью +/- 300 м / с (3D-вибрация). Скорость вращения стабилизации внешних электронов составляет около 10 6 м / с. Нет проблем с поломкой, если он не перегревается из-за слишком большого тока, что указывает на ограничение. Кристалл опорного напряжения , как правило , всегда принудительно карты к 0В массы , но если это напряжение выше по частоте (например , .. 220 В 50 Гц), электронная схема следуя напряжение , которое возводится Силиконовые внутренние слои электронов и внешние характеристики неизменны.
2) Основная функция диода
Начнем с технического определения диода. Он состоит из технического элемента, который пропускает ток в одном направлении (после напряжения запуска, которое в настоящее время очень часто составляет 0,6 В) и которое блокируется в другом направлении. В случае протекания тока эквивалентное сопротивление после напряжения запуска обычно
 1,5 Ом. Его характеристика приведена ниже.
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Давайте теперь перейдем к научной реализации этого основного технического приложения. Возьмем положительный элемент (P) (Si 4+ ), слегка легированный (Si 0 ) и элемент
 отрицательный (Si 0 ) слегка легированный (Si 4+ ).  
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Кажется, что желаемый оптимум был бы нитевидным типом, который дает ему более ограниченный срок службы (от 10 до 20 лет). Затем изготовитель теоретически рассматривает модель с 3 атомами на основной элемент N или P: N: 2 атома Si 0 и 1 атом Si 4+
                                                             P: 2 атома Si 4+ и 1 атом Si 0
Он реализует однородную смесь в каждой из частей, затем реализует диод, сопоставляющий 2 основных элемента. По-видимому, он находит напряжение:
Если 0  : + 0 V N: 2 * 0 V + 1 * 1,8 В = 0,6 В
                                                                                 3
Если 4+  : +1,8 В P: 2 * 1,8 В + 1 * 0 В = 1,2 В
                                                                                 3
Следовательно, остается разность потенциалов перехода 1,2 - 0,6 = 0,6 В
Чтобы получить элементы с большим временем жизни (например, осциллограф и т. Д.), Производитель применяет более эффективную трехмерную модель и достигает разности потенциалов 0,9 В на 
Если 0  : + 0 V N: 6 * 0 V + 2 * 1,8 В = 0,45 В
                                                                                 8
Если 4+  : +1,8 В P: 6 * 1,8 В + 2 * 0 В = 1,35 В
                                                                                 3
Таким образом, остается разность потенциалов скачка потенциала 1,35-0,45 = 0,9 В
Это теоретическая основа, которая должна быть проверена опытом производителя.
3) Транзисторы и основные приложения
Транзисторы имеют два основных приложения: усиление напряжения и / или тока 
(радиоприемники, Gsm и т. д.) и функцию логического входа (в компьютерах и компьютерах). Это делается путем сопоставления двух противоположных диодов: NP + PN, который дает NPN
                                                                             PN + NP, который дает PNP
Первый вход называется передатчиком, второй, который довольно короткий по расстоянию, а первостепенное значение в операции называется базой. Вывод называется коллектором. Для работы транзистора соединение с основным эмиттером поляризуется в направлении прохождения, которое позволяет пропускать ток и, следовательно, электронам. Затем второе соединение поляризовано в направлении блокировки, однако электроны запускаются первым соединением, они продолжают свою траекторию и пересекают второе соединение по их механико-электрической инерции. Это дает усиление напряжения в случае усиления напряжения транзистора, и это дает логические ворота (управляемые базой) в случае компьютеров и компьютеров.
Мы можем написать тесты правильных уравнений следующим образом:
Либо транзистор:
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Классически для пользователя доступны дифференциальные напряжения Veb и Vec, но размеры Leb и Lbc являются секретами производителя. Поэтому мы можем писать в науке, которая, как представляется, всегда является физикой Ферми электрона. Следующие реалии затем получают прикладной квантовой механикой в ​​понятном и почти наблюдаемом способе для правильного конструктора:
Для ускорения: E (V / m) = Veb / Leb
                        Из уравнения силы рисуем:
                        Δv ( m / s) = ∫Fe / me dt = q * E * t / me = Q / me * Veb / Leb * t
например = 10 -19 / 10 -31 0,6 / 10 -4 т
Леб = ∫ .DELTA.V дт = v0 * t + Q / я * Вэб / Леб * т 2 /2
например , 10 -4 = 3 10 6 т 10 -19 / 10 -31 0,6 / 10 -4 т 2 /2 -> т = 3 10 - 11 сек
                                                                                Δv = 2 10 5 м / с
Для торможения: E (V / m) = Vbc / Lbc
                        Из уравнения силы рисуем:
                        Δv (m / s) = ∫ -Fe / me dt = -q * E * t / me = -Q / me * Vbc / Lbc * t
например = -10 -19 / 10 -31 0,6 / 10 -4 т
LBC = ∫ .DELTA.V дт = v0 * t - Q / я * Vbc / LBC * т 2 /2
например , 10 -4 = 3,2 10 6 т -10 -19 / 10 -31 0,6 / 10 -4 т 2 /2 -> т = 3 10 -11 сек
                                                                                Δv = 2 10 5 м / с
Добавляя Больцмана, мы можем заметить температурные эффекты, используемые для измерения по формуле: e -VI / k T = Cste транзистора.
Простые полные характеристики подключенного транзистора заключаются в следующем:
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Получено усиление напряжения, измеренное вольтметром: h FE = DVc / DVeb (обычно 80).
Это особенно важно в логике и полностью совместимо с энергией Ферми (стр. 27).
Ниже мы приводим предварительный монтаж звука:
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Для энергетических применений лучше использовать коэффициент усиления тока и уравнения Эберса и Моллса.
Существуют также транзисторы FET (или MOSFET), которые имеют напряжение отключения и действуют изолированными электрическими полями.
Что касается логики, то основные схемы главных ворот GO, NOT, ET и OR должны быть реализованы с добавлением секвенсора.
Предварительный проект основных логических карт: go, not, or, and
Чтобы оптимизировать логику вычислений, мы выбираем: 
Сначала элементарная составляющая представляет собой симметричный транзисторный эмиттер и коллектор (шасси R = 2Gohm по имеющейся в продаже подложке).
Затем решено максимально ограничить потребление, используя максимально допустимые сопротивления межсоединений 100 МОм.
Затем принято решение о гибком использовании напряжения от 3 В до 9 В, выполняя мост напряжения с резисторами межсоединений.
Затем мы понимаем следующие карты, которые являются только слабыми успешными тестами:
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                        Схема платы GO
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                        Схема диаграммы НЕ
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                        Схема карты ИЛИ
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                        Схема ET-карты
Результат вполне удовлетворительный и будет полезен для реализации интегральных схем хорошего качества в следующей главе. Реле питания и входные резисторы установлены на уровне 220 Ом.
4) Интегральные схемы и другие компоненты
Из основных элементов (диодов, транзисторов, резисторов, конденсаторов и т. Д.) Мы понимаем в миниатюре, с чистыми масштабами, приближающимися к нанотехнологиям, небольшим электронным схемам, которые входят в базовую поддержку , В результате получается небольшая электронная схема, которая имеет как можно больше свойств. Это то, что мы называем интегральными микросхемами (IC), проходящими через микропроцессор (расчет) и микроконтроллер (расчет, измерение и управление). Мы рассмотрим более подробно реализацию этого элемента в следующей главе.
Вот некоторые из самых известных электронных схем:
-Операционный усилитель
-Temporisateur
-метровый
- Логический сдвиг (сдвиг)
-Déclencheur (триггер)
-DAC (цифро-аналоговый преобразователь): цифро-аналоговый преобразователь
-ADC (аналого-цифровой преобразователь): аналого-цифровой преобразователь
-Multiplexeur
-ALU в микропроцессоре (Арифметический и логический блок): вычислительная и логическая единица
-Прибор памяти
Эти цепи должны использоваться в соответствии с основным руководством изготовителя и должны быть установлены на электронной плате с помощью пайки или штырьковых разъемов. Обычно, есть основание опорного напряжения, максимум опорного напряжения и силовые контакты и контакты с различными функциями интегральной схемы.
Для общих приложений есть другие элементы, и читатель обратится к специализированной библиотеке. Это тиристор (выключатель питания), симистор (силовой выключатель переменного тока), генератор частоты, миниатюрная антенна, солнечная батарея, измерение частоты атомов и кварца, стабилитроны и т. Д.
5) Блок ALU (арифметический и логический блок) Basic Logic Unit
ALU является основным модулем электронного калькулятора, микропроцессором компьютера или микроконтроллером такого автомата. Он всегда реализует свои функции вычисления в двоичной логике. Чтобы понять эту главу, мы должны понимать подписанную двоичную логику. Объяснительный подход к этой главе будет ограничен всей бинарной логикой и связанной с ней электроникой. Также предполагается, что здесь известны и не изучены адресация памяти (на компьютере на жесткий диск или до RAM RAM).
Начнем с сложения элементарных функций, вычитания, затем умножения и затем деления. После этого мы рассмотрим сердце ALU с его регистром вычислений и регистром стека исполняемой функции в ассемблере (что скрыто для программиста по причинам промышленной безопасности на обычном компьютере).
Из регистра A и B производится сумма, которая помещается в регистр R. Например:  
                        7 -> 00111: регистр A
                        13-> 01101: регистр B
                                          _
                               10100 -> 20: регистр R
Электронный расчет осуществляется из элементарных ячеек логики 
И (5 транзисторов), OR (5 транзисторов) и NOT (4 транзистора) в единицу времени калькулятора. Для общего вычисления одного элементарного бита видно, что, выполняя логический расчет, применяется следующая функция: R i = (A i XOR B i ) XOR r i-1  с XOR |   | 0 1 | , Пусть A XOR B = (A или B), а не (A и B), эквивалент 19 транзисторов.
         | 0 | 0 1 |
         | 1 | 1 0 |
Перемещение рассчитывается по формуле r = ((r и A) или (r и B)) или (A и B): 25 транзисторов
Таким образом, по биту вычисления требуется 63 транзистора.
Вычитание идентично добавлению в двоичном формате со знаком бит или на практике 
подписанный бит +1, и поэтому мы получаем потребность в тех же 63 транзисторах на бит. Пример вычитания в двоичном формате до объяснения бит, подписанного +1, приведен ниже.
Пример подписанных бит в + 1: (6 бит, подписанных +1)
                        7: 000111
                        -7 бит, подписанный 111000
                        -7: Подписанные биты +1 111001
Пример вычитания битового элемента +1: (6 бит-бит +1 от -32 до +31)
                        13: 001101 регистр A
                        -7: 111001 регистр B
                                                000110 -> 6 регистра R
Рассмотрим теперь умножение на 2 целых числа N бит. Это делается как письменное умножение. Например:
            6,110: регистр A
            X
            5 101: регистр B
            B A-> 1 1 0
            1 1 1 0
            0 0 0 0
            1 1 1 0
            R-> 1 1 1 1 0-> 30
Таким образом, у нас есть N-1 добавок либо требуется около 63 x N x (N-1) транзисторов
Это около 63 транзисторов XN 2
Само деление состоит из письменного разделения. Например:
  

12. 1100

4. 0100

                                               1 1 0 0
                                          - 0 1 0 0                сдвиг 1 -> умножается на 2 = 0 0 1 0
                                             0 0 1 0 0> = 0
                                               -0 1 0 0             сдвиг от 0 -> умноженный на 1 = 0 0 0 1
                                                          0 0 0 1 1 -> 3
Требуется около N вычитаний или требуется около 63 x N x N транзисторов или 
около 63 N 2 транзисторов, которые действуют в N наиболее частое время вычисления (скрыты внутри ALU).
Таким образом, в общем случае для компьютерного процессора требуется около 126 N 2 транзисторов
32 бита: 126 x 32 x 32 = 130000 транзисторов для реализации элементарного ALU логического вычисления.
Элементарный блок вычисления содержит 2 регистра данных A и B, реестр результатов R, указатель стека и список команд ассемблера, которые должны быть выполнены. Указатель стека - это просто прогрессивный счетчик, который читает строки за строкой команды, исполняемые ячейкой ALU. Диаграмма воспроизводится ниже
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Это то, как компьютеры работают и разрабатываются.
  

6. Заключение, надежность и интеллектуальная перспектива

Химическое старение кристаллов и легирование постепенно приводят к дефектам и разрушениям. Это знание через то, что мы видели в этих главах, производитель, который привносит более конкретные знания и / или прогноз сбоев, которые действительно происходят в электронике.
Для новых инноваций, не являющихся инвазивными для человека, может быть интересно рассмотреть небольшие вариации напряжения воды (100 мВ / 10: телепатическое управление), которое усиливается транзистором с Veb = 0,6 V, и это приводит к логическому сигналу принятия решения 
0 -> 9 V (CMOS) или 0 -> 5 V (TTL).
Применяя красивую упрощенную формулу польского профессора ULB Kiedrzinsky относительно критериальной оптимизации системы, мы можем заметить, куда должны идти будущие передовые микропроцессоры:
            Gain = Σ IC с I: коэффициент важности и C его рейтинг
            Скорость микропроцессора: 1.0 Рейтинг: 0.6
            Размер базового чипа: 0.1 Рейтинг: 0.4
            Расход микропроцессора: 5.0 Рейтинг: 0.4
            Количество транзисторов alu: 0,4 оценка: 0,95
            Напряжения адаптивного использования: 0,01 коэффициенты: 0,25
В настоящее время мы получаем 3.0225
И мы должны стремиться к 6.0 путем последовательных улучшений, ориентированных на
            
21. Физика электричеством
1. Простой атом азота (теоретический частичный подход)

Рассматривая элементный электрон внешнего слоя, который вращается вокруг ядра в электрически нейтральной среде, приходит следующий расчет скорости электрона на орбите:
M * v 2 = n * q 1 * q 2 * k
     R R 2
При M = 1,7 10 -31 кг оценочная масса инерции только одного электрона
               v - скорость электрона на орбите
               R = 0,74 10 -10 м орбитального радиуса по Менделееву
               n = 5 число протонов ядра, уравновешивающих внешний слой
               q 1 = 1,6 10 -19 Cb элементарный заряд протона
               q 2 = 1,6 10 -19 Cb заряд электрона
               k = 9 10 9 N (м / Cb) 2
Отсюда находим v = √5 * √ ((1,6 10 -19 ) 2 * 9 10 9 / 0,74 10 -10 / 1,7 10 -31 )
                               = √5 * 4,4 10 6 м / с = 9,8 10 6 м / с
  

2. Внешний электронный слой и приблизительная скорость всех внешних электронов

Когда мы смотрим на внешний слой всех атомов живописи Менделеева, мы наблюдаем от 1 до 8 электронов на этом слое. Этот слой, сбалансированный зарядом для атома, найдет следующую формулу для любого электрона этого слоя:
M * v 2 = n * q 1 * q 2 * k
     R R 2
 
При n ε [1,8]
M = 1,7 10 -31 кг расчетной массы инерции только одного электрона
               v - скорость электрона на орбите
               R = 1,00 10 -10 м орбитального радиуса по Менделееву
               q 1 = 1,6 10 -19 Cb элементарный заряд протона
               q 2 = 1,6 10 -19 Cb заряд электрона
               k = 9 10 9 N (м / Cb) 2
Отсюда находим v = √n * √ ((1,6 10 -19 ) 2 * 9 10 9 / 1,00 10 -10 / 1,7 10 -31 )
                               = √n * 3,7 10 6 м / с
                               ε [ 3,7 10 6 м / с, 10,7 10 6 м / с]
Большие молекулы со многими атомами, вероятно, имеют немного большую скорость для их ковалентной энергии.

3. Слой 1s2 и промежуточные слои

Для объяснения сплоченности ядра, состоящего из протонов и нейтронов, следует учитывать, что это обеспечивается постоянной бомбардировкой ядра двумя электронами слоя 1S2 в химии Менделеева (слой K). , Протоны в 10 000 раз тяжелее электронов, они не могут ускорить друг друга благодаря их электрическому отталкиванию и, следовательно, остаются в корпусе диаметром 10-16 м.
Рассмотрим приведенные ниже вычисления:
               F = k QQ '= QE с E = V / R
                          R 2
Порядок величины на уровне внешних электронов: 
 V = k Q '= 9 10 9 1,6 10 -19 = 14,4 В
          R 10 -10
Порядок величины на уровне ядер: 
 V = k Q '= 9 10 9 1,6 10 -19 = 28,8 10 6 В или 29 млн. Вольт
          R 0,5 10 -16
                        
В ядрах мы имеем протоны:
∫ F / m dt ~ A * t с A p = Q n V = 1,6 10 -19  xnx 28,8 10 6 = 5,4 10 31 м / с 2 xn
                                R m 0,5 10 -16 1,7 10 -27
∫∫ А р Dt = A р т 2 /2 + Vt + е:
нулевое среднее для ускорения и положения -> <A р т 2 /2> = <е>
· t p = √  2 0,5 10 -16          = 1,4 10 -24 с / √n
     5.4 10 31  xn
                        конвергентное среднее значение для скорости, изученной ниже
Вблизи ядра мы имеем электроны 1S2, которые можно сбалансировать с этой продолжительностью:
                        
∫ F / m dt ~ A * t с A e = Q n V = 1,6 10 -19  xnx 28,8 10 6 = 5,4 10 35 м / с 2 xn
                                R m 0,5 10 -16 1,7 10 -31
∫∫ А е Л = А е т 2 /2 + Vt + е:
нулевое среднее для ускорения и положения -> <A е т 2 /2> = <е>
· t e = √   2 0,5 10 -16  = 1,4 10 -26 с / √n
     5.4 10 35 xn  
                        Электроны могут иметь около 100 х больше ударов, так как t p ~ 100 x t e
                        Так ядро ​​стабилизируется (стабильно) до 103 протонов.
                        Что касается нейтронов, которые обязательно присутствуют, они служат 
                        отскочить наружу от ядра и ослабить протоны, модель
шаровые удары могут быть разработаны, он покажет естественную реальность числа нейтронов, которая должна быть больше, чем число протонов при росте числа, учитывая эффективность и энергию протонных и нейтронных ударов.

Затем мы можем оценить скорость протонов и электронов 1S2, считая, что 2 электрона удовлетворяют всем протонам.
V p = (A p xt p ) = 5,4 10 31  xnx 1,4 10 -24  / √n = 7,6 10 7 m / sx √n
V e = A e xt p / (n / 2) = 5,4 10 35 xnx 1,4 10 -24  / √ n / (n / 2) = 1,5 10 12 м / с / √n
Нейтроны будут действовать как прототипы редуктора скорости, возвращаемые внутри так называемого ядра. 
                        
                        В шоках наблюдаемая кинетическая энергия может быть построена следующим образом:
                        М р × V р 2 /2 <М е х V е 2 /2
1,7 10 -27 х (7,6 10 7 м / SX √n) 2 /10 2 1,7 -31 х 1,5 (10 12 м / с / √n) 2 /2
4,9 10 -12 J xn <1,9 10 -7 Дж / н
При n = 100 
4,9 10 -10 J <1,9 10 -9 J
                        По аналогичным расчетам в главе 2 можно вычислить траектории
 квазикруговой орбиты внутренних слоев от 1S2.
 

4. Солнце и его связь с кислородом и водородом, как и все звезды

По моим оценкам, будет состоять в основном из OH o , в виде горячей плазмы (от 3156 K до 6000 K). Его плотность в таблице Менделеева составляет       330000 x Mterre   = 1400 кг / м 3 = 1,4 кг / дм 3 = 1,4 кг / л
     (109) 3 x (Rterre) 3 x 4/3 x Π   
            По этому возможному объяснению мы имеем 
                                                            Nbr места iso massic Место занято 
            Вода _O_H_ 16 + 1 + 1 = 18 3 × 3 × 3 = 27 18/27 = 0,67
            Солнце _O_H_or ┴_O_ 16 + 1 = 17 3x3x2 = 18 17/18 = 0,94
                                                 ou┴_H_                      
            Вода: 0,67 г / объем. -> 0,67 / 6 10 23 /10 6 × 10 30 ~ 1 кг / л      
            Солнце: 0,94 г / объем. -> 0,94 / 6 10 23 /10 6 × 10 30 ~ 1,4 кг / л       
                        (O + H вращающегося солнца дает своего рода бензоид)
            Этот подход сомнительный, но это лучшее, что я знаю.
            Более того, вызывая правильную термодинамику, мы можем прийти к модели
правильного ученого звезд безграничной жизни (см. ниже).
Представляя эволюцию Вселенной из ее основных элементов
 H +, e- и n
Тогда атомы будут создаваться с помощью высоких электрических разрядов от H до C, N и O, а остальные
У нас есть эволюция 0: время; 1 все электричество; 2 с массой
Применяя уравнения силы для определения скорости ядер и электронов (3 10E6 м / с), мы получаем правильный парадокс при 9400 м / с (m v2 / 2 = k T) для скорости колебаний ядер водород. Они под действием температуры до 3156 K с помощью постоянной к (= 1.4 10 - й -23) вступил в равенстве (парадокс) скорости вибрации полных молекул. Поэтому мы имеем в равновесии и в силе равновесие, которое не потребляет энергии и которое в термодинамике можно считать бесконечным.
5. Энергия связи всех протонов в середине ядра

Чтобы получить протон (от бесконечности) до ядра, вам нужно потратить на работу: T n = ∫ + бесконечность 10-16 -k Q Q ' dR = = ∫ + бесконечность 10-16  F электромагнитный dR =
                                                          R 2 T tot = ( Σ i = 1 n i) 2,3 10 -12  J
 
= [ k Q Q '] + бесконечный 10-16 = k Q Q' - 0 = QV n (10 -16 м)
        R 10-16
Если имеется один протон V n (10 -16 м) = nk Q  = n 9 10 9 1,6 10 -19 = n 1,44 10 7 V
                                                         R 10-16
                               T n = 1,6 10 -19 n 1,44 10 7 == n 2,3 10 -12 V = n 1,44 10 7 эВ
   NB: 1 эВ = 1,6 10 -19 Дж
T tot = ( Σ i = 1 n i) 2,3 10 -12  J
Это дает относительную кривую энергии связи атомов
имеющий n + 1 протонов
T tot = ( Σ i = 1 n i) 2,3 10 -12  J
 n n
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6. Очень опасное развитие ядерной энергетики высокой энергии

В конце Второй мировой войны самые мощные государства в мире развивали производство электричества путем деления тяжелых атомов. Ядро расщепляется, посылая нейтрон с высокой энергией, который разбивает ядро ​​на две части, которые мы считаем одинаковыми. Из кривой предыдущей главы энергия в тепловой форме, которая производит эту реакцию деления, снимается.
У нас примерно:
               T tot 102                         = 2 x T tot 51                     + E реакция
 5151 x 2,3 10 -12 J = 2 x 1275 x 2,3 10 -12 D + 2601 x 2,3 10 -12 J  
                     Е реакция = 3,7 10 10 эВ
Опасности этой реакции значительны и не повторяются здесь, заинтересованный читатель обратится к специализированной библиотеке.
С такой энергией мы понимаем, что можем управлять атомной электростанцией. 
  
7. Незаменимые датчики для измерения опасного ядерного топлива высокой энергии

   В ядерной энергетике самым надежным и серьезным датчиком является датчик радиации γ (гамма: высокоэнергетический нейтрон ). Мы лишь частично изучим этот, чья мера является РАД, и пусть другие Беккерель и т. Д. Читателю более специализированной литературы.
Для создания датчика RAD 2 электрода расположены на расстоянии более 1 мм друг от друга с шириной плюс-минус 1 мм и длиной 10 мм в изолирующем стекле или в янтарной среде. Между электродами установлено напряжение 1000 В для восстановления электронов, которые теряются в результате внутренних ядерных реакций. Затем мы подсчитываем, что электроны движутся с одной стороны на другую и возвращаются к источнику. Именно этот счет дает звуковой сигнал обнаружения датчика. Это все о купленном датчике.
Теперь давайте посмотрим на внутреннюю (стареющую) работу датчика, как указано выше. Поток нейтронов, проходящий через датчик, пересекает кристаллическую решетку стекла внутри датчика. Если падающий луч пропускает
(10 -16 м) ничего не происходит и излучение передается. Если, с другой стороны, падающее излучение переходит в ядро, оно разрушает его, и одна (или более) электронов высвобождается этой реакцией, которая разрушает узел (атом) кристаллической решетки, который обнаруживается отпадающим электроном. от центра узла кристаллической решетки электрическим полем, которое накладывается внутри только что описанного датчика. Теперь давайте вычислим вероятность обнаружения нейтрона, движущегося в направлении ширины. Общая лобная площадь всей кристаллической решетки диаметром 1 мм составляет:
Sf = Π x (10 -16 м) 2 x 10 7 A ° / 2 A ° x 10 7 A ° / 2 A ° x 10 8 A ° / 2 A °
    = 4 10 -11 м 2    
Количество узлов кристалла стоит примерно: 
10 7 A ° / 2 A ° x 10 7 A ° / 2 A ° x 10 8 A ° / 2 A ° = 5 10 21 
Датчик «возрастает» благодаря кристаллическому распаду этих 10 22   узлов сети.
  

8. Возможное объяснение спаривания малых атомов

На энергетическом уровне с его сохранением не было бы причин объяснять это явление спаривания: H + H -> H 2
                                                                     : N + N -> N 2
                                                                                                                  : O + O -> O 2
                                                                                                                             и т.д. ...  
Если мы рассмотрим стерическую помеху сгруппированных атомов, мы пришли к выводу, что это пространство не менее 2 и, следовательно, пара при комнатной температуре.
-H- 1 2x2x2 = 8 8/1 = 8
-HH-2 3x2x2 = 12 12/2 = 6
      H
-H - -                               3 3 × 3 × 3 = 27 27/3 = 9
                   H
Это возможное объяснение, но не определенное, потому что в классической научной теории ничего не требует.
  

9. Молекулы воды

Молекулы воды состоят, как известно всем, из атома кислорода и двух атомов водорода (или протонов). С точки зрения физико-химии внешний слой этой молекулы «насыщен» электронами (основной отрицательный заряд) их числом 8. Протоны, так как для них основной положительный заряд равен 2 и также являются «насыщенными».
С механической точки зрения, эта молекула ведет себя как маленький шарик, который заполняет все доступное пространство (действительное между 0 ° C и 100 ° C). Теплотворная способность, используемая в термодинамике, составляет 1 калорий на грамм воды, а градус Цельсия - 4,16 Дж / г C или 4,16 кДж / кг К. Эти молекулы воды в целом следуют закону динамики Навье-Стокса (или упрощенного Бернулли (Cste = ρ gh + ρ v 2/2 + p). С точки зрения химии вода имеет рН 7 и, следовательно, имеет концентрацию [H + ] 10 - 7 моль / л, что компенсируется концентрацией [OH - ] 10 -7 моль / л. Если эта концентрация меняется, можно получить кислотность (pH <7) или основное поведение (pH> 7). [H + ] частично реализуют ионизацию компонентов, растворенных там путем «захвата» катионов, а затем мгновенное перемешивание, а [OH - ] частично реализуют ионизацию растворенных в нем компонентов путем «захвата» анионов, тогда В попытке объяснить это явление рассмотрим трехмерную модель молекул воды. , что электроны имеют скорость 3 10 6 м / с, что протоны имеют скорость 10 4 м / с, а скорость полных молекул H 2 O определяется kT закона Больцмана, т. е. около 1000 м / s так же, как от OH до 1000 м / с, учитывая квазикатионную механическую инерцию. Для лучшей точности измерительной реальности до биологической и медицинской неврологии было бы лучше, если бы эксперименты по химической динамике происходили с правильной электроникой суждения, возможно, до уровня цепочки нейронов путем оболочки. кислотности и наиболее быстро наблюдаемой идеей с небольшим изменением кислотности по размеру около или ниже нанометра, который был бы репрезентативным в науке, а не в литературе элементарного сегмента животного и человеческого мышления, правовые ограничения которого реализуются сейчас и в будущее телепатикой с преобладанием человека и «мертвыми» духами. Вот графическая модель  
[image: image48]
2 периферических электрона ионов [H + ] вращаются с относительной скоростью на 430 X больше, чем у ядер этих ионов, где относительная вероятность некоторого позиционирования равна 430/2 = 215. Для этого позиционирования нужно быть уверенным с 3 шарами отдельной воды в контакте и создает ион [H + ] и
 катион [OH - ], есть вероятность, что очень очень постоянна, и это стоит
 215 3 = 10 7, что вызывает этот коллективный отказ от иона и катиона. И мы получаем
10 -7 = [H + ] / [H 2 O]. Это возможное и не определенное объяснение рН воды.
С точки зрения фундаментальной физики в воде возникают завихрения, вызывающие разрешение уравнений Бернулли (задняя часть лодки, циклона и депрессии и т. Д.). Из уравнений следующей главы (уравнение Шредингера, приближенного уравнения силы для нахождения скорости и сохранения массы) можно попытаться разработать полную модель молекулы воды молекулой. В химии это можно было бы наблюдать с помощью слегка измененного угла протонов воды на их орбите.
Наконец, мы будем говорить о групповом явлении с помощью механики Ньютона, расширенной для притирания, волн и облаков.

10. Частично обобщенное мнимое уравнение Шредингера с энергией Гамильтона

Оператором, полученным в результате вычисления энергии, считается плотность распределения или вероятность наличия. Он называется φ (x, t). Он должен удовлетворять ряду математических постулатов, которые читатель может проконсультировать в специализированной литературе. Теперь определим энергию системы, которой должен удовлетворять оператор Гамильтона, представляющий энергию. Затем мы вынуждаем граничные условия, затем решаем эту систему по собственным значениям функций, которые соответствуют энергетическому мнимому, и мы находим решение, которое представляет собой плотность вероятности, которая, по сути, соединяется с реальностью лучших возможно. Уравнение Шрёдингера записывается ih * δ φ = H φ и может быть разрешено E u = H u
                                                               δ t
с E собственным значением и h * any (см. ограничения и определение в специализированной литературе).
Первый пример заключается в падении в озеро, которое необычно для теоретических физиков атома, где я немного понял.
Мы имеем энергию gh = Cste и энергию Гамильтона:
               h * d 2 φ + (E - gh φ ) = 0
              2 м dt 2
Модель озера выглядит следующим образом:
[image: image49]
При IC φ (0) = 1 м
                     φ (+ бесконечность) = 1 м
Найдем E = 0  d 2  = 0
                           dt 2                                  CI = Решение
                  E> g 1 m, тогда k i  = √ ( (Eg) 2 m
                                                            h *
                                                                                     φ = A 1 cos √ ( (Eg) 2 mt) + A 2 sin √ ( (Eg) 2 mt)
                                                                  h * h *         
При IC φ (-инфинитет) = 1 м
                     φ (+ бесконечность) = 1 м
               Найдем h * d 2 φ + (E - gh φ ) = 0
                              2 м dt 2
   и мы выведем для x> = 0 φ = A 1 cos √ ( (Eg) 2 mt) + A 2 sin √ ( (Eg) 2 mt)
с предпочтительным E = 0 h * h *         
                    при x <= 0 A 1  e - √ ( (Eg) 2 mt) 
                                                           h *     
Этот подход с квантовой водой должен помочь механике Бернулли более подробно объяснить приливы и другие явления в водных группах, где молекулы воды скрываются за другими молекулами воды которые являются преобладающими для почти универсального притяжения Ньютона в этих больших водоемах, следовательно, правильное объяснение двойных ежедневных приливов по сравнению с единственным суточным периодом Луны, которое составляет более 300 000 км Земля с радиусом более 1000 км.
Второй пример вращения вращающего момента молекулы воды или вращающегося верха. Модель выглядит следующим образом:  
[image: image50]
Мы имеем пару = 0 и момент инерции Гамильтона
  
h * d 2 φ + E = 0
              2I dt 2
Для -a <x <a: φ = A 1 cos √ (E 2 I) t
                            h *   
Сделав расчет для базовой воды (угол поворота классической молекулы воды около 130 г), получим En = I ω 2/2 = 1,5 10-21 Дж / молекула
            Интегрируя этот параметр в компьютерную программу метеорологии и / или 
Климатологии, мы должны получить реальный расчет метеорологии. Это соответствовало бы усилению эффекта Кориолиса 2 ω x V r механики, которая реализуется в кванте молекулами воды в каплях воды или ледников верхней атмосферы, которые затем создают в очень большой группе, скорости штормов и ураганов с помощью вышеуказанного квантового угла молекул воды в окружающем воздухе (внутренняя скорость воды падает до 1000 м / с, скорость пара в воздухе 340 м / с и перемешивание ниже больцмановской k этой эквивалентной ударной силы путем объединения в более чем больших группах в центре депрессии метеорологического вращения).
Третий пример представляет собой наиболее классическое квантовое разрешение для атома водорода в живописи Менделеева. Это протон (или их группа) и электрон, прикрепленный потенциалом, который зависит только от их относительного положения. Решая энергии найденное в -m = / 2 (е 2 ч / 4 фута epsilon0»скрещенных Планка) 2 Z 2 / п 2 , то дополнительно включать в себя число , химиков главного квантового числа и азимутальным квантовым числом , то магнитное квантовое число, после которого химия будет закрываться, если взять спин at = / - ½. Заинтересованный читатель будет консультироваться с специализированной библиографией по этим предметам, которые были великими открытиями кванта в начале прошлого века (начиная с середины 1900 года).
 Руста и ее тайные силы
 Рассмотрим молекулы Fe в H 2 O. Отметим, что происходит медленное окисление Fe ионами [H + ] воды. Попробуем посмотреть на это вовремя и заметить, что химическая сила [H + ] больше напряжения растяжения Fe: σ = 30 кгс / мм 2
В химии, мы Fe 2+ 3/2 O 2 -> 2 Fe 3+ 3 O . = Fe 2 O 3
При размещении важной кислоты (серной кислоты, ...) мы замечаем, что окисление происходит быстрее. Вероятно, это свидетельствует о том, что именно с ионами [Н + ] в качестве катализатора происходит окисление       
  

11. Узлы Энн-Лиз и Эдди: внутренняя согласованность химии электричеством и его силой

a. Для всех испытуемых 3 уровня уравнений

Первая когерентность была найдена Лавуазье и касается сохранения массы для всех материалов. Это основной закон классической химии (включая химические реакции), который моделирует все.
Новая вторая когерентность связана с Энн-Лиз и Эдди и сохраняет внутреннее равновесие уравнениями силы (в основном электрическими и инерционными, и, кстати, магнетизмом и притяжением Ньютона). Применяется внутренне к атомам и молекулам и позволяет новый способ добавить к таблице Менделеева для каждого коэффициента твердотельного материала σ сопротивления материалов.
Третья согласованность относится к прошлому столетию и относится к уравнениям энергии, хорошо известным университетам, к законам Шредингера, которые применяют энергию Гамильтона.   
b. Проверка отношения равновесия к атомам и ядрам силой

Основным уравнением в механике является сила с F / m = a
Мы имеем для электрона (ковалентно):
F / m = q V / ml = a e = v 2 / l (вращение электронов)
При q = 10 -19 cb, V = 1 V, m = 10 -31 кг, l = 10 -10 м, и мы выводим v ~ 10 6 м / с
Мы имеем для протона (ионного) сгруппированного ядра:
F / M = NQ В / NML = а р = v 2 /2 (вибрации атомов и молекул)
При q = 10 -19 cb, V max электроотрицательность = 10 В, м = 10 -27 кг, l = 10 -10 м и одна
выведено v ~ 410 9 м / с
 
Рассматривая напряжение и его определение, находим максимальное напряжение электроотрицательности 10 В на V = k Q / R = 9 10 9 1,6 10 -19 / 10 -10 ~ = 10 В
Двигаясь дальше и делая относительную ковалентность между атомами и молекулами снаружи и электронами внутрь, нам удается найти фактор относительной важности между коэффициентом σ сопротивления и элементарными силами электричество, которое стоит около 100 000 или 10 5  
F int / m int  = q e / q ext    V e / V max электроотрицательность   = q e / nq протон V e / V максимальная электроотрицательность = 10 -16 / 10 -16  1/10   = 10 5
Р вн / м внутр    м е / м доб е / л вн                                            м е / нм протонного л е / л протонов                         10 - 27 /10 -31 10 -10 / 10 -10                  
Таким образом, коэффициент сопротивления твердых тел σ примерно в 10 5 раз меньше внутренних электрических сил. Это относительная ковалентность, которая показывает, что вся наша прекрасная вселенная сама по себе является макроскопически электронами и относительной ковалентностью.
Коэффициент 10 5 может быть стоит квадратный корень от 10 сентября 9 (всегда постоянным коэффициентом электростатического). Мне кажется, что он может быть применен к химии и электричеству и заметить, что в точности наука не может достигать 10 В / 10 5 или 0,1 мВ без наблюдения твердого или превосходного металлического шума. к этой лабораторной ценности, которая тогда могла бы стать мифической.
c. 3 этажа Кит, направляясь к маленькому 

Начиная с реального или большого, мы замечаем механический пол, который охватывает все. После этого мы достигаем пола атомов по химии и живописи Менделеева. И чтобы закрыть это поэтапное исследование, мы приходим к основным физическим элементам, которые являются протоном, нейтроном и электроном, которые производят последний этаж, который регулирует внутреннее электричество.
  

12. Малые мосты от физики до химии и механики

a) выбрана электрическая математическая модель
Элементарная модель, выбранная для атомов, представляет собой электрическую силу, которая по мерке приблизительно в 100 000 раз превышает механическое сопротивление по его коэффициенту σ.
Мы имеем: F = k  Q Q ' = c 2 с коэффициентом Фрэнсиса и Аманды c = √k (+/- Q)
                        R 2 R
б) Применение к кристаллическим молекулам и агрегатам
Молекулы и кристаллические агрегаты образуют, по сути, нанотехнологию:
то мы замечаем порядок величины коэффициента Фрэнсиса, который 
стоит около | c | = √ (9 10 9 ) 1,6 10 -19 ~ = 10 -5
                                       10 -9
Учитывая электронейтральность, наблюдаемую снаружи, заметим, что сила, приложенная этими облаками электронов и ядер, равна 0 = F = <c 2 >
С внутренней стороны происходит движение электронов и взаимная вибрация ядер, которые дают внутреннее сцепление с молекулами и кристаллическими агрегатами. Тогда мы имеем F = <c 2 > с c = 10 -5 . При наблюдении отмечается, что этот коэффициент может быть скоррелирован с отношением ковалентной основной электрической силы когезии электронов и постоянной силой, которая не работает с механическим сопротивлением. Mechan сопротивление , таким образом , расположено IC σ является равным 10 -5 раз электрической силы ионного сцепления.
Далее, мы видим, что этот коэффициент также коррелирует между максимальным напряжением атома его внешним электронным слоем (10 В макс). В 10 -5 раз это напряжение дает туман электрического и электронного напряжения. Заметим тогда, что при лабораторном прецизионном измерении мы не можем иметь электрическую массу (металл) до более чем десяти тысячных вольт.
13. Коэрцитивное объяснение прошлого и будущего нашей вселенной

 
Время рождалось одновременно с силой элементарного электричества и непосредственно следовало универсальной силе Ньютона. Существовали и будут существовать только 3 вида первичных элементарных частиц: протоны, нейтроны и электроны. Вселенная теперь достигла зрелого состояния, которое будет существовать бесконечно. Чтобы участвовать в его эволюции, частицы нагреваются бесконечно малыми ударами и поглощением фотонов, которые являются только светом. Охлаждение осуществляется бесконечно малыми ударами и испусканием фотонов света или инфракрасного излучения. В верхних слоях атмосферы планет и звезд (временно) при вращении, очень высокие скорости записываются локально (ρ v 2 /2 ~ константа) , что вызывает электрон-вольт , чтобы связать протоны вместе (с нейтронами) и создать массивные атомы живописи Менделеева. Поэтому было большое облако заряженных частиц, которые разряжали потенциал и создавали более тяжелые атомы. Планеты были созданы путем массового охлаждения большого облака частиц, где атмосфера рухнула на себя собственным весом Архимеда. Земля, вероятно, создается одновременно с водой с глиной (с дифференцированной биполярностью Север и Юг). Учитывая вращение Земли на себе, у нас есть континенты, которые, несомненно, сформировались из этой динамики Бернулли с глиной, которая постепенно затвердевает в песчаник и сланцы с очень высокими напряжениями, создавая больше молекул твердое вещество. Звезды и солнце будут образованы и состоят из центра повторной эмиссии фотонов, потерянных в необъятности, будут регенерированы этими бесконечными звездами. Как и предсказывал первый закон Миллера Опарина, первые творения аминокислот и химических компонентов были сделаны из воды и некоторых элементарных газов путем нагрева, электрификации, которое было внутренним и как мы видим на планетах. Второй закон Опарина состоит в создании собственно биологической жизни. По словам утопистов, как я, биология, покорившая все недостаток знаний, у некоторых людей может быть неограниченная жизнь через 1,5 миллиона лет. Как мне кажется, как маленький ученый, лучшая будущая Нобелевская премия будет присуждаться по совпадению с химией и медициной за простые общие знания об общем функционировании без каких-либо текущих и будущих дефектов человеческого мозжечка и / или животное для его основной функции регулирования сердечной и вторичной регуляции пищеварения, дыхания, фильтрации крови и дефекации.
22. Надежность и безопасность оборудования или систем
1) Введение
В реальном мире мы можем приблизительно оценить ожидаемое возникновение неисправности или надежности и защиту от одного или нескольких
Серьезные ошибки называются безопасностью. Это может быть сделано на уровне оборудования или органа, который представляет функциональное целое или на уровне системы, когда несколько разных функциональных элементов взаимодействуют друг с другом. Специалист будет проводить исследование, которое включает оборудование и системы на нескольких уровнях, например, например, уровни авиационного двигателя до уровня человеческого тела в целом.
2) Безопасность
Безопасность состоит в изучении всех событий во времени и пространстве, которые могут или могут произойти, и принятия корректирующих действий, чтобы самые серьезные события не происходили вообще или как можно меньше.
Поэтому мы должны изучать и противостоять, защищать от серьезных ошибок четко определенными действиями. Это касается авиации или ядерной энергетики. Наблюдается после небольших неудач, которые приходят, и серьезные ошибки отвергаются в порядке величины второго уровня, который не прибывает или почти никогда. Так реализуется безопасность учреждения, системы или оборудования.
3) Надежность
Надежность хочет изучить скорость возникновения с течением времени сбоев. Они оцениваются с помощью закона Wöhler или таблиц данных в соответствии с производителями.
Наиболее правильная частота отказов следует за экспоненциальным законом с течением времени, она имеет характеристику постоянной надежности с течением времени.
            λ = частота появления  = количество вхождений
                     время истечения времени
Скорость отказа во времени равна λ e -λt
Среднее время между отказами - MTTF = 1 / λ
NB: Прежде всего необходимо определить срок жизни для применения этого закона.
Для повышения надежности с течением времени, такого как старение, мы можем использовать закон Вейбулла
  β
Скорость разрушения во времени равна β (t- γ ) β-1   e - ((t-γ) / σ)
                                                                                    σ β 
Среднее время между отказами - MTTF =  γ + σ γ ( 1+ β ) 
   β
Для строителя мы также можем смотреть на разбивку молодежи, а затем мы ставим всю жизнь оборудования, которое следует за кривой ванны на весь жизненный цикл продукта.
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4) Исследование надежности нижнего уровня (FMEA)
Это исследование рассматривает в одном оборудовании каждую комнату и в органе каждой органеллы, а затем изучает вверх, с системой или без системы, оборудование, которое может возникнуть во всех случаях неудач. Если вы хотите повысить надежность устройства, мы используем меры прогнозирования, которые противодействуют действиям, и один минимизирует возникновение дефектов. Полная надежность минимизирует возникновение всех ошибок FMEA (Failure Mode a Effect Analysis). Таким образом, для обычного пользователя реализован метод надежности.
5) Исследование гравитации сверху вниз
Когда для исследования безопасности мы хотим свести к минимуму возникновение серьезного события. Мы начинаем с этого серьезного факта, который случается, и мы наблюдаем все причины и все происхождение дефекта, такие как остановка двигателя в аэронавтике или остановка сердца. Мы рассмотрим минимизацию элементарного уровня возникновения причин отказа и создаем происхождение наименьшей возможной ошибки. Это привело к проверке надежности для безопасности.
  

7. Изучение зон

В зависимости от потребностей надежность и безопасность могут быть достигнуты с учетом зон, которые классифицируются на разных уровнях защиты, а исследования надежности и безопасности выполняются в соответствии с рассмотренным различным оборудованием. засекречены.
7) Сценарий исследования
В зависимости от потребностей мы обновляем все, что может быть сделано в кабине, например, и мы планируем последовательно все действия, которые должны выполняться общей процедурой. Это означает создание множества фильмов в проекте, которые мы хотим обеспечить.
8) Комплексное системное исследование на нескольких уровнях
Для достижения максимальной надежности и безопасности кузова, транспортного средства или объекта он должен быть поставлен. Мы принимаем самый высокий уровень, который мы желаем в оборудовании. Затем мы вводим системный более низкий уровень, который мы изучаем, затем уровень компонента снова и т. Д. Это подводит нас к исследованиям надежности и безопасности, таким как бутерброды Мак Доннальда.
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Это то, как вы получаете лучшее из здоровья или воздухоплавания. Это можно сделать до внутренней когезии молекулы, атома и даже ядра атомов.
  
9) Исследование прогнозов, включая программное обеспечение
Глубоко изучая надежность на каждом этаже, мы получаем прогнозируемую надежность по уровням, которые могут быть выполнены с учетом прогнозируемых действий, которые ограничивают связь и компилятор.

23.Регуляция систем
1) Введение
В науке все системы моделируются математически. Это подход, который позволяет определить, лучше понять их поведение. Они имеют переменные состояния и параметры окружающей среды. В конце концов, они имеют выходные переменные, которые можно наблюдать или измерять. Если необходимо их контролировать, необходимо иметь переменные ввода, на которые можно действовать и, следовательно, регулировать систему. Если в природе или промышленности существуют саморегулируемые системы, на эти системы может влиять воздействие на параметры окружающей среды (обычно медленно) посредством адаптивного регулирования. В некоторых системах требуется несколько входных и выходных переменных, они называются и многовариантными. Математический подход осуществляется линейными системами (преобразование Лапласа Р), с помощью дискретизированных систем (калькулятор и преобразованный в Z -1 ) или гармоническими системами. Другие модели могут все еще существовать, такие как стохастические и случайные или квантовые системы, против которых мы должны защищаться так называемым надежным регулированием.
2) Непрерывные линейные системы и P-регулирование
Большинство простых систем можно моделировать непрерывно, чтобы сделать это, мы используем преобразование места в P. Сначала нужно моделировать систему, которую мы хотим регулировать. Если эта система имеет квадратуры, корни или другие, мы берем номинальную контрольную точку и «линеаризуем» уравнения вокруг точки равновесия, которые мы хотим достичь: у нас есть система H (t), которая мы хотим регулировать. Для этого мы строим систему O (t), которая помещается перед входами H (t). Затем устанавливается уставка Csg, по которой система должна растягиваться, а выходы H (t) измеряются системой M (t). Сравним заданное значение с M (t), сделав разность, которая называется ε (t) (= Csg - M (t)), которую мы помещаем во вход O (t), и, следовательно, имеем система, регулируемая петлей. На приведенной ниже диаграмме показано это моделирование регулирования.
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Мы находим стандартизованный расчет:  S  =       OH.
                                                        Csg 1 - OHM
В промышленности это почти всегда так. В природе не всегда есть инструкции, кроме параметров, по которым мы можем действовать: именно тогда адаптивное регулирование (см. Главу 6) необходимо реализовать, действуя на параметры.
Основные преобразования Лапласа (P) приведены ниже:
  

	имя
	Р (т)
	Р (р)

	 
	 
	 

	постоянная
	Const
	Const

	 
	 
	 

	Интеграционная рампа
	кт
	К / р

	 
	 
	 

	Постоянное время
	K (1-e -t / T )
	К / 1 + рТ

	 
	 
	 

	Начальный прыжок и время вождения
	Нет математического fct 

Перейти K T1 / T2
	K (1 + pT1) / 1 + pT2

	 
	 
	 

	Не рекомендуется вывод
	δ дирак K
	K p

	 
	 
	 

	Трудный тайм-аут
	Нет математического fct
	e -Tp


Функция Лапласа задается следующим математическим выражением:
            F (p) = 0 ∫ бесконечность f (t) e -pt dt
                                                            При t-> 0: p-> бесконечность
                                                                     t-> бесконечность: p-> 0
            и его обратный f (t) = 1 / (2π) ∫F (p) e pT dp
Стандартный вход представляет собой шаг в t = 0, равный 1 / p, который применяется к заданной выше функции F (p).
Остается затем изучить устойчивость этих циклов, для чего необходимо, чтобы петлевая система не подавляла знаменатель функции (называемой нулями) по p в положительной части графика в мнимой точке p.
Чтобы изучить устойчивость петли с пропорциональной обратной связью, мы используем мнимый граф p с исследованием Эванса (график Эванса для специалистов).
3) выборочные линейные системы и регулирование Z -1
Когда в цикле управления, как и всегда, используется калькулятор, необходимо рассмотреть систему сэмплирования. Затем это включает в себя линейные части (например, систему) и повторяющиеся части. Чтобы математически моделироваться, эта система затем рекурсивно или выборочно.
Поэтому прежде всего следует рассмотреть частоту дискретизации с выбранного повторяющегося шага. Тогда мы имеем f (Hz) = 1 / Step (sec). Существует простое и правильное обязательство моделирования, оно находится на уровне выборки (ввода компьютера) для установки устройства выборки и хранения, которое является следующим (классическая карта ADC):
EB (p) = 1 - e -Tp  
                   P
Моделирование выхода компьютера не требует дополнительного математического инструмента, и следующая непрерывная система размещается непосредственно после выборки. В чистой математике сложно вычислить передаточную функцию в Z -1 (время задержки до нового цикла вычислений), используя следующую формулу:
F (p) = S (p) EB (p) для частоты дискретизации T
E (Z -1 ) = Σ полюсных вычетов      F ( σ ) T |
                                         1 - e σT Z -1 | σ = полюс
Коэффициент пропускания в Z -1 определяется стабильно, если полюсы коэффициента пропускания расположены внутри единичного круга

,
На практике для определения коэффициентов пропускания в компьютере достаточно скопировать рекурсивные вычисления, сделанные и для дискретизированных линейных систем, мы возьмем соответствие P-> Z -1 ниже.
  

	Р (р)
	G (Z- 1 )

	 
	 

	Const
	Const

	 
	 

	К / р
	K / (1-Z- 1 )

	 
	 

	K / (1 + pT 1 )
	K (1- exp (- Pas / T1) ) / (1 - z -1 exp (- Pas / T1) )

	 
	 

	e- T / p
	Z- 1

	 
	 

	δ K
	1- Z- 1

	 
	 

	K (1 + pT 1 ) / (1 + pT 2 )
	K (1 - z -1 exp (-Pas / T1) ) / (1 - z -1 exp (-Pas / T2) )

	 
	(1 - exp (-Pas / T2) ) / (1 - exp (-Pas / T1) )


Чтобы получить нормально правильный результат, по-прежнему необходимо, чтобы выбранная частота дискретизации в 2 раза превышала максимальную частоту линейной системы, которую вы хотите контролировать (математическая теорема Шеннона).
4) Гармонические системы
Гармонические системы - это системы, которые реагируют по частоте. В настоящее время нет, возможно, изобретать гармоническое регулирование, но есть гармонические модели. Мы переходим от времени f (t) к гармонической области G (ω ) (спектральная плотность) рядами Фурье.
У нас есть преобразование Фурье для перехода от одного домена к другому 
S (t) = функция времени сигнала
S (ω) = - бесконечность ∫ бесконечность  S (t) e -i ω t dt
Кроме того, это преобразование Фурье может быть инвертировано по следующей формуле:
S (T) = (1 / 2π) - бесконечность ∫ бесконечна  S ( ω ) е я ω т д ω
Читатель, который больше интересуется этими математическими преобразованиями, обратится к специализированной библиографии, которая не является целью этой книги, несмотря на интерес к электронике (радио, GSM, фильтр и т. Д.).
Для более углубленного изучения, включающего определение гармоник как системы, читатель сможет проконсультироваться с профессором университета Румынии г-ном МУНТЕАНЕ. Его исследования по «однозначному» анализу гармоник будут иметь в качестве основного применения техническую и промышленную электроэнергию.
5) Разрывное регулирование: пример
Регулирование с мертвой зоной (например, сервоприводы)
Характеристика классического сервоклапана имеет небольшой разрыв в начале (мертвой зоне).
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Чтобы регулировать такое вспомогательное оборудование, он линеаризуется вблизи начала координат. Если дефекты исходят из источника (неустойчивое равновесие), гидравлический или электронный генератор размещается на более высокой частоте, чем система, а результат в замкнутом контуре после моделирования - это исчезновение неустойчивости высокочастотной осциллирующей командой по сравнению с системой.
Могут возникнуть другие прерывания, и решение должно вызвать специалиста, который использует нелинейные решения.
6) Адаптивное регулирование и идентификация в режиме реального времени
Рассмотрим управляемую систему, обратную к командам управления, система которых меняется со временем. Существует способ адаптировать его адаптивно, идентифицируя модель системы, ближайшую к текущей модели, и определяя параметры управления для достижения оптимального управления. Это надежное средство в смысле вариаций системы, но не стойкое к трудностям и сложности идентификации, что делает ее малоиспользуемой в промышленности. В науке это, на мой взгляд, более полезно, но параметры системы больше не идентифицируются путем измерения входов и выходов, но непосредственно измерены.

В промышленности:
Модели, выбранные O и H, являются полиномиальными приближениями в преобразовании в Z -1 или, возможно, в P.
Ниже приводится модель идентификации матрицы. Специалист, интересующийся другими моделями, рассмотрит более передовую библиографию.
Модель идентификации:
Метод представляет собой метод Кальмана или менее рекуррентных квадратов для непрерывной системы сэмплирования в Z -1 (практический для калькулятора).
Пусть F (Z -1 ) = b 0 + b 1 z -1 + .... + b m z -m    
                      1 + a 1 z -1 + .... + a n z -n  
Мы даем себе вектор параметров:
            Θ = (-a 1, ...., - a n, b 0 , b 1, ...., B m )
  
Мы даем себе вектор неизвестного
Φ k = (y k + 1 , ..., y k + n , u k , u k + 1 , ..., u k + m )
Имеем y (k) = θ t Φ k
                                                                                                                                ^
С оценкой вектора параметра & thetas к в момент времени к и входных значений и выходных сигналов системы вплоть до времени к - 1, на выходе мы будем оценивать в момент времени к на          ^           ^                                                          
                                                y (k) = θ t k-1 Φ k
После измерения фактического выходного значения системы y k мы построили
                         ^
Сигнал ошибки ε (k)
Тогда мы исправим параметр оценки & thetas в пропорции к
             ^
ошибка ε (k)
                        ^ ^^
                        θ k = θ k-1 - K (k) ε (k)
                                         усиление коррекции
                        
с K (k) = P (k) Φ k          с P (k) ковариационной матрицей
        и P (k) = P (k-1) - ΔP (k)
            где  Δ P (k) = P (k-1) Φ k Φ t k P (k-1)
                                 1 + Φ t k P (k-1) Φ k

7) Многовариантные правила
Реальные системы состоят из более чем одного входного количества и одного выходного количества, это многопараметрические системы. Эти моделирование системы очень сложны, и целью многофакторных правил является порабощение этих систем, смоделированных таким образом, чтобы управлять этими системами, начиная с инструкций, которые нужно реализовать в количествах выходов. Таким образом, входные величины системы связаны, и искусство реализации этих сервоуправлений заключается в том, чтобы отделить эти входные величины. Наиболее часто используется векторный подход всей системы: в системе управления также используется векторный подход P или Z -1 . Специалисты затем измеряют контрольные матрицы так, чтобы полная петлевая система реагировала так же, как и многие команды ввода управления, которые защищают выходные величины.
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Затем петлевая система управляет измеренными выходными величинами. Если эти количества доступны только косвенно, мы получаем систему еще больше, если не слишком сложно, что мы можем с юмором называть «блюдо спагетти».
Заинтересованный читатель обратится к научной литературе специалистов. Красивый
примером многовариантного контроля является регулирование автоматического пилотирования
плоскость с 6 выходными величинами, которые представляют собой координаты x, y и z и углы поворота 
что такое шаг, бросок и заголовок.
8) Прочные правила и прекрасное научное будущее регулирования в отношении стохастических и квантовых
Я просто сделаю четкое определение регулирования, сказав, что он хорошо регулирует контролируемую систему во всех параметрических условиях и условиях окружающей среды в соответствии с целью хорошего регулирования, зафиксированного априори. Стохастические модели параметров интересны в моделях моделирования для моделирования и обеспечения устойчивости с определенными параметрами, такими как ветер и т. Д. Некоторые инженеры более чем предприимчивые пытаются сделать с небольшим успехом регулирования с нечеткой логикой, где матричный подход и его хорошие результаты постепенно уходят. В квантовой области с регулированием, особенно с электроникой, на первый план выходят полезные инновации.
9) Все и автоматические
 В природе мы можем попытаться смоделировать все автоматически. Для этого вам нужны модели немного шире, чем, казалось бы, уменьшающая модель управления перед системой.
Чтобы моделировать все, рассмотрим следующие системы:
1. Чистая система без управления: например, перемещение медленной ячейки

2. Командная система: это классический автоматический

3. Система, которая командует командой: это случай классической метеорологии

В промышленности автоматика является этически правильным источником экономических конфликтов, которые должны быть решены путем правильного социального распределения и сокращения рабочего времени (безработица <8% активного населения). Технические ПЛК, используемые в промышленности, запрограммированы в grafcet: это технические действия (команды), выполняемые на этапах, которые разделены условиями (мерами), которые определяют момент перехода с одного шага на другой.
24. Современная телепатия и настроение
1) Попытка научного объяснения Максвелла
Телепатия обычно не существует до 20 - го века была обобщена на все и все вокруг года 2000. Она позволяет узнать в режиме реального времени , что каждый думает , что в режиме реального времени. Подобно разговорному языку в звуковой волне, он позволяет удаленному обсуждению между двумя субъектами, что они находятся на том же месте, где в удаленной связи со скоростью электромагнитных волн.
Поэтому мы можем написать формулы Фарах (ее полное имя Ф. Фосетт Майорес, очень красивая профессиональная голливудская актриса), которые являются обобщением волн Максвелла с духами (воскрешенными), которые она символически является представителем.
            Rot H = D + d D + 2 δ R H
                               dt R
            Div D = ρ
            Div B = μ 3 δ R H 
                              R
            Rot E = - d B
                           дт
            При δ R H = H o (A / m) при R = 0 м
                              = 0 (A / m) для R различных 0 m
NB: с М она Эллис Playboy
ХОРОШО ДЛЯ ЭТИХ УРАВНЕНИЙ 
НЕЗАВИСИМОСТЬ МЕСТА И ВРЕМЯ
Совершенно очевидно, что животные при их биологической смерти, безусловно, теряют всех во все будущее и в 3D на 3D во Вселенной
их способности, даже небольшие локализованные силы телепатии, и
что люди и духи могут, если такой случай обнаружен, называют «хорошим», кажется им в течение своей строгой жизни полной биологической животной жизни. 
     2) Правила духов (воскрешенные) (в том числе с религией)
Эти правила, которые являются справедливым и справедливым предложением, насчитывают десять.
  
1. Духи свободны и независимы

2. Духи не являются инвазивными

3. Духи не обязаны принудительной ассоциации даже религиозными, и они могут сделать дружеское следование мужчине и, или женщине

4. Духи живут в той же 3D-среде, что и люди

5. Разрешены ограниченные механические и биологические контакты

6. Добровольная добровольческая работа неполный рабочий день рекомендуется духам.

7. Духи либо возвращают свое первоначальное имя, либо дают себе новое имя

8. Духи могут регистрироваться как изобретатель нововведений, но не как агент  

9. Духи художников должны, по их воле со всеми, всеми и / или всеми, поддерживать свои произведения искусства музыкальными, кинематографическими, литературными, ... здоровыми и известными

10. Владение капиталом не может быть характерным для духов

Написание заметок
1996-2006 годы: экологические общности
2007-2008: экспертная инженерия
2014: дополнения для лучшего многоуровневого обобщения
2015: завершение доработки 1
2015-2016 годы: дополнения к завершению 2
2016-2020: дополнения к завершению 3
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